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Utelem vynélezu je mechanizace zakladéa-
ni a vyjimani biemen z GloZnych prostor,
které jsou b&Znymi manipulainimi  pro- .
stfedky nedostupné. Zakladac je FeSen jakip 39
jednoduché pridavné zafizeni k vysoko-
zdviZznému vioziku bez poZadavku na moto-
rick§ pohon. Podstatou vyndlezu je upinaci Tl
Cast umisténd ma desce vysokozdvihu, na
niZ navazuji nejméné tfi nosné Casti na-
vzdjem oto¢ne spojené podél svislych os,
pfifemZ posledni z nosnych Casti tvori ra-

meno nebo upinaci desku. Na desku se |
umistuji fixované vidlice, které mohou za- | I
|

/i

ujiimat zdsluhou konstrukce zakladacde, li- ” 1
boviolniou polohu v urdené vyskiové roving. —
Rameno md tvar hiebene, ktery umoZiiuje 2
vazat bfemena na kréatko a tak sniZit zakla- 2
daci vySku. Vyndlez se mfiZe uplatnit i ve T
spojitiosti s jakymkoliv jinym svislym zdvi- 2
hem. ]
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Obr. 1
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Vynéalez se tyka piidavného zalizeni urde-
ného plevdZné pro vysokozdviZné voziky.
UmpoZiiuje pomioci ruéni manipulace bo€ni
zakldddni pfepravovanych bfemen.

Dosud zndmé druhy ucelené konstrukce
nebo pfidavného zarizeni uréeného pro boc-
ni zakladani bfemen dopravovanych samo-
jlzdnymi manipuldtory, plevaZné vysoko-
zdviZznymi voziky, pouZivajl motoricky po-
hon v kombinaci piimocarych sani nebo
sani a otofného ramene. Nevyhodou zné-
mych konstruk&nich FeSeni je to, Ze je ne-
lze pouZit pro bezpohonoviou manipulaci z
diivodu velkych tfecich odpord. Z tohoto
d@vodu se pro bremena odpovidajici vyloZ-
né nosnosti téchto zafizeni ruéni manipu-
lace prio bo¢ni zakladani nevyskytuje.

Vyse uvedend ‘omezeni a nedostatky jsou
odstranény boénim zakladatem s ruéni ma-
nipulaci pro zdvihovd zafizeni podle vynaé-
lezu, jeho# podstatiou je upinaci €ast umis-
téna na celni desce vysokozdviZného wozi-
ku neblo obdobného manipuldtoru na niZz
navazuji nejméné& tii nosné C4sti navzdjem
otoéné spojené podél svislych os, pri¢em?Z
posledni z nosnych &4asti tvoii rameno nebo
upinaci desku. PFi uplatnéni ramene je to-
to opatfeno v nosné Casti priénymi vyénél-
ky, jejichZ ptefnivajici Casti i mezery mezi
nimi jsou vétSi neZli stiedni primér véza-
ciho prostfedku. Pri uplatndni upinaci des-
ky, obepind tuto alespoil jedna ze zdvésnych
¢asti ndsuvnych vidlic tak, Ze o horni z4-
v8s nasuvné vidlice, spoCivajici na viodicl
ploSce horni hrany upinaci desky, se opird
upinaci matice, kterou spolu s hornim zéa-
v8sem nésuvné vidlice prochdzi upinaci
tdhlio jeZ je v horni €4sti opatfeno zévitem
a v dolni &ésti spojeno s upinacim Kklinem
vedenym tfmenem nédsuvnych vidlic k se-
$ikmené spodni hrang& upinaci desky.

Vyhadou nového fFeSeni je jednoduchd
konstrukce, snadnd montdZ a Siroké mani-
pulaéni uplatnéni. Jeho instalaci a reinsta-
laci mZe provadsét zaufené ‘osoba, zplsobi-
14 pfestavovat vidlice vysokiozdviZzného vo-
ziku. PFi - pouZiti posledni nosné C¢asti ve
tvaru ramene zistdvd navic zachovédna 1
sou€asnd funkce plivodnich vidlic. Nové fe-
Seni umoZiiuje vedle béZné manipulace spo-
jené s parametry niosného strioje rovnéz
vyloZené Celni i bocni zaklddani b¥emen ve
venkovnim i vnitfnim priostoru, ve volnych
i omezenych podminkdch tzkych prlijezdl
a chodeb, zejména pak mezi regdly a pfi
vykladce a naklddce na dopravni prostred-
ky. Usmé&rné&ni je pFitom provadéno v nasta-
vené v§Sce pfimym plhsobenim wobsluhy na
bfemenpo za pouZiti velmi malé sily oproti
jeho véze. P¥i uplatnéni nasuvnych vidlic
1ze provddét velmi jednoduchou zménu roz-
te€i a rychlou fixaci stanovené polohy. Pfi
pouZiti ramena umoZiiuji p¥iéné vycnélky
vfzdni b¥emen pomoci lan na kratkou vzda-
lenost a miZe se navic uplatnit i vysuvné
rameno s iotoénym hdkem.

Na vykresech je zndzornén piiklad pro-
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vedeni bo€nihio zakladate s rudni manipu-
laci pro zdvihovd zafizeni podle vyndlezu,
kde na obr. 1 je plidorys sklopené polohy,
na obr. 2 tentyZ pldorys v rozeviené polo-
ze, na iobr. 3a, 3b, 3c, je zndzornéna ve
tfech pohledech posledni nosnd Cast 2 v
tGpravé ramene 2a a na obr. 4a, 4b je zné-
zornéna ve dvou pohledech posledn nosnd
¢ast 2 v upravé upinaci desky 2b s nésuv-
nymi vidlicemi 8. Na padorysu bio€nihio za-
kladade s ru¢ni manipulaci pro zdvihové
zalizeni obr. 1, je zndzornéno minimalizo-
vané zékladni seskupeni ve sklopené polo-
Ze. Slabé je vyznafena pro porovnéani &elni
deska 17 vysokozdviZzného vioziku. K ni je
pfipevnéna upinaci Cdst 1 jeZ je spojena
prostfednictvim Cepu 9 s prvni nosnou &asti
2. Ta je opé&t prostfednictvim dalSiho Cepu
spojena s druhou niosnou €asti 2 a ta op#t
timtéz zplsobem s dalsi nosnou ¢asti 2. Je-
jich podet je pfitom omezen pouze pevnost-
nimi a prostorovymi faktory. Posledni nos-
né Cast 2 m4 dvé varianty, jeZ jsou uvedeny
na obr. 3a, 3b, 3c a 4a, 4b. Bo&n{ zakladaé&
s rufni manipulaci pro zdvihovéd zafizeni
mé ve sklopené poloze tloustku rovnu soué-
tu tlousSt&k nosnych &ésti 2 a konstrukénich
vili. MinimAlni tloustka pFiznivé sniZuje
Celni vyloZeni a zkracuje bo¢ni manipulaci
pfi zaklddani biemen. Na pfidorysu v obr.
2 je znazorn&no minimalizované zdkladni
seskupeni téhoZ v jedné z moZnych rozevie-
nych poloh (silnou ¢drou) a ve dvou kon-
krétnich bognich polohdch (8erchovand) v
Upravé ramene 2a a upinaci desky 2b s né-
suvnymi vidlicemi 8. Na obr, 2 je zné&zor-
néna rovnéZ manipulaéni wvariabilita nos-
nych ¢asti 2 navzdjem otoén& spojenych
prostiednictvim &epl 9 a otddejicich se kio-
lem svislych os 3 v manipulaénich tdhlech
&, jejichZ velikost je rovna 360° méné kon-
struk&éné-pevnostni omezeni. Na obr. 3a, 3b,
3c je ve tfech pohledech zndzornéna posled-
ni nosné ¢4st 2 ve tvaru ramene 2a. Sklad4
se ze dvou trubek pootofenych ve svislé
roving o 90° a spojenych Zebrem. Svisld
trubka je soustiednd kolem iosy 3 shodné& s
¢epem 9. Otvor v podélné trubce miZe
slouZit jako uloZeni pro vysuvné rameno S
otofnym hakem 15, jehoZ poloha se fixuje
zajiStovacim Srioubem 16. Shora jsou na po-
délné trubce pfivaleny pfi¢né vycénélky 4
za néZ se zaveSuji vazaci prostfedky 5 se
zapletenym wokem dle prikladu na obr. 3a,
3b, 3c. Vhodnou Kombinaci zavéSeni za
pfiéné vycnsélky 4 se vézaci prostiedek 5
zkracuje nebio priodluZuje podle rozméru a
tvaru bfemene tak, aby celkové uvdzani
bFfemene bylo tuhé a krdtké z titulu snadné
a bezpetné stranové manipulace s malym
vySkovym rozmérem pro zakldddni napf.
do regélli. Na obr. 4a, 4b je ve dvou pohle-
dech zndzornéna posledni niosnad Cast 2 ve
tvaru upinaci desky 2b spolu s nasuvnymi
vidlicemi 8. Horni hrana upinaci desky 2b
je upravena pro vedeni horniho zdvésu né-
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suvné vidlice B, pritemZ svislé sily zachy-
cuje viodici plogka 7 a klopné sily zkosena
strana. Spodni strana upinaci desky 2b je
upravena obdobnym zptsobem. O zkosenou
stranu se iopird upinaci klin 12 vedeny time-
nem ndsuvné vidlice 13, Upinaci klin 12 je
pevné spojen s upinacim tdhlem 11, které
prochdzi hornim zdv8sem néasuvné vidlice
6. Na upinaci tdhlo 11 je nasroubovéna upi-
naci matice 10 tak, Ze se opird z vné&jSku
o z4vés nasuvné wvidlice 6. Svisla cast na-
suvné vidlice 8 spolu s hornim zavésem
nésuvné vidlice 6, upinacim tadhlem 11, upi-
nacim klinem 12 a t¥menem ndsuvné vidli-
ce 13 tvofi prostiiednictvim upinaci matice
10 regulovatelnou objimku kolem upinaci
desky 2b. Nasuvné vidlice 8 jsou timto zpi-
sobem pevné fixovany k upinaci desce 2b
pro bezpeénou bo¢ni manipulaci.

P¥i pouZiti botniho zakladace s rucni ma-
nipulaci pro zdvihiovd zafizeni podle vynéa-
lezu v pFikladném pouZiti ve spojeni s vyso-
kozdviZznym vozikem je nutné nejprve srov-
nat vysuvné liZiny s felni deskou 17 vyso-
kozdvihu do. svislé polohy, uchopit posled-
ni nosnou G4st 2 a pifisunout ji, v pripadé
ramene 2a nad a v pfipadé upinaci desky
2b s nasuvnymi vidlicemi 8, pod bfemeno.
Po uvédzani vazacimi prostiedky 5 vy3e po-
psanym zplisobem nebo podebrédnim nésuv-
nymi vidlicemi 8, se provede svisly zdvih
do previozni polohy a ruéni sklopeni blo€ni-
ho zakladate s ruéni manipulaci pro zdvi-
hové zaFizeni smérem k Celni desce 17 vy-
sokozdvihu aZ# pokud to biemeno dovoli.
Po zaklonéni vysuvnych liZin s Celni des-
kou 17 vysokiozdvihu nésleduje pfeprava
bfemene aZ na misto vyklddky, kde nésle-
duje opé&t svislé ustaveni &elni desky 17 vy-
sokiozdvihu spolu s nastavenim na poZado-
vanou vy$ku. P¥i bo¢nim zaklddani, napf.
do regélu, obsluha uchiopi posledni nosnou
¢éast 2 nebo piimio bfemeno a navede je nad

poZadovany tloZny prostor p¥i respektovani
vzajemnych poloh jednotlivich nosnych Eas-
ti 2 v rozmezi maximdlnich Ghld « a pevné
vzdélenosti svislych os 3 Ceplt 9. Po spusté-
ni bfemene nasleduje odvazani a rucni vra-
ceni bo¢niho zakladae s ru¢ni manipulaci
prio zdvihova zaiizeni do vychozi sklopené
polohy. V pfipadé ramene 2a ve spojeni s
vysuvnym ramenem s otofnym hdkem 15
je mogZno vazat biemeno obvyklym zpiliso-
bem. Rovn&Z pi#i pouZiti upinaci desky 2b
s nasuvnymi vidlicemi 8 je manipulace shod-
néd s béZnymi vidlicemi. Vyhodou je jejich
snadné pilesouvani a ustavovéani. Poviolenim
upinaci matice 10 klesd upinaci tdhlo 11
s upinacim klinem 12 vedeném ve timenu
ndsuvné vidlice 13 a uvoliluje se tak pfi-
tlak na upinaci desku 2b. Uvioln&nou nédsuv-
nou vidlici 8 lze pak stranové posouvat do
poZadované polohy. UtaZenim matice 10
stoupd op&t upinaci tédhlo 11 spolu s upi-
nacim klinem 12. Upinaci klin 12, vedeny
tfmenem nédsuvné vidlice 13, odtlafuje upi-
naci desku 2b ke svislé &&sti ndsuvné vidli-
ce 8 a tim zabraiiluje posunuti ndsuvné vidli-
ce 8 1 jejimu stranovému vychyleni.

Botni zaklada¢ s ruéni manipulaci pro
zdvihovd zafizeni podle vynédlezu je urcen
jakio doplngk ke svislému miotorickému zdvi-
hu prio rozsifeni jeho manipula&nich schiop-
nosti bez pfeviodu motorické sily. PouZitim
vynélezu se sice se zvétSenim manipulaéni-
ho radiusu umé&rné sniZuje maximdlni va-
ha biemene, ale zato dochdzi v pfipadé
stfednd t&Zkych biemen k vyraznému zlep-
Seni vyuZiti skladovych prostor s malou aZ
stfedni obratkioviou frekvenci (napfiklad
specidlnihioc nafadi) p¥i velmi nizkych in-
vestiénich nékladech a nérocich na kvali-
fikaci obsluhy. Vyhodou jsou pfitom prak-
ticky shodné manipulacni dispozice s pfi-
mou ruéni manipulaci p#i vice neZ deseti-
nasocbng zvétSené manipuladni sile.

PREDMET VYNALEZU

1. Bodni zaklada¢ s ruéni manipulaci pro
zdvihova zatizeni podle vyndlezu, vyznacu-
jici se tim, Ze se skladé z upinaci Casti (1)
a nejméné trech nosnych ¢asti (2) navza-
jem otioéné spojenych podél svislych os (3),
pridemZ posledni z nosnych &asti (2) tvofi
rameno (2a) nebo upinaci desku (2b].

2. Botni zakladad podle bodu 1, vyznacu-
jici se tim, Ze rameno (2a) je opatfeno v
niosné Casti pificnymi vyénélky (4), jejichZ
precnivajici ¢asti i mezery mezi nimi jsou
vét§i, neZli stfedni primér vazaciho pro-
stifedku (5).

3. Bo¢ni zaklada¢ podle bodu 1, vyznalu-
jici se tim, Ze upinaci desku (2b) wobepind
alespoil jedna ze zdvésnych ¢asti nésuv-
nych vidlic (8) tak, Ze o hiorni zév8s néa-
suvné vidlice (6), spocivajici na vodici plos-
ce (7) hiorni hrany upinaci desky (2b), se
opird upinaci matice (10], kterou s hornim
zé&v8sem nasuvné vidlice (6) prochdazi upi-
naci tédhlo (11), jeZ je v horni C&sti opa-
t¥eno zédvitem a v dolni ¢4sti spojeno s upi-
nacim klinem (12) vedenym tFmenem né-
suvné vidlice (13) k seSikmené spodni hra-
né upinaci desky (2b]).

2 listy vfkresi
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