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Przeno$nik podwieszony, jednotorowy do adresowanego transportu ké4 pojazdéw drogowych

Przedmiotem wynalazku jest przenosnik podwieszony, jednotorowy o ruchu ciggtym, dodatkowo spe{nia’-
jacy funkcje¢ magazynu, przeznaczony do adresowanego transportu kompletnych két pojazdéw drogowych na
stanowiska montazowe tych pojazdow.

Znany przenos$nik tego typu z samoczynnym adresowaniem zawieszek sktada si¢ z zespolu zawieszek
wyposazonych w urzadzenia zwalniajgce i blokujace. Do adresowania tych zawieszek znany przenosnik podwie-
szony na urzadzenia elektromagnetyczne, dostosowane do okreslonych typdw i wymiaréw przenoszonych két.
Jak si¢ okazalo w praktyce, potrzeby stanowisk montazowych wykraczaja poza mozliwosci adresowania elektro-
.magnety cznego. Zamiast przewidywanych trzech wielkosci két zaistaniata potrzeba adresowania zawieszek dla
szeregu asortymentu wielkosci k61 (co najmniej pigciu). '

Znany przenosnik charakteryzuje si¢ zlozona budowq urzqdzeli adresujagcych, zwalniajgcych i samych
zawieszek. Duza ilo§é czesci wspétpracujacych utrudnia wykonanie przenosnika i jego eksploatacje.

Celem wynalazku jest konstrukcja przeno$nika pozbawionego wymienionych wad.

Cel ten osiggni¢to przez zmian¢ mechanizmu adresowania i zwalniania zawieszek.

Istota wynalazku jest przenosnik ztozony z uproszczonych zawieszek oraz mechanizméw wybierajgcych
i zwalniajacych. Kazda zawieszka ma dZwigni¢ adresujaca umocowana obrotowo w gérnej czesci zawieszki. Me-
chanizm zwalniajacy zawieszki, skiada si¢ ze sprezystego zaczepu, wspélpracujacego z wystgpem ramy ruchome;j
zawieszki. Mechanizmy wybierajace ztozone s3 z fukowego wysiggnika, zaopatrzonego w zespé! nastawnych
elektrycznych tacznikéw kraficowych, wspétpracujacych z elektromagnetycznym mechanizmem zwalniajgcym
sprezysty zaczep zawieszki albo wspéipracu_mcych z mechanizmem tadowania.

Zaletg opisanego rozwigzania jest prostota wykonania i eksploatacji. Przenoénik wedtug wynalazku pozwala
na transport i adresowany roztadunek szerokiego asortymentu k6t pojazdéw drogowych o wymiarach zawartych
w okreslonej rozpigtosci Srednic zewnegtrznych ogumienia. Dalszg zaleta przenodnika wedlug wynalazku jest
odporno$¢ na nieprzewidziane wychylenia, spowodowane réznym potozeniem kola w zawieszce. Wytadunek
zawieszek nastgpuje w dajacym si¢ doktadnie okreflié miejscu co ma zasadnicze znaczenie przy roztadunku
odbywajacym si¢ do zasobnik6w.
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Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przykladzie wykonania pokazanym na rysunku na ktérym
fig. 1 przedstawia schemat przenosnika z wyposazeniem, fig. 2 zawieszk¢ w widoku z boku w kierunku ruchu
przenosnika gdzie liniami przerywanymi oznaczono maksymalne i minimalne wymiary przenoszonych i adresowa-
nych $rednic k6t oraz pokazano mechanizmy wybierania i zwalniania, fig. 3 — poprzeczny przekréj sprezystego
zaczepu zawieszki, fig. 4 — schematyczny rysunek elementéw urzadzenia tadujgcego.

Jak pokazano na rysunkach, przenosnik sklada si¢ z toru 1, dwdch urzadzen sygnalizujgcych puste za-
wieszki 2, dwéch urzadzer tadujacych kota do zawieszek 3 iz nimi wspdtpracujacych urzadzes, podajqcych
kota do tadowania 4.

Kazda z linii montazu przyczep A, B, C zaopatrzona jest w dwa urzadzenia roztadowcze 4 lqcz.me zza-
sobnikami.

Najistotniejszymi elementami przenosnika sa zawieszki do transportu két. Kazda z takich zawieszek za-
wieszona jest na wézku jezdnym 6, ktéry porusza si¢ po torze 1 przenosnika i napgdzany jest taricuchem 7.

Zawieszka w postaci lekkiej konstrukcji, spawanej, sktada si¢ z ramy statej 8 i potgczonej z nig obrotowo
ramy ruchomej 9, ktéra umocowana jest na dwéch czopach 10. Czopy te przesunigte s3 wzgledem $rodka ciez-
kosci zatadowanego kota, w celu samoczynnego roztadowania zawieszki z chwilg zwolenienia sprgzystego za-
czepu 11 ramy ruchomej 9.

Do ramy statej, przymocowana jest obrotowo w jej gornej czeéci dwuramienna dZwignia adresujaca 12.
Jedno z ramion tej dZwigni przeznaczone jest do bezposredniej kontroli stanu zatadunku zawieszki, za$ drugie
wspétpracuje z urzadzeniami zatadunku i wytadunku za posrednictwem urzadzenia sygnalizujacego pusty za-
wieszke 2 oraz urzadzenia wybierajacego 13.

W dolnej czesci zawieszki do ramy statej przymocowany jest spreZysty zaczep 11. Zaczep ten skiada si¢
z pazura 14, przyspawanego do ramy ruchomej 9,dZwigni 15, sprezyny 16, sworznia 17 i obudowy ochronnej 18.

Na stanowiskach kompletacji k6t znajdujq si¢ mechanizmy sygnalizujgce pusta zawieszke 2 i mechanizmy
tadowania 3 i podawania 4. Mechanizm sygnalizujacy 2 sktada si¢ z dZwigni uchylnej 19, sitownika 20 oraz
spr¢zyny powrotnej 21. Mechanizmy tadowania 3 zaepatrzone sa w amortyzatory 22, ktére wspdipracuja
z dZwigniami tadujagcymi. Kazdy mechanizm tadowania 3 zaopatrzony jest ponadto w zespét rolek ustalajacych
23. Mechanizm zwalniajacy 24 sklada sig z korpusu 28, elektromagnesu 26, zderzaka 27 oraz zespotu rolek usta-
lajgcych 28.

Celem objasnienia dzialania urzadzenia wedlug wynalazku, opisano funkcjonowanie przenosnika, przy
czym dla uproszczenia opisu uwzgledniono tylko prace jednej zawieszki.

Pusta zawieszka przenosnika poruszajjca si¢ po torze 1, najezdZa na zespét rolek ustalajacych 23 i odpo-
wiednio prowadzona napotyka na swej drodze urzadzenie sygnalizujace 2. DZwignia adresujaca 12 trafia na
zderzak tacznika kraricowego, ktéry steruje jednym z urzadzen tadujgcych 3. W razie gdy zawieszka jest petna,
dZwignia adresujaca 12 nie ma kontaktu z urzadzeniem sygnalizujacym pusta zawieszke 2.

Zaadresowane i zatadowane jednym z rodzajéw k6t zawieszki, przemieszczaja si¢ w kierunku stanowisk
montazowych przyczep. Na kazdym stanowisku montaZowym, po obu stronach linii, znajduja si¢ urzadzenia
wybierajace 13 oraz zwalniajace 24.

Urzadzenia zwalniajace 24 wchodzg w sktad urzgdzen rozladowczych 5. Zwalnianie tadunku zawieszki
odbywa si¢ dzigki dZwigni adresujacej 12, ktéra trafia na-odpowiedni zderzak sterowany przez obstugujacego sta-
nowisko. Zderzak ten powoduje zadziatanie elektromagnesu 26 urmdzema 24, dzieki czemu zderzak 27 zwalnia
Zaczep sprezysty 22.

Zwolniona rama ruchoma 9 obraca si¢ i wytadowuje znajdu_lqce si¢ na nigj ko}o

Przenosnik wedtug wynalazku znajduje szerokie zastosowanie w:przemysle motoryzacyjnym i maszyn rol-
niczych, zwtlaszcza w wydziatach montazu pojazdéw drogowych gdz:e wystqpuje potrzeba réwnoczesnego
wykorzystywania k61 o réznych wymiarach $rednic. Bhan ey

Zastrzezenie patentowe

Przenosnik podwieszony, jednotorowy do adresowanego transportu kot po_lazdéw drogowych, ktéry ma
mechanizmy wybierajace oraz zawieszki z dZwigniami adresujacymi i mechanizmami zwalniajgcymi, znamienny
tym, Ze kazdy taki mechanizm zawieszki sk¥ada si¢ z dZwigni adresujgcej (12) umocowanej obrotowo w gérnej
cze¢fci zawieszki, za§ mechanizm zwalniajacy zawieszki sktada si¢ ze sprezystego zaczepu (11) wspStpracujgcego
z pazurem (14) ramy ruchomej (9) zawieszki przy czym mechanizmy wybierajgce (13) zoZone sg z tukowego
wysiggnika zaopatrzonego w zesp6t tacznikéw kraicowych wspdipracujgcych z elektromagnetycznym mecha-
nizmem zwalniajacym (24) sprezysty zaczep (11) zawieszki albo wspétpracujacych z mechanizmem tadowania
3).
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