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Optimalizace Gpravy a déleni Fe3i rela-
tivné presnou lokalizaci Gprav, napfiklad
ddrovani, ve vztahu k rovindm nésledného
déleni. Jednotlivy kus se postupng& posouvéa
o pfedem stanoveny délkovy rozmé&r do jed-
notlivych pracovnich mist vZdy s pFfedem
stanovenym presahem, pritemZ v poslednim
pracovinim misté se od né&j oddéluje dil to-
hoto délkového rozméru aZ do Gplného roz-
d&leni jednotlivého kusu.

Za¥izeni tvo¥i téleso ndrazniku spojené
s posouvacim &lenem uloZenym posuvné ve
vedeni, pri€emZ posouvaci Clen je spojen
s jednim koncem dvojice silovdlcii, a druhy
konec této dvojice silovalch je spojen s ve-
denim.

Konkrétni pouZiti je p¥i virob& Zeleznig-
nich podkladnic dérovédnim a stffhanim pod
lisem z predvélcovanych ploStin.
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Vynélei se tyké zplsobu optimalizace tpra-
vy a dé&leni kusového materidlua zafizenik
provadéni zpisobu. Pii konkrétni aplikaci se
jednd o dérovdni a stFfhédni Zelezninich
podkladnic z predvdlcované ploStiny.

Podle zndmého stavu techniky se déro-
védni a stfihdni podkladnic dé&je tak, Ze na
zaCatku déleni ploStiny neni dérovani loka-
lizovdno v souladu s néslednym st¥#hdnim
a tudiZ vznika vymét a odpad.

Tyto nevyhody odstraiiuje zpiisob optima-
lizace tpravy a dé&leni kusového materidlu
a zaFizeni k provddéni zplisobu podle vyna-
lezu, jehoZ podstata spo€ivd v tom, Ze jed-
notlivy kus postupn& se posouvd o pfedem
stanoveny délkovy rozmér do jednotlivych
pracovnich mist vZdy s pfedem stanovenym
rozsahem, pri€emZ v poslednim pracovnim
misté se od né&j odd&luje dil tohoto délko-

vého rozméru aZ do tuplného rozdéleni jed-

notlivého kusu.” ’

Podstata zafizeni k provadéni zplisobu
sklddajiciho se z ndrazniku, vedeni, posou-
vaci Casti a dvou silovédlch spofivd v tom,
Ze téleso nédrazniku je spojeno s posouva-
cim ¢&lenem uloZenym posuvné ve vedeni,
pficemZ posouvaci €len je spojen s jednim
koncem dvojice silovdlcii, a druhy konec té-
to dvojice silovalcli je spojen s vedenim.

Hlavni vyhodou zplisobu a za¥izeni k pro-
vddéni zpdsobu podle tohoto vyndlezu je
zamezeni vzniku vymétu na zafatku déleni
dosahované relativné pfesnou lokalizaci -
prav, napfiklad dérovdni, ve vztahu k rovi-
ném nésledného déleni.

Zplsob optimalizace upravy a déleni ku-
sového materidlu a =zafizeni k provddéni
zpasobu podle tohoto vynédlezu je v pfiklad-
ném provedeni dérovéani a st¥ihdni Zeleznic-
nich podkladnic zndzornéno na pfiloZeném
vykrese, kde na obr. 1 je zndzornén princip
optimalizace, a na obr. 2 je znédzornéno
vlastni zafizeni.

Na obr. 1 jsou zndzornény roviny jednotli-
vych pfedpoklddanych d&leni Si, Sz, 83, Sy,
S5 vidy v rozpéti D délky podkladnice, od
roviny 8o ndrazniku 1. po&inaje. Plostina Po
je zndzornéna v poloze dojeti ¢ela na né-
raznik 1.

V délici roviné S1 jsou nlZky 2, v mezi-
lehlém prostoru deélicich rovin 83, S4 jsou
dérovafe 3. NiZky 2 i dérovace 3 pohéani
beran lisu. : : :

Dérovani se dé&je oddélené od stfihdni, s
predstihem nékolika takti.

Posloupnost operaci a takti s jednotlivou
podkladnici je nésledovna:

— dérovani — v mezilehlém prostoru d&li-
cich rovin S4, S3,

— prvni mezilehld poloha v prostoru dé-
licich rovin 83, Sz,

— druhd mezilehld poloha v prostoru dé-
licich rovin Sz, 81, -

— stFihéni v roving Si.

Princip optimalizace podle tohoto vynéle-
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zu spocCivd v tom, Ze vychozi plostina P1 se
pfesune Celem do tfeii vztaZné roviny Hs,
pfesazené za tret! délici rovinou 83 o dife--
renci d. V této poloze se provede dé&rovani.
V dal3im taktu se ploStina P1 pfesune {e-
lem do druhé vztaZné roviny Hg, tj. do po-
lohy P2, ve které se provede dalsi d&rovéni,

Obdobné se ploStina Pz pfesune Celem do
prvni vztaZné roviny Hi, tj. do polohy Ps.
V této poloze se provede odstfih ¢ela délky
d, tj. technologicky nutny odpad potFebny
k zarovndni predniho konce plostiny Ps.

Je zFejmé, Ze uvedené TeSeni spliluje po-
Zadavek presné lokalizace dérovadni vzhle-
dem k néaslednému déleni, provadénému ob
dvé mezilehlé polohy.

Re3eni optimalizace umoZiiuje pohyblivy
nédraznik s automatickym ¥Fizenim, jehoZ
principidlni provedeni znazoriluje obr. 2.

Na obr. 2 je téleso nédrazniku 1 spojeno
s posouvacim Clenem & uloZenym ve vedeni
7. Posouvaci &len 8 je spojen s vedenim po-
moci dvou silovych, napfiklad pneumatic-
kych vélch 4, 5, spifaZenych do tandemu za
sebou. ;

Vhodnou posloupnosti plnéni silov§ch vél-
cit 4, 5 dosdhneme &elo té&lesa ndrazniku 1
Grovné piisludné vztaZné roviny Hs, Hz, Hi,
Ho, napfiklad podle nédsledujictho schématu:

PoZadovana Pinéni silovych
poloha: - vélcl pfivody:

H; b, d

Ho a, ¢

H? a, d

Ho a, ¢

Hi b, ¢

Hq a, ¢

Profil télesa narazniku 1 nepfesahuje pro-
fil plostiny, mliZe byt s vyhodou zhotoven
Z plodtiny stejného priifezu, a pak v piipads
havarie je stfiZnd sila pribliZn& stejnd jak
pfi vlastnim dé&leni. T8leso nérazniku 1 po-
Skozené prestfiZenim se snadno vyméni.

K sniZeni nasledkd havdrie slouZi pojis-
tovaci &len 8 FeSeny napiiklad jako mecha-
nickd pojistka, pneumaticky véaletek a po-
dobné.

Zatizeni podle tohoto vyndlezu lze snad-
no automatizovat pomoci snimacét polohy,
tstfedniho logického ¢lenu a prevodnich
elektromagnetickych -Soupatek. PFitom . je
moZné i vloZeni né&kterych bezpe&nostnich
funkci. Tak napriklad pri nedosaZeni stan-
dardniho posuvu, zejména nedosaZeni Grov-
né Ho, popFipad& Hi, zphisobi pfisludny sig-
ndl snimafe polohy pfes ustFedni logicky
Clen a koncovy €len zastaveni pohybu ni-
Zek.

Postup tpravy a déleni, a rekonstrukce
zalizeni podle tohoto vynélezu umoZiiuje
sniZeni odpadu na technologicky moZné mi-
nimum pfi sou€asném zvySeni bezpetnosti
préce.
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PREDMET VYNALEZU

1. Zpiisob optimalizace tpravy a délent
kusového materidlu, vyznateny tim, Ze jed-
notlivy kus se postupné& posouva o piedem
stanoveny délkovy rozmér (D) do jednotli-
vych preacovnich mist vZdy s predem stano-
venym piesahem (d), pFiemZ v poslednim
pracovnim mist& se od jednotlivého kusu
oddé&luje nejprve presah (d) a potom dily
délkového rozméru (D), aZ do uplného roz-
déleni jednotlivého kusu. '

2. Zatizeni k provadéni zplisobu podle

bodu 1, skladajici se z nérazniku, vedeni,
posouvaci ¢asti a dvou silovalcil, vyznace-
né tim, Ze t&leso nédrazniku (1) je spojeno
s posouvacim ¢lenem (6) uloZenym posuvné
ve vedeni (7), pritemZ posouvaci Clen (6)
je spojen s jednim koncem dvojice silovalctl
(4, 5) a druhy konec této dvojice silovalcl
(4, 5) je spojen s vedenim (7).

3. ZaFizeni podle bodu 2, vyznaCené tim,
7e vedeni (7) je uloZeno kyvné a poddainé
pomoci pojistovaciho &Elenu (8].

2 listy vykresi
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