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(54) Soustava pro fotogrammetrické zji§tovani pFiéného profilu vzhledem k ose

podzemniho dila

Piredm&tem vyndlezu je soustava pro fotogrammetrické zjistovani piiéného profilu rod-
zemniho dila vzhledem k jeho ose, sestavajfci z fotografického pfistroje a jemu protilehle
umisténé optické soustavy na vytvofeni svételné roviny k osvétleni pfiéného profilu, ve
kterém je téz umistén alespon jeden signal zndmé polohy vzhledem k ose profilu, a dale z

vertik4lnfho nosniku svislicovych bodi.

Pro tyto prace je znam zpisob (podle &s. patentu ¢&. 143252), dle kterého je nutno
dvojici svislicovych boddt vytvofit pracnym ustavovanim dvou t.zv. vlicovacich bodd tak,
aby jejich spojnice leZela na svislici. Pokrokem proti tomuto stavu je souprava bro foto~
grammetrické zjiéfovéni priéného profilu podzemniho dila vzhledem k ose (dle &s. autorské-
ho osvédéeni &. 193439), u které se pouZiva tyéovf vertikalnf nosnik, jehoZ protilehlé
konce jsou opatieny svislicovymi vlicovacimi body, které je nutno pracné uvaddt do svisli-
ce pii drZeni vertikalnfho nosniku v ruce. Tento postup je pracny, nii vét3ich rozmérech

nosniku pomérnd namihavy, a miize byt zdrojem chyb,

Dosavdni potiZe jsou odstranény u sovstavy podle vyndlezu tim, Ze vertikalni nosnik
svislicov§ch bod& je kyvné uloZen v z4vEsu nebo v loZisku upraveném na stojanu. Je vihodné
stojan se zavésem nebo loZiskem spoleéné s optickym zafizenim na vytvoieni svételné roviny

upevnit na tuhou konstrukci, a to protilehle méiické komoie.
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Vyhoda sousthvy podle vynAlezu je v tom, %e kyvnym uloienim vertikdlniho nosniku svis-
licov§ch bodd v zé4v8su nebo v loZisku se dosahuje, #e svislicové body zaujmou rychle svis-
lou polohu zcela automaticky, a to pri vhodn§ch tpravdch zAvésu i v uklondnych dilech. Tim

se nejen urychluje a usnadnuje price, ale zejména se zvySuje presnost svislice.,

Na vykresu je zndzornén pfiklad provedeni vynélezu, kde na obr, 1 Jje pii&ny fez a
¢4stedny prostorovy pohled na zdkladni soudast soustavy, kterou je stojan s kyvnym zAvésem
nesoucim vertikAdlnf{ nosnik svislicov§ch bodd, a na ohr, 2 Je piiény podélny fez &Ast{ tuhé
konstrukce se stojanem, na kterém je upraveno loZzisko s vertikilnim nosnikem svislicovych

bodﬁo

Na obr. 1 je zn&zornén vertikédlni nosnik 1 ve tvaru ty&e vhodného priifezu, na jeho#
kazdém protilehlém konci je upevnén vidy jeden svislicovy bod 2, 3. Jako svislicovy bod se
pouZije vhodny vyrazny znak, napi. ve tvaru kifie, kruhu, atd.; vidy viak je nutne, aby
spojnice obou svislicovych hodfi 2, 3 byla rovnobdinia s podélnou esou vertik&lniho nosnfku
1. Oba svislicové body je pifi praci nutno osvdtlit, a to napi. zpiedu; je moiné pouZit téi

vnitfni osvétleni kaZdého ze svislicovjch boddt 2, 3.

Vertikélni nosnik 1 je ve své stiedni &4sti kyvné uloZen v zavésu 4 nebo v loiisku §
(obr. 2), které je upraveno na stojanu €. Jako z&vés 4 1lze napi. pouiit dle obr. 1 kulové
loZe upevnéné na stojanu, pridem? v lozi je umfstén kolovy kloub spojeny s vertik&lnim
nosnikem 1; lze v&ak té% pouzfit opadné umisténi popsanych souddstfi; jako zAvés 4 lze té2
pouzit t.zv. kardaniv zAvés a j. Vfhoda pouiiti z&vésu Jje v tom, Ze vertikdlnf nosnik 1
automaticky zaujme svislou polohu i v dflech strmé uklon&nych. Pro horizontédln{ nebo mirné

uklonénid dila 1ze kyvné uloieni{ dosshnout ulozenim v loZisku 5

znAzornéném na obr, 2, Ta-'

ké v tomto pifipadd se pouiije jakékoli zné&mé Fedeni.

Dle obr. 1 je z&vés 4 upevnén na stojanu 6 ve tvaru tifinoiky; lze vSak nouzft také
stojan jiného zndmého druhu, napi. stejan rozpdrny, apod. Aby vertik4dln{ nosnfk 1 zaujal
spolehliQé a samovolné svislou polohu, je v¥hodné umistit v Jjeho dolni &Asti z4td2 Q vhod-
né hmotnosti; za tym% udelem je vfhodné vhodnd tolerovat tieni v zAvésu 4 nebo v loZisku
5. Pro kontrolu svislosti vertikalnfho nosnfku 1 je udelné jeho opatfeni F4dné rektifiko-
vanou libelou. V ndkterych pfipadech je uvdelné zAvés 4 nebo loZisko 5 opatfit aretadnim

zaffzenim 8 prikladnd svérnym Sroubem.

S dosud popsanou soustavou pro fotongrammetrické zjisfovani pFféného profilu vzhledem
k ose se pracuje takto: Na vhodném mistéd se umisti Jjak fotograficky piistroj, tak jemu
protilehle optické zaifizeni na vytvoreni svitelné roviny, slouZici{ k osvdtlenfi piié&ného
profilu, v jehoZ rovind se umisti alespon Jeden signdl, jeho% noloha vzhledem k ose pod-
zemntho dila je zndma. Timto signilem miZe byt bud znaéka vhodného tvaru nebo také bodovi
stopa paprskového svazku laseru, jehoz pribdh vzhledem k ose podzemnfho dfla Je znamy; v
tomto piipadd je vyhodné, dopadé-1i paprskovy svazek na znaAmou deteké&n{ nlochu, umisténou
v roviné profilu nebo v jeho t&sné blizkosti. Dile se v libovolném mfsté zamdfovaného

prostoru v dosahu fotografického pifistroje umisti stojan 6

S kyvné uloZenym nosnikem 1

svislicovych bodid 2, 3, které se uvedou do svislice. Potom se pofidf méficky snimek, na
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kterém je zobrazen priény profil se signalem ve znamé poloze vzhledem k ose podzemniho di-
la, a dile svislice, realizovana spojnici obrazi svislicovych bedd 2, 3. Pfi jinak znémém
zpracovani méfického snimku se pouiije obraz signalu ve zn4mé poloze vzhledem k ose podzem-
nfho dfla a obraz svislice k niesnému zobrazeni osy na méFickém snimku pfi jeho soulasném
presném absolutnim orientovani. Vyhoda popsané soustavy je navic téZ v tom, Ze stojan 6 s

kyvné uloZzenym nosnikem 1 svislicovjch bodidt 2, 3 lze v prostoru méfeni umistit jednou pro

zaméieni nékolika profili.

Pokud se pri méieni pouzije zn4dmd tuhd konstrukce 7, na které jsou spoleéné umistény
jak'méfické komora, tak optické zafizeni S na vytvofeni svételné roviny R, napf. podle ¢&s.
patentu &. 132 091, lze na této tuhé konstrukei 7 s vyhodou umistit také stojan 6a s ver-
tikalnim nosnikem } svislicovych bodid 2a, 3a (jak je znézornéno na obr, 2). Ve znizornéné
tipravé je stojan 6a pouZit jak pro upevnéni optickéhe zaiizeni S na vytvoreni svételné ro-

5 s kyvné zavéSenym vertikalnim nosnikem 1 svisli-

viny R, tak soudasné k upevnéni loZiska
covych bodid 2a, 3a; ve znazorndném provedens jsou svislicové body 2a, 3a upraveny dle &s.
patentu &, 137 611, a to ve tvaru tyékovych &lent kolmych na vertikalni tycovy nosnik 1 a
pFesahujicim svételnou rovinu R, jak je dosud bé#né pifi zhotoveni tzv. vlicovacich bodd.
Z podstaty soustavy podle vyndlezn je vSak ziejmé, Ze stojan 6, 6a miZe byt unevnén také
na jiné g4asti tuhé konstrukce 7, ktera je dle obr., 2 uloZena na soukoli 9, pomoci kterého

se posunuje po podvé 10 podzemniho dila se stropem 1l.

Postup priace a zpisob zpracovani méfickfch snimkd pFi pouZitf tuhé konstrukce 7 je

obdobny se zpiisobem vpiedu popsanym.

PREDMET VYNALEZU

1. Soustava pro fotogrammetrické zjistovani piiéného profilu vzhledem k ose podzemniho di-
la, sestavajici z fotografického pifistroje a jemu protilehle umisténého optického zafi-
zeni na vytvofreni svételné roviny k osvétleni pri&ného profilu, ve kterém je umistén
alespon jeden signdl znamé polohy vzhledem k ose, a dale z vertik4alniho nosniku svisli-
covich bodd, vyznadeni tim, Ze vertikalni nosnik (1) svislicovjch bodd (2, 3, 2a, 3a)

je kyvné uloZen v zAvésu (4) nebo v loZzisku (5) upraveném na stojanu (6, 6a),

2. Soustava podle bodu 1, vyznadena tim, Ze stojan (6a), opatieny zavésem (4) nebo loZis-
kem (5) je spole&n& s optickym zaFffzenim (S) na vytvoreni svételné roviny (R) upevnén

na tuhé konstrukci (7) protilehle méiické komorie.

2 vikresy
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Obr. 1
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Vytiskly Moravské tiskaFské zavody, Cena: 2,40 K¢s
provoz 12, Leninova 21, Olomouc
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