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【 請 求 項 １ 】
　 カ ー ブ 軌 跡 上 で 多 軌 道 車 両 を 案 内 す る た め の 方 法 で あ っ て 、 前 記 カ ー ブ 軌 跡 が 、 車 両 ・
運 転 者 に よ り 設 定 ・ 操 舵 角 （ δ L R ） な ど を 介 し て 予 め 設 定 さ れ 、 更 に 、 こ の 所 望 の カ ー ブ
軌 跡 を 表 す カ ー ブ 軌 跡 ・ 信 号 が 、 電 子 制 御 ユ ニ ッ ト に よ り 適 切 に 処 理 さ れ た 形 式 で 、 車 両
の ヨ ー 運 動 に 影 響 を 及 ぼ す ア ク チ ュ エ ー タ へ と 導 か れ
　

、 前 記 方 法 に お い て 、
　

　

を 特 徴 と す る 方 法 。
【 請 求 項 ２ 】
　

。
【 請 求 項 ３ 】
　

少 な く と も １ つ の 、
設 定 ・ 操 舵 角 （ δ L R ） と 車 両 ・ 速 度 （ Ｖ F z g ） か ら 形 成 さ れ 且 つ 特 に ヨ ー レ ー ト （ 角 速

度 表 示 の Ψ ） を 表 す カ ー ブ 軌 跡 ・ 信 号 が 、 プ リ コ ン ト ロ ー ル の 意 図 で 、 少 な く と も １ つ の
操 舵 可 能 な 車 両 ・ 車 輪 の 操 舵 切 れ 角 （ δ R a d ） を 調 節 し 得 る 操 舵 ・ ア ク チ ュ エ ー タ の 適 切
な 駆 動 の た め だ け で な く 、 少 な く と も 一 方 の 車 両 側 の 車 輪 に お け る 縦 力 を 適 切 に 変 更 す る
た め に も 援 用 さ れ 得 て 、 そ れ に よ り 、 所 望 の カ ー ブ 軌 跡 を 走 行 す る た め に 、 操 舵 切 れ 角 （
δ R a d ） の 調 節 の 他 に 又 は 代 わ り に 、 補 助 的 に 又 は 単 独 で 、 少 な く と も １ つ の 車 両 ・ 車 輪
に 縦 力 が 加 え ら れ 得 る

操 舵 切 れ 角 （ δ R a d ） に よ り 発 生 可 能 な ヨ ー モ ー メ ン ト ・ 関 与 部 分 （ Ｍ a k t , l e n k ） と 、
制 動 力 及 び ／ 又 は 駆 動 力 の 形 式 の 縦 力 を 加 え る こ と に よ り 発 生 可 能 な ヨ ー モ ー メ ン ト ・ 関
与 部 分 （ Ｍ a k t , b r e m s ） が 、 互 い に 対 立 し て 変 更 可 能 で あ り 、 こ れ ら の 両 方 の ヨ ー モ ー メ
ン ト ・ 関 与 部 分 の 合 計 が 、 所 望 の カ ー ブ 軌 跡 を 走 行 す る た め に 加 え る べ き ア ク チ ュ エ ー タ
・ ヨ ー モ ー メ ン ト （ Ｍ a k t ） で あ る こ と 、 及 び 、

操 舵 切 れ 角 （ δ R a d ） の 調 節 に よ り 発 生 可 能 な ヨ ー モ ー メ ン ト ・ 関 与 部 分 （ Ｍ a k t , l e n k

） と 、 縦 力 を 加 え る こ と に よ り 発 生 可 能 な ヨ ー モ ー メ ン ト ・ 関 与 部 分 （ Ｍ a k t , b r e m s ） へ
の 、 ア ク チ ュ エ ー タ ・ モ ー メ ン ト （ Ｍ a k t ） の 分 配 が 、 周 辺 条 件 に 依 存 し て 可 変 で あ る 又
は 自 由 に 選 択 可 能 で あ る こ と

ヨ ー レ ー ト ・ 信 号 の 他 に 又 は 代 わ り に 、 車 両 の す べ り 角 （ β ） 又 は 横 加 速 度 （ ａ y ） を
表 す カ ー ブ 軌 跡 ・ 信 号 が 予 め 設 定 さ れ る こ と を 特 徴 と す る 、 請 求 項 １ に 記 載 の 方 法

カ ー ブ 軌 跡 上 で 多 軌 道 車 両 を 案 内 す る た め の 方 法 で あ っ て 、 前 記 カ ー ブ 軌 跡 が 、 車 両 ・
運 転 者 に よ り 設 定 ・ 操 舵 角 （ δ L R ） な ど を 介 し て 予 め 設 定 さ れ 、 更 に 、 こ の 所 望 の カ ー ブ
軌 跡 を 表 す カ ー ブ 軌 跡 ・ 信 号 が 、 電 子 制 御 ユ ニ ッ ト に よ り 適 切 に 処 理 さ れ た 形 式 で 、 車 両
の ヨ ー 運 動 に 影 響 を 及 ぼ す 少 な く と も １ つ の ア ク チ ュ エ ー タ へ と 導 か れ 、



　

　

　

。
【 請 求 項 ４ 】
　

。
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設 定 ・ 操 舵 角 （ δ L R ） と 車 両 ・ 速 度 （ Ｖ F z g ） か ら 形 成 さ れ 且 つ 特 に ヨ ー レ ー ト （ 角 速
度 表 示 の Ψ ） を 表 す カ ー ブ 軌 跡 ・ 信 号 が 、 プ リ コ ン ト ロ ー ル の 意 図 で 、 少 な く と も １ つ の
操 舵 可 能 な 車 両 ・ 車 輪 の 操 舵 切 れ 角 （ δ R a d ） を 調 節 し 得 る 操 舵 ・ ア ク チ ュ エ ー タ の 適 切
な 駆 動 の た め だ け で な く 、 少 な く と も 一 方 の 車 両 側 の 車 輪 に お け る 縦 力 を 適 切 に 変 更 す る
た め に も 援 用 さ れ 得 て 、 そ れ に よ り 、 所 望 の カ ー ブ 軌 跡 を 走 行 す る た め に 、 操 舵 切 れ 角 （
δ R a d ） の 調 節 の 他 に 又 は 代 わ り に 、 補 助 的 に 又 は 単 独 で 、 少 な く と も １ つ の 車 両 ・ 車 輪
に 縦 力 が 加 え ら れ 得 る 、 前 記 方 法 に お い て 、

操 舵 切 れ 角 （ δ R a d ） の 調 節 に よ り 発 生 さ れ る ヨ ー モ ー メ ン ト ・ 関 与 部 分 （ Ｍ a k t , l e n k

） が 、 加 え る べ き ア ク チ ュ エ ー タ ・ ヨ ー モ ー メ ン ト （ Ｍ a k t ） の ロ ー パ ス フ ィ ル タ リ ン グ
か ら 得 ら れ 、

操 作 切 れ 角 （ δ R a d ） に よ り 発 生 可 能 な ヨ ー モ ー メ ン ト ・ 関 与 部 分 （ Ｍ a k t , l e n k ） と 、
制 動 力 及 び ／ 又 は 駆 動 力 の 形 式 の 縦 力 を 加 え る こ と に よ り 発 生 可 能 な ヨ ー モ ー メ ン ト ・ 関
与 部 分 （ Ｍ a k t , b r e m s ） の 合 計 が 、 所 望 の カ ー ブ 軌 跡 を 走 行 す る た め に 加 え る べ き ア ク チ
ュ エ ー タ ・ ヨ ー モ ー メ ン ト （ Ｍ a k t ） で あ る こ と を 特 徴 と す る 方 法

所 望 の カ ー ブ 軌 跡 を 正 常 に 走 行 す る た め に 加 え る べ き ア ク チ ュ エ ー タ ・ ヨ ー モ ー メ ン ト
（ Ｍ a k t ） が 、 直 線 的 な 単 軌 道 モ デ ル か ら 検 出 さ れ 、 こ の モ デ ル に は 、 １ つ の 又 は 複 数 の
操 舵 可 能 な 車 輪 の 、 調 節 さ れ た 操 舵 切 れ 角 （ δ R a d ） か ら 結 果 と し て 生 じ る 現 在 の 横 力 （
Ｆ y , a k t ） が フ ィ ー ド バ ッ ク さ れ る こ と を 特 徴 と す る 、 請 求 項 １ ～ ３ の い ず れ か 一 項 に 記
載 の 方 法
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