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@ Resumen:

Dispositivo para el accionamiento de plataformas despla-
zables horizontalmente.

El dispositivo, para plataformas desplazables horizontal-
mente sobre guias, se caracteriza por la disposiciéon de
un conjunto de palancas formado por un conjunto de dos
brazos, un brazo principal de accionamiento de mayor lon-
gitud y un brazo auxiliar de menor longitud articulado por
su extremo superior al brazo principal y articulados dichos
brazos por sus extremos inferiores a dos anclajes, uno de
ellos en la plataforma mévil y el otro en la base de soporte
fija de dicha plataforma mévil, para permitir el desplaza-
miento manual de la plataforma de modo correspondiente
al movimiento de giro del brazo principal, correspondien-
do las posiciones extremas de la plataforma desplazable,
respectivamente de aplicacion del panel de encofrado al
muro y de separacién para permitir el paso de personal
de mantenimiento, a posiciones estables horizontales de
blogueo de la palanca de accionamiento principal.
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DESCRIPCION

Dispositivo para el accionamiento de plataformas
desplazables horizontalmente.

La presente invencion estd destinada a dar a cono-
cer un dispositivo para el accionamiento de platafor-
mas desplazables horizontalmente, que aporta sensi-
bles caracteristicas de novedad y actividad inventiva
al sector al se destina.

El dispositivo objeto de la presente invencion se-
rd aplicable al accionamiento de plataformas despla-
zables preferentemente en construccién, en el sector
de los andamios llamados “trepantes”, es decir, anda-
mios desplazables verticalmente en los que una plata-
forma simple o miiltiple es utilizada para soportar los
paneles de encofrado de cada tramo vertical construi-
do, desplazdndose de abajo hacia arriba a medida que
se van construyendo el muro o estructura vertical de
hormigén armado.

Cada vez que se ha encofrado y hormigonado un
tramo del muro o estructura vertical y después del
tiempo necesario de fraguado minimo, la estructura
debe ser desplazada hacia arriba para encofrar un tra-
mo sucesivo, hasta llegar al final del muro o estruc-
tura vertical. Cuando se debe hacer el desplazamiento
ascendente, una operacion necesaria es la de limpiar
la superficie del panel de encofrado, eliminando resi-
duos del encofrado que se acaba de realizar y, even-
tualmente, recubrir dicha superficie con una sustancia
desmoldeante, etc. En todo caso es necesario poder
desplazar la plataforma que soporta el panel de enco-
frado sobre un plano horizontal, para liberar un espa-
cio entre el muro parcialmente fraguado y el propio
panel de encofrado para permitir que uno o més ope-
rarios puedan realizar dicho trabajo.

A propio tiempo, también es necesario, en el fun-
cionamiento de este tipo de plataformas, el poder pre-
sionar el panel de encofrado sobre el borde superior
del muro ya realizado para conseguir buena estan-
queidad para el encofrado del tramo siguiente del mu-
ro o estructura vertical.

Dadas las considerables dimensiones y peso de di-
chas estructuras portadoras de los paneles de encofra-
do, se presenta una sensible dificultad para realizar el
desplazamiento horizontal y eventual compresién de
la plataforma, por lo que los mecanismos actualmente
conocidos para realizar la separacion de la plataforma
desplazandola horizontalmente son dispositivos com-
plejos que se basan en efectuar el guiado de la plata-
forma sobre guias horizontales de la base sobre la que
se apoya dicha plataforma, y mecanismos de consi-
derable envergadura para permitir el desplazamiento
horizontal de separacién y de compresion de la plata-
forma, desplazdndose sobre dichas guias. Estos dis-
positivos actualmente conocidos son complejos por
su estructura y de dificil mantenimiento, puesto que
en el hormigonado de muros verticales se producen
gran cantidad de desperdicios, polvo, suciedad y las
guias horizontales requieren un mantenimiento conti-
nuado que es engorroso y requiere considerable mano
de obra.

Por todas las razones expuestas es necesario dis-
poner pesados mecanismos de accionamiento manual
en cada una de las guias, con ayuda de mecanismos
habitualmente de pifién/cremallera y cufia de aprie-
te, que requieren un minimo de dos operarios actuan-
do simultdneamente en cada uno de los mecanismos
correspondientes a una de las guias.
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Para reducir los inconvenientes anteriormente
mencionados el inventor ha procedido al desarrollo
de un mecanismo para el accionamiento de platafor-
mas desplazables horizontalmente del tipo que se ha
descrito de manera que permite conseguir un accio-
namiento muy simple y un facil bloqueo por la accién
del propio mecanismo, que impide el retroceso una
vez efectuada la aplicacion.

La presente invencion queda definida por la parte
caracterizante de la reivindicacion 1.

Otras caracteristicas de la invencién quedan defi-
nidas en las reivindicaciones dependientes.

A titulo de ejemplo, el dispositivo de acciona-
miento objeto de la presente invenciéon comprende un
brazo de palanca principal articulado a soportes fija-
dos en la base sobre la que se desplaza la plataforma
portadora del panel de encofrado del muro o estruc-
tura similar, articuldindose ademads dicho brazo princi-
pal mediante un brazo auxiliar de longitud ajustable
y que actda de tensor, a la propia plataforma porta-
dora del encofrado vertical. El mecanismo se aplica
paralelamente a cada una de las guias de los lados de
la plataforma desplazable, de manera que ésta resulta
accionable por cualquiera de los dos lados. La dispo-
sicién del brazo principal, brazo auxiliar intermedio y
puntos de apoyo es tal que la posicién de tope de tra-
bajo del encofrado coincide con la posicién horizon-
tal del brazo principal de accionamiento, con lo que
un movimiento de éste resulta irreversible por si mis-
mo, efectuando el bloqueo de la plataforma de mo-
do automdtico. También la posicién de la plataforma
que corresponde a la separaciéon mixima del encofra-
do con respecto al muro corresponde a la posicién ho-
rizontal del brazo principal de accionamiento, con lo
que se consigue una posicién de bloqueo equivalente
ala posicién de trabajo, que impide el desplazamiento
fortuito de la plataforma si no se actia manualmente
sobre el brazo principal levantando el mismo, lo que
se traduce en el desplazamiento de la plataforma.

Para su mejor comprension se adjuntan a titulo ex-
plicativo, pero no limitativo, unos dibujos representa-
tivos de una realizacién preferente de la presente in-
vencion.

La figura 1 muestra una vista en perspectiva de
una plataforma desplazable a la que se aplica el dis-
positivo de accionamiento objeto de la presente inven-
cién.

La figura 2 muestra una vista en alzada frontal de
la propia plataforma de la figura 1.

La figura 3 muestra una vista esquematica, en al-
zado lateral, de la plataforma aplicada a un muro con
el dispositivo de accionamiento de la plataforma des-
plazable en posicién de bloqueo para la posicién de
trabajo del panel de encofrado.

La figura 4 muestra una vista similar a la figura 3
con la plataforma desplazable separada del muro y en
una posicién intermedia.

La figura 5 muestra una vista semejante a las figu-
ras 3y 4 en la que la plataforma se ha representado en
su posicién extrema de mixima separacién con res-
pecto al muro, con el dispositivo de accionamiento en
posicion horizontal de bloqueo.

La figura 6 muestra una disposicién alternativa del
brazo principal y del brazo auxiliar variando los pun-
tos de anclaje respectivamente en la plataforma mdvil
y en el soporte fijo de la misma.

La figura 7 muestra una curva representativa de la
variacién de esfuerzo ejercido por el mecanismo so-
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bre la plataforma mévil durante un ciclo completo de
desplazamiento de la plataforma mévil, en compara-
cién con el recorrido rectilineo de dicha plataforma
movil.

Tal como se representa en las figuras, la presente
invencion es aplicable a un conjunto para encofrado
de muros o estructuras verticales (1), comprendiendo
de modo convencional una plataforma de trabajo (2)
que puede quedar asociada a una segunda plataforma
inferior (3), destinadas ambas al personal que efectia
sus labores en dichas plataformas, que estdn destina-
das a soportar un armazoén desplazable (4) portador de
uno o varios paneles (12) destinados al encofrado pro-
gresivo del muro o estructura vertical (1). El conjunto
de dichas plataformas (2), (3) y armazoén (4) con los
paneles de encofrado (12) queda incorporado sobre el
muro (1) facilitando el encofrado de tramos sucesivos
de dicho muro, por lo que el conjunto debe ser despla-
zado en ascenso cada vez que el tramo de muro reali-
zado ha alcanzado el fraguado suficiente. El armazoén
(4) estd conectado a sendos largueros inferiores (5) y
(6) mediante los tensores (7) y (8), constituyendo un
conjunto guiado sobre la plataforma (2), por ejemplo,
mediante ruedas (9) o similares.

El conjunto formado por los largueros (5) y (6)
con sus guias, travesafios (no representados), etc., y el
armazoén (4) de soporte de los paneles de encofrado
(12) es lo que se ha designado en esta descripcion co-
mo “plataforma desplazable”, que estd montada sobre
la plataforma fija (2).

El mecanismo objeto de la presente invencién se
compone, tal como se observa en las figuras, especial-
mente en las figuras 4 y 5, de un brazo principal o pa-
lanca de accionamiento (10) que estd articulado sobre
la estructura de la plataforma fija (2), mientras que,
mediante un brazo auxiliar intermedio (13) esta arti-
culado al larguero (5) que forma parte de la platafor-
ma mévil. El dispositivo de accionamiento indicado
se repite para cada uno de los extremos del armazoén
(4), tal como se puede observar en la figura 1.

La disposicioén de los elementos constitutitos del
dispositivo de accionamiento objeto de la invencién
permite que las posiciones extremas de la plataforma
desplazable, es decir, las posiciones representadas en
las figuras 3 y 5, que corresponden respectivamente
a la posicion de presionado del panel sobre la parte
previamente realizada del muro (1) y a la posicién de
separacion para permitir el paso de personal por la
zona (14) intermedia entre el muro (1) y el panel de
encofrado, correspondan a la posicién completamen-
te horizontal del brazo principal (10) del dispositivo,
consiguiendo por lo tanto estabilidad y bloqueo en di-
chas posiciones, impidiendo el desplazamiento fortui-
to de la plataforma.

El dispositivo se caracteriza por la disposicién de
un conjunto de palanca principal y un brazo auxiliar
intermedio en correspondencia con la posicién de ca-
da una de las guias de la plataforma desplazable.

Ademads, eventualmente cada uno de los conjuntos
de brazo principal de accionamiento y brazo auxiliar
intermedio se encuentra superpuesto a la correspon-
diente guia de la plataforma desplazable.
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El brazo auxiliar intermedio (13) es ajustable en
su longitud, especialmente por giro de su cuerpo so-
bre los extremos roscados, a efectos de posibilitar que
la posicién de trabajo representada en la figura 3 pro-
duzca el apriete previsto sobre el muro (1).

El brazo auxiliar intermedio tiene longitud ajusta-
ble y actiia como tensor.

En la figura 6 se ha mostrado la variante segin la
cual el brazo principal (10) estd articulado en la propia
plataforma mévil y el brazo auxiliar (13) esta articu-
lado por su extremo inferior a la estructura fija (2), es
decir, la estructura de soporte de dicha plataforma mo-
vil. Esta versién podria ser utilizada en algunos casos
para el accionamiento de la plataforma mévil si bien
se considera preferible la version descrita con respec-
to a las figuras 3 a 5.

En la gréfica representada en la figura 7 se muestra
la multiplicacién del esfuerzo, representado en orde-
nadas, a lo largo del ciclo completo de desplazamien-
to de la plataforma mévil y que se muestra en grados
de giro del brazo principal, representado en abcisas.
En efecto, dadas las caracteristicas del dispositivo de
la presente invencion, el esfuerzo aplicado sobre el
brazo principal del mecanismo se transmite a la plata-
forma mévil de manera amplificada. Esta relacion de
transmision es variable en funcién de la posicién del
brazo principal. De este modo, en el inicio del movi-
miento, cuando es necesario vencer la adherencia de
los paneles de encofrado con el hormigén asi como la
inercia, la relacién de multiplicacién del esfuerzo es
muy elevada, permitiendo asi que un esfuerzo no muy
elevado por parte del operario que acciona el mecanis-
mo, éste inicie el desplazamiento venciendo grandes
resistencias. Por otro lado, en la parte intermedia del
recorrido puede observarse en la figura 7 que la mul-
tiplicacion del esfuerzo se reduce, pasando a una rela-
cién de transmisién mds directa que permite un movi-
miento rapido de la plataforma mévil, aprovechando
que las resistencias que se oponen al movimiento son
menores una vez iniciado éste. Por ultimo, en la zo-
na final del ciclo de desplazamiento, se muestra en
la figura 7 un nuevo aumento de la relacién de mul-
tiplicacion entre el esfuerzo aplicado sobre el brazo
principal y el esfuerzo que el mecanismo ejerce sobre
la plataforma mévil. Esta dltima caracteristica viene
a afiadir una caracteristica de seguridad del sistema
pues sirve para obtener un efecto de bloqueo de des-
plazamiento accidental de la plataforma por accién
del viento u otras causas fortuitas que puedan poner
en peligro a los trabajadores que se encuentren en la
zona (14) intermedia entre el muro (1) y el panel de
encofrado.

Si bien la invencidén se ha representado y descri-
to con respecto a un ejemplo de realizacién, se debe
comprender que la misma no queda limitada a dicha
realizacién y que cualesquiera variaciones quedardn
dentro del ambito de la presente invencién si quedan
incluidas de las reivindicaciones adjuntas. De modo
especifico, el dispositivo de accionamiento para pla-
taformas podria ser aplicado a otras plataformas no
destinadas a la construccion.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo para el accionamiento de platafor-
mas desplazables horizontalmente, cuyas plataformas
son del tipo que soportan paneles de encofrado de
muros de hormigén o estructuras similares, con en-
cofrado sucesivo de abajo hacia arriba, y cuyas pla-
taformas son desplazables horizontalmente entre una
posicién de trabajo del panel de encofrado y una po-
sicién de separacién del muro, caracterizado por la
disposicién de un conjunto de palancas formado por
un conjunto de dos brazos, un brazo principal de ac-
cionamiento de mayor longitud y un brazo auxiliar
de menor longitud articulado por su extremo superior
al brazo principal y articulados dichos brazos por sus
extremos inferiores a dos anclajes, uno de ellos en la
plataforma mdvil y el otro en la base de soporte fija
de dicha plataforma mévil, para permitir el despla-
zamiento manual de la plataforma de modo corres-
pondiente al movimiento de giro del brazo principal,
correspondiendo las posiciones extremas de la plata-
forma desplazable, respectivamente de aplicacion del
panel de encofrado al muro y de separacién para per-
mitir el paso de personal de mantenimiento, a posi-
ciones estables horizontales de bloqueo de la palanca
de accionamiento principal.

2. Dispositivo para el accionamiento de platafor-
mas desplazables horizontalmente, segin la reivindi-
cacion 1, caracterizado por la disposicién de un con-
junto de palanca principal y brazo auxiliar intermedio
en correspondencia con la posicién de cada una de las
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guias de la plataforma desplazable.

3. Dispositivo para el accionamiento de platafor-
mas desplazables horizontalmente, segin la reivin-
dicacién 2, caracterizado porque cada uno de los
conjuntos de brazo principal de accionamiento y bra-
7o auxiliar intermedio se encuentra superpuesto a la
correspondiente guia de la plataforma desplazable.

4. Dispositivo para el accionamiento de platafor-
mas desplazables horizontalmente, segin la reivindi-
cacioén 1, caracterizado porque el brazo auxiliar in-
termedio tiene longitud ajustable.

5. Dispositivo para el accionamiento de platafor-
mas desplazables horizontalmente, segin la reivindi-
cacién 4, caracterizado porque el brazo auxiliar in-
termedio actia como tensor.

6. Dispositivo para el accionamiento de platafor-
mas desplazables horizontalmente, segun la reivindi-
cacioén 1, caracterizado porque el anclaje del articu-
lacién del extremo inferior del brazo principal estd
asociado a la estructura de soporte de la plataforma
desplazable y el anclaje de articulacion del extremo
inferior del brazo auxiliar estd asociado a la platafor-
ma desplazable.

7. Dispositivo para el accionamiento de platafor-
mas desplazables horizontalmente, segin la reivindi-
cacion 1, caracterizado porque el anclaje del articu-
lacién del extremo inferior del brazo auxiliar estd aso-
ciado a la estructura de soporte de la plataforma des-
plazable y el anclaje de articulacién del extremo infe-
rior del brazo principal estd asociado a la plataforma
desplazable.
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