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Przedmiotem wynalazku jest mechanizm ste-
rujacy mnapedem wstrzasania, prasowania i
zdejmowania skrzynki formierki wstrzagsowo-
prasujacej.

Znane dotychczas mechanizmy sterujgce for-
mierek wstrzasowo-prasujgcych z napedem pne-
umatycznym posiadajg trzy niezalezne - zawory,

_ z ktérych dwa sg sterowane przez operatora for-
mierki kolanami a jeden reka, wskutek czego
obstuga formierki jest bardzo miedogodna.

Znane sa takze inne mechanizmy sierujace
z jednym zaworem pneumatycznym, wlgczaja-
cym kolejno poszczegélne napedy, wadg ich jest
jednak stala kolejno§é wlgczania oraz brak mo-
zliwoéci réwnoczesnego wlgczania dwu nape-
déw: wstrzgsania i prasowania,

Wszystkie powyzsze wady i niedogodnosci
usuwa mechanizm sterujgcy formierki wedlug

*) Wlasciciel patentu oswiadczyl, ze tworca
wynalazku jest Jan Danek.

wynalazku, poniewaz posiada uklad trzech za-
woréw pneumatycznych, uruchamiany jedna
dzwignig i umozliwiajgcy wlgczanie w dowol-
nej kolejnosci albo réwnoczesne wszystkich na-
pedow. .
Mechanizm sterujacy formierki wstrzasowo-
prasujgcej z napedem pneumatycznym jest uwi-
doczniony na rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia przekr6j podluzny mechanizmu, fig. 2
— jego przekr6éj poprzeczny, fig. 3 — przekréj
wzdtuz linii E—E na fig. 1, fig. 4 — przekréj
wzdluz linii F—F na fig. 3, a fig. 5 — przekrdj
wzdluz linii D—D na fig. 2. o
Mechanizm sterowniczy wedlug wynalazku
sklada sie z mastepujacych zespoléw: trzech za-
woréw pneumatycznych, uruchamiajgcych naped
wstrzgsania, prasowania i podnoszenia skrzy-
nek formierskich, z ukladu dzwigni sterujgcej.
niezaleznie poszczegblne zawory, z zatrzasku
kulkowego umozliwiajacego ustalenie pologenia.
diwigni przy uruchomionym napedzie wstrzgsa-



odcinajgeym oraz z korpusu, w ktérym umies::-
czone sg poszczegllne zespoly.

Zespol diwigni sterujacej sklada sie z dzwig-
ni 1 z uchem Ia,vi'ﬁyslepem 1b, os'adzonej obro-
towo, na’osi 2, z obejmy 3 zakoriczonej péloska-
mi 3a i 3b, ulozyskowanymi w korpusie 10 me-
chanizmu oraz z kablgka 4, zakoriczonego pél-
ofkami 4a i 4b, ulozyskowanymi w korpusie 10,
prostopadle do pélosiek 3¢ i 3b. Na poéloski
3a i 3b obejmy oraz 4a kablgka s3a nasadzone
krzywki sterujgce 3c, 3d i 4c, maciskajace na
zakoriczone rolkami drazki 5e¢ zaworéw pneu-
matycznych. . )

Ponadto na péloske 3a obejmy nasadzony jest
pieréciern 8a zatrzasku kulkowego 8, a na pél-
oske 4a kablaka dzwignia 4e, polaczona ze spre-
zyng powrotng 4f. '

Mechanizm wedlug wynalazku posiada trzy
zawory pneumatyczne (fig. 3): zawér 5 polgczo-
ny z napedem wstrzasania, zawér 5’ polaczony
z napedem prasowania oraz zawér 5” polaczony
z napedem podnoszenia skrzynek formierskich.
Drazkiem 5a zaworu 5 steruje krzywka 3d, osa-
dzona na pélosce 3b obejmy 3, a drazkiem 5a”
zaworu 5" — krzywka 3c, osadzona ma drygiej
pélodce 3a obejmy 3, natomiast dratkiem 5a’ za-
woru 5 — krzywka 4c, osadzona na péloice 4a
kablgka 4.

Wszystkie zawory 5, 5 i 5” sa osadzone we
wspélnej komorze 10a, w Kkorpusie 10 mecha-

~ nizmu, do ktérej jest doprowadzone sprezone po-
wietrze. Kazdy zawor posiada sworzen 5c, osa-
dzony przesuwnie w korpusie 10 i zakoriczony
talerzem 5d oraz dwie sprezyny: sprezyne 5e,
dociskajacg talerz 5d i zamykajgca zawdér oraz
sprezyne 5f, oddzielajaca sworzen 5c¢ zaworu od
drazka 5a, w celu wytworzenia luki, ktéra ucho-
dzi powietrze na zewnatrz korpusu.

 Z komora 10a polaczony jest za posregdni-
ctwem zaworu odcinajacego 6 manometr 7. Za-
woér odcinajacy 6 sklada sie¢ z gumowego korka
6a oraz popychacza 6c osadzonego na sprezymie
6b i zaopatrzonego w kolnierz 6d, zazebiajacy
si¢ z obrzezami 5g wszystkich talerzy 5d zawo-
row, dzieki czemu otwarcie ktéregokolwiek za-
woru sterujgcego powoduje samoczynne zamk-
niecie zaworu odcinajgcego 6 i odcigcie mano-
metru nie narazajac go na dzialanie ci$nien pul-
sacyjnych. ' Lo
" Na péloéce 3a obejmy 3 osadzony jest pierécien
8a zatrzasku kulkowego 8, zaopatrzony w trzy
pryzmatyczne wyciecia, w krtér‘e» wchodzi kul-

.. ka 8b dociskana sprezyna 8c i umozliwiajacy

unieruchomienie diwigni w poloieniac.h odpo-

P

lezne sterowanie napedem wstrzasania i

wiadajacych wylaczeniu obydwu napedows wlg-
czeniu napedu wstrzgsania i wlaczeniu napedu
podnoszenia.

Dzialanie mechanizmu sterujgcego wedlug wy-
nalazku opisano ponizej. Obrét dzwigni z polo
zenia 0 w polozenie I powoduje naci$niecie
krzywka 3d drazka 5a¢ i otwarcie zaworu 9,

. a przez to wlaczenie napedu wsftrzasania, przy

czym zatrzask kulkowy 8 umozliwia unierucho-
mienie dzwigni w tym polozeniu. Obrét dzwig-
ni 1 w polozenie II powoduje naci$niecie krzyw-
ka 3c drazka 5a” zaworu 5” i uruchomienie na-
pedu podnoszenia skrzynek formierskich, przy
czym zatrzask kulkowy umozliwia réwniez unie-
ruchomienie dzwigni w tym polozeniu.

Obrét dzwigni w polozenie III w plaszczyznie
prostopadlej do plaszczyzny 1—II, powoduje
naci$niecie drazka 5a’ krzywksg 4c i otwarcie
zaworu 5°, a przez to wlaczenie napedu praso-
wania. Dzwignia 1 ‘musi byé jednak w tym po-
lozeniu ze wzgledu na bezpieczetstwo pracy ro-
botnika — utrzymywana rekg. Powré6t dzwigni
do polozenia zerowego uzyskuje sie dzieki dzia-
laniu sprezyny 4f. Niezalezne polgczenie dzwig-
ni 1 za pomocg osi 2 z obejmg 3 araz za pomo-
cg wystepu 1b z kablagkiem 4 umozliwia réwno-
czesne jej wychylenie w plaszczyznach prosto-
padlych (I—II i 0—1III) i réwnoczesne, nieza-
pra-
sowania..

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm sterujgcy formierki wstrzgsowo-
prasujacej znamienny tym, Zze jego dzwig-
nia (1) polaczona osig (2) z obejmg (3) oraz
wystepem (1b) i kablagkiem (4) jest zaopa-
trzona w krzywki (3c, 3d, 4c), sterujgce za
posrednictwem drazkéw (5a), zaworami pne-
umatycznymi 5, 5’, 5”, uruchamiajgcymi ma-
pedy: wstrzgsania, prasowania i podnoszenia
formierki.

2. Mechanizm sterujgcy wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, ze péloska (3a) obejmy (3) po-
siada pierscien (8a) z trzema pryzmatycznymi
wycieciami, w ktére wchodzi kulka (8b) za-
trzasku kulkowego (8), dzieki czemu dziwig-
nia moze byé unieruchomiona w swoich po-
lozeniach: spoczynkowym (0), napedu wstrza-
sania (1) i napedu podnoszenia (II). -

3. Mechanizm wedlug zastrz. 1 i 2, zmamienny
tym, ze posiada zawér odcinajacy (6), umiesz-
czony W przewodzie laczacym manometr i
zlozony z korka (6a) dociskanego popycha-
czem (6¢c), ktorego kolmierz (6d) zazebia sie



z obrzezami (5g) talerzy (5d) wszystkich za- Fabryka Maszyn Odlewniczych
worow (5, 5, 5”), dzieki czemu otwarcie kté-
regokolwiek z tych zaworéw powoduje samo-
czynne zamknigcie zaworu (6) i odcigcie

ometru (7). nie narazajac go na dziala-
nie’ ci$niern .‘sacyjnnych. o=
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Zastepca: inz. Zbigniew Kaminski
rzecznik patentowy
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