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(54)发明名称

模组化零间隙预设锁死煞车/锁定装置

(57)摘要

一种装置(B)控制一环状构件(36)相对于顶

框和底框(12,10)的转动，底框(10)包括径向延

伸且终止于一圆柱部(112)的一碟片(110)，圆柱

部(112)有圆周相隔狭缝(212)。一楔子(16)抵靠

圆柱部(112)且通过可轴向移动的一活塞(14)而

在第一和第二位置之间移动。楔子包括一角度表

面(340)，其通过数个钢珠(18)与沽塞(14)的一

角度表面(520)接合。碟片(110)和圆柱部(112)

由具有够材料强度的材料形成单一组件，且屈服

以允许圆柱部(112)和环状构件(36)之结合和脱

离。楔子(16)可在碟片(110)的一轴向表面(250)

与顶框(12)的一导引凸缘(450)之间滑动。
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1.一种控制旋转装置(B)，包括：一底框(10)，包括径向延伸且终止于从其一体轴向延

伸的一圆柱部(112)的一碟片(110)，所述圆柱部(112)包括一径向向外圆柱状摩擦面(210)

和一径向向内内径(260)，圆周相隔狭缝(212)在所述摩擦面(210)与所述圆柱部(112)的所

述径向向内内径(260)之间径向延伸且径向延伸到所述碟片(110)内；一环状构件(36)，包

括一内部摩擦衬片(310)，所述环状构件(36)可相对于所述底框(10)旋转；一楔子(16)，其

抵靠所述圆柱部(112)的所述径向向内内径(260)，所述楔子(16)可移动地支撑在所述碟片

(110)上,且可相对于碟片(110)沿着  平行于所述碟片(110)与垂直于所述圆柱部(112)而

从所述圆柱部(112)与所述环状构件(36)径向隔开的一第一位置移动到使所述圆柱部

(112)偏转且将所述摩擦面(210)与所述摩擦衬片(310)结合在一起的一第二位置，所述碟

片(110)和所述圆柱部(112)由具有足够材料强度的相同材料形成单一固定组件，且屈服以

允许偏转将所述摩擦面(210)和所述摩擦衬片(310)结合，以在所述楔子(16)位于所述第二

位置时将所述环状构件(36)固定而不相对于所述底框(10)旋转，并在所述楔子(16)位于所

述第一位置时将所述圆柱部(112)复位而脱离所述环状构件(36)；其特征在于:一顶框(12)

连接到所述底框(10)，所述楔子(16)位于所述顶框(12)与所述底框(10)之间。

2.一种控制旋转装置(B)，包括以下组合：一底框(10)，包括径向延伸且终止于从其一

体轴向延伸的一圆柱部(112)的一碟片(110)，所述圆柱部(112)包括一径向向外圆柱状摩

擦面(210)和一径向向内内径(260)，圆周相隔狭缝(212)在所述摩擦面(210)与所述圆柱部

(112)的所述径向向内内径(260)之间径向延伸且径向延伸到所述碟片(110)内；一环状构

件(36)，包括一内部摩擦衬片(310)，所述环状构件(36)可相对于所述底框(10)旋转；一楔

子(16)，其抵靠所述圆柱部(112)的所述径向向内内径(260)且可从所述圆柱部(112)与所

述环状构件(36)径向隔开的一第一位置移动到使所述圆柱部(112)偏转且将所述摩擦面

(210)与所述摩擦衬片(310)结合在一起的一第二位置，所述碟片(110)和所述圆柱部(112)

由具有足够材料强度的相同材料形成单一固定组件，且屈服以允许偏转将所述摩擦面

(210)和所述摩擦衬片(310)结合，以在所述楔子(16)位于所述第二位置时将所述环状构件

(36)固定而不相对于所述底框(10)旋转，并在所述楔子(16)位于所述第一位置时将所述圆

柱部(112)复位而脱离所述环状构件(36)；其特征在于:一顶框(12)连接到所述底框(10)，

所述楔子(16)位于所述顶框(12)与所述底框(10)之间；固定在所述底框(10)的一固定组件

(42)；及一轴承(40)，其具有夹在所述固定组件(42)与径向位于所述圆柱部(112)内部的所

述碟片(110)之间的一第一环，及连接到所述环状构件(36)的一第二环。

3.一种控制旋转装置(B)，另包括以下组合：一底框(10)，包括径向延伸且终止于从其

一体轴向延伸的一圆柱部(112)的一碟片(110)，所述圆柱部(112)包括一径向向外圆柱状

摩擦面(210)和一径向向内内径(260)，圆周相隔狭缝(212)在所述摩擦面(210)与所述圆柱

部(112)的所述径向向内内径(260)之间径向延伸且径向延伸到所述碟片(110)内；一环状

构件(36)，包括一内部摩擦衬片(310)，所述环状构件(36)可相对于所述底框(10)旋转；一

楔子(16)，其抵靠所述圆柱部(112)的所述径向向内内径(260)且可从所述圆柱部(112)与

所述环状构件(36)径向隔开的一第一位置移动到使所述圆柱部(112)偏转且将所述摩擦面

(210)与所述摩擦衬片(310)结合在一起的一第二位置，所述碟片(110)和所述圆柱部(112)

由具有足够材料强度的相同材料形成单一固定组件，且屈服以允许偏转将所述摩擦面

(210)和所述摩擦衬片(310)结合，以在所述楔子(16)位于所述第二位置时将所述环状构件
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(36)固定而不相对于所述底框(10)旋转，并在所述楔子(16)位于所述第一位置时将所述圆

柱部(112)复位而脱离所述环状构件(36)；其特征在于:一顶框(12)连接到所述底框(10)，

所述楔子(16)位于所述顶框(12)与所述底框(10)之间；以及在所述顶框(12)与所述环状构

件(36)之间延伸的一回转密封件(46)。

4.如权利要求2所述的控制旋转装置，另包括以下组合：一固定梢(28)，其从所述顶框

(12)的一轴向导引凸缘(450)轴向地延伸，所述楔子(16)包括一径向延伸槽孔，以可滑动地

容纳所述固定梢(28)，其中所述楔子(16)可滑动地抵靠所述碟片(110)的一轴向表面(250)

和所述顶框(12)的所述轴向导引凸缘(450)。

5.如权利要求4所述的控制旋转装置，其中所述楔子(16)由圆周相隔的片体组成，所述

径向延伸槽孔位于相邻的所述圆周相隔的片体之间。

6.如权利要求4所述的控制旋转装置，其中所述第一环抵靠所述碟片(110)的一轴向面

(104)，所述碟片(110)有一径向向内部，所述径向向内部在所述碟片(110)的所述轴向面

(104)与所述碟片(110)的所述轴向表面(250)之间有一第一轴向厚度，所述碟片(110)包括

位于在所述径向向内部与所述圆柱部(112)中间的一径向向外部，所述圆柱部(112)的一第

二轴向厚度小于所述第一轴向厚度，但足以允许所述圆柱部(112)偏转以结合所述摩擦面

(210)。

7.如权利要求4项所述的控制旋转装置，另包括以下组合：一致动器(14)，其可沿一轴

向相对于所述底框(10)和所述楔子(16)移动，所述致动器(14)具有不平行于所述轴向的一

致动面(520)，其中所述楔子(16)相反于所述圆柱部(112)的一端包括不平行于所述轴向的

一角度表面(340)，所述角度表面(340)接合所述致动面(520)，以在所述致动器(14)轴向移

动时使所述楔子(16)径向移动。

8.如权利要求7所述的控制旋转装置，另包括以下组合：夹在所述底框(10)与所述致动

器(14)之间的压缩弹簧(20)，所述致动器(14)位于所述顶框(12)与所述压缩弹簧(20)之

间，一压力室(C)界定在所述顶框(12)、所述轴向导引凸缘(450)和所述致动器(14)之间。

9.如权利要求8所述的控制旋转装置，其中所述顶框(12)包括一导轴(380)，所述导轴

(380)包括同心地位于所述导轴(380)内的一中心孔(440)，所述压力室(C)更由所述导轴

(380)界定，其中所述底框(10)包括一中央毂(100)，所述中央毂(100)连接到所述导轴

(380)。

10.如权利要求9所述的控制旋转装置，其中所述底框(10)包括从所述中央毂(100)一

体轴向延伸的一环(106)，所述碟片(110)从所述环(106)一体延伸，所述中央毂(100)包括

一第一轴向面(102)和位于所述环(106)与所述第一轴向面(102)之间的一肩部(108)，所述

固定组件(42)有L形截面，所述L形截面具有一第一轴向延伸腿和径向延伸到所述第一轴向

延伸腿之外的一第二腿，所述第一轴向延伸腿相反于所述第二腿的一端抵靠所述肩部

(108)，所述第一环抵靠所述固定组件(42)的所述第一轴向延伸腿和第二腿、所述环(106)

和所述碟片(110)，所述压缩弹簧(20)容纳在形成于所述中央毂(100)内的轴向延伸弹簧袋

(190)中，且一固定梢(34)从所述中央毂(100)轴向延伸且可滑动地容纳在所述致动器(14)

的一轴向延伸滑动孔(510)内。

11.如权利要求10所述的控制旋转装置，另包括以下组合：数个沿所述角度表面(340)

和所述致动面(520)滚动的钢珠(18)，以降低所述致动器(14)与所述楔子(16)之间的力量
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传递的摩擦。

12.如权利要求11所述的控制旋转装置，其中所述致动器(14)包括一轴向延伸部(140)

和从其径向延伸且终止于一自由端的一环状部(142)，所述自由端可滑动地容纳在所述轴

向导引凸缘(450)，所述轴向延伸部(140)为环状且可滑动地容纳在所述导轴(380)与所述

环(106)之间，其中一挡止(530)形成在所述环状部(142)的一下方轴向延伸表面且轴向延

伸朝向所述碟片(110)并将数个所述钢珠(18)相对于所述致动面(520)和所述角度表面

(340)定位。

13.一种控制旋转装置(B)，另包括以下组合：一底框(10)，包括径向延伸且终止于从其

一体轴向延伸的一圆柱部(112)的一碟片(110)，所述圆柱部(112)包括一径向向外圆柱状

摩擦面(210)和一径向向内内径(260)，圆周相隔狭缝(212)在所述摩擦面(210)与所述圆柱

部(112)的所述径向向内内径(260)之间径向延伸且径向延伸到所述碟片(110)内；一环状

构件(36)，包括一内部摩擦衬片(310)，所述环状构件(36)可相对于所述底框(10)旋转；一

楔子(16)，其抵靠所述圆柱部(112)的所述径向向内内径(260)且可从所述圆柱部(112)与

所述环状构件(36)径向隔开的一第一位置移动到使所述圆柱部(112)偏转且将所述摩擦面

(210)与所述摩擦衬片(310)结合在一起的一第二位置，所述碟片(110)和所述圆柱部(112)

由具有足够材料强度的相同材料形成单一固定组件，且屈服以允许偏转将所述摩擦面

(210)和所述摩擦衬片(310)结合，以在所述楔子(16)位于所述第二位置时将所述环状构件

(36)固定而不相对于所述底框(10)旋转，并在所述楔子(16)位于所述第一位置时将所述圆

柱部(112)复位而脱离所述环状构件(36)；其特征在于:一顶框(12)连接到所述底框(10)，

所述楔子(16)位于所述顶框(12)与所述底框(10)之间；以及一致动器(14)，其可沿一轴向

相对于所述底框(10)和所述楔子(16)移动，所述致动器(14)具有不平行于所述轴向的一致

动面(520)，其中所述楔子(16)相反于所述圆柱部(112)的一端包括不平行于所述轴向的一

角度表面(340)，所述角度表面(340)接合所述致动面(520)，以在所述致动器(14)的轴向移

动时使所述楔子(16)径向移动。

14.如权利要求13所述的控制旋转装置，另包括以下组合：夹在所述底框(10)与所述致

动器(14)之间的压缩弹簧(20)，所述顶框(12)，具有一轴向导引凸缘(450)，其中所述楔子

(16)可滑动地抵靠所述碟片(110)的一轴向表面(250)和所述顶框(12)的所述轴向导引凸

缘(450)，所述致动器(14)位于所述顶框(12)与所述压缩弹簧(120)之间，一压力室(C)界定

在所述顶框(12)、所述轴向导引凸缘(450)和所述致动器(14)之间。

15.如权利要求14所述的控制旋转装置，另包括以下组合：一固定梢(28)，其从所述顶

框(12)的所述轴向导引凸缘(450)轴向地延伸，所述楔子(16)包括一径向延伸槽孔，以可滑

动地容纳所述固定梢(28)。

16.如权利要求15所述的控制旋转装置，其中所述楔子(16)由圆周相隔的片体组成，所

述径向延伸槽孔位于相邻的所述圆周相隔的片体之间。

17.如权利要求14项所述的控制旋转装置，其中所述顶框(12)包括一导轴(380)，所述

导轴(380)包括同心地位于所述导轴(380)内的一中心孔(440)，所述压力室(C)更由所述导

轴(380)界定，其中所述底框(10)包括一中央毂(100)，所述中央毂(100)连接到所述导轴

(380)。

18.如权利要求17所述控制旋转装置，其中所述底框(10)包括从所述中央毂(100)一体
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轴向延伸的一环(106)，所述碟片(110)从所述环(106)一体延伸，所述中央毂(100)包括一

第一轴向面(102)和位于所述环(106)与所述第一轴向面(102)之间的一肩部(108)，所述固

定组件(42)有L形截面，所述L形截面具有一第一轴向延伸腿和径向延伸到所述第一轴向延

伸腿之外的一第二腿，所述第一轴向延伸腿相反于所述第二腿的一端抵靠所述肩部(108)，

一个第一环抵靠所述固定组件(42)的所述第一轴向延伸腿和第二腿、所述环(106)和所述

碟片(110)，所述压缩弹簧(20)容纳在形成于所述中央毂(100)内的轴向延伸弹簧袋(190)

中，且一固定梢(34)从所述中央毂(100)轴向延伸且可滑动地容纳在所述致动器(14)的一

轴向延伸滑动孔(510)内。

19.如权利要求13项所述的控制旋转装置，另包括以下组合：数个沿所述角度表面

(340)和所述致动面(520)滚动的钢珠(18)，以降低所述致动器(14)与所述楔子(16)之间的

力量传递的摩擦。

20.如权利要求5项所述的控制旋转装置，其中所述第一环抵靠所述碟片(110)的一轴

向面(104)，所述碟片(110)有一径向向内部，所述径向向内部在所述碟片(110)的所述轴向

面(104)与所述碟片(110)的所述轴向表面(250)之间有一第一轴向厚度，所述碟片(110)包

括位于在所述径向向内部与所述圆柱部(112)中间的一径向向外部，所述圆柱部(112)的一

第二轴向厚度小于所述第一轴向厚度，但足以允许所述圆柱部(112)偏转以结合所述摩擦

面(210)。
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模组化零间隙预设锁死煞车/锁定装置

背景技术

[0001] 一种运动控制装置，尤其是回转式运动控制装置，特别是模组化零间隙预设锁死

煞车/锁定装置，被图示和描述。

[0002] 在运动控制领域中，持续需求着零间隙且预设成运作时锁死的运动控置装置，为

一回转系统提供锁死及/或煞车。

发明内容

[0003] 此需求及运动控制装置的其他问题之解决是通过提供一种模组化零间隙预设锁

死煞车/锁定装置，特别言之，在控制旋转的一装置中，一楔子抵靠一圆柱部的一径向内径，

且可在一第一位置与径向在第一位置外面的一第二位置之间移动。圆柱部从一径向延伸碟

片的终端一体轴向延伸，圆周间隔狭缝在圆柱部的一径向向外圆柱状摩擦面与一径向向内

内径之间延伸且径向延伸到碟片内。一环状构件包括一内摩擦衬片，其可相对于圆柱部的

摩擦面旋转，且在径向位于圆柱部的摩擦面之外。碟片和圆柱部由具足够材料强度的相同

材料形成单一固定组件，且屈服以允许圆柱部偏转，以结合摩擦面和面，因而在楔子位于第

二位置时将环状构件固定而不相对于圆柱部旋转，并在楔子位于第一位置时将圆柱部复位

而脱离环状构件。

[0004] 在所述的观点中，形式为一活塞的一致动器可在一轴向相对于楔子移动，且具有

不平行于轴向的一致动面。楔子相反于圆柱部的一端包括一角度平面，其不平行于轴向，且

其接合致动面，以在致动器的轴向移动时使楔子径向移动。在角度表面与致动面之间设有

数个钢珠以降低摩擦。

[0005] 在进一步所述观点中，楔子可滑动地抵靠碟片的一轴向表面和一顶框的一轴向导

引凸缘。一固定梢从轴向导引凸缘轴向延伸进入位于形成楔子的圆周间隔片体之间的一径

向延伸槽孔中。一回转密封件在顶框与环状构件之间延伸。致动器包括一径向延伸环状部，

其与轴向导引凸缘呈密封结合，以界定一压力室。压缩弹簧夹在致动器与一底框之间，底框

包括圆柱部与碟片。环状构件可通过一轴承而可相对于底框旋转，轴承通过固定在底框的

一固定组件而被夹住。

[0006] 一目的在于提供一种用于旋转运动控制的新颖装置。

[0007] 另一目的在于提供一种新颖旋转运动控制装置，其在一构件使用新颖特征，以达

到真正的零间隙。

[0008] 另一目的在于提供一种新颖旋转运动控制装置，其在一构件另使用新颖特征，以

使用材料强度或像弹簧一样屈服以作为一复位机构。

[0009] 另一目的在于提供一种预设成在失去动力状况时锁死的新颖旋转运动控制装置。

[0010] 另一目的在于提供一种在结合时提供最小轴向力的新颖旋转运动控制装置。

[0011] 另一目的在于提供一种新颖旋转运动控制装置，其包含径向柔度，使得所述装置

在旋转构件中自动对正中心以确保最大扭矩。

[0012] 另一目的在于提供一种新颖旋转运动控制装置，其为模组化以用于不同扭矩幅
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度、尺寸和应用。

[0013] 另一目的在于提供一种新颖旋转运动控制装置，其具有默认成通过机械式结合、

气动式结合或液压式结合而锁死的结合的模组方法。

[0014] 另一目的在于提供一种新颖旋转运动控制装置，其完全密封于操作环境。

[0015] 在以下详细说明配合图式将可更清楚说明用实施例。

附图说明

[0016] 说明用实施例在参阅附图可有最佳说明，其中：

[0017] 图1为在一脱离位置的一旋转控制装置的剖视图。

[0018] 图2为图1中的旋转控制装置的分解立体图。

[0019] 图3为图1中的旋转控制装置位于一结合位置的部分剖视图。

[0020] 所有图式系仅便于解释基本教导而已，图式中将对构成说明用实施例之组件的数

目、位置、关系、及尺寸之延伸将有所说明或在阅读及了解以下描述后属于业界技能。另外，

在阅读及了解以下描述后，配合特定力量、重量、强度、及类似要求之精确尺寸及尺寸比例

之改变亦属业界技能。

[0021] 在不同图式中系以相同标号来标示相同或类似组件；另外请了解文中诸如“顶

部”、“底部”、“第一”、“第二”、“向前”、“向后”、“反向”、“前”、“后”、“高度”、“宽度”、“长度”、

“端”、“侧”、“水平”、“垂直”等等及类似用语系仅便于看图者参考图中构造以及仅用于帮助

描述说明用实施例而已。

具体实施方式

[0022] 一种旋转控制装置(其形式为停止回转运动的煞车)示于图中且标号为B。如图1所

示，煞车B一般包括一个底框10和一个顶框12来容纳煞车B的内部机构，所示为底框10和顶

框12的一种形式，但这些组件的尺寸和形状可依应用限制加以改变，熟悉此技人士将认知

底框10和顶框12可由能在煞车力和应力作用下维持维度稳定性的任何适当材料所制成。

[0023] 底框10具有允许零间隙运作的特征，一般言之，底框10包括有一第一轴向表面102

和一第二轴向表面104的一中央毂100，第一轴向表面102和第二轴向表面104彼此轴向和纵

向相隔。一环106的轴向范围和第二轴向表面104相同，但与第一轴向表面102相隔。一环状

肩部108位于环106与第一轴向表面102之间。

[0024] 底框10利用螺入底框10的螺孔160的螺丝44而固定在一固定组件42并抓住一轴承

40，特别言之，固定组件42有L形截面，L形截面有抵靠肩部108且供螺丝44延伸的一第一轴

向延伸腿以及一第二径向延伸腿。轴承40的第一环夹在第二径向延伸腿与第二轴向表面

104之间且抵靠环106。

[0025] 底框10作用亦如同摩擦衬片，其系通过偏转及对一旋转构件36上的一摩擦面210

施加一正向力，旋转构件36为环状且适当地固定至轴承40的第二环而能相对于底框10和固

定组件42旋转。在所示的形式中，底框10包括一碟片110，所述碟片110从底框10一体径向向

外延伸且终止于从其一体轴向延伸的一圆柱部112。圆周相隔狭缝212径向延伸穿过圆柱部

112和碟片110，摩擦面210为圆柱部112的径向向外表面，碟片110与轴承40第二环轴向相

隔。底框10施加在旋转构件36上的正向力造成二表面之间的摩擦，此摩擦产生煞车B的煞车
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扭矩，煞车B的零间隙之达成是利用摩擦面210直接停在固定组件42上。

[0026] 压缩弹簧20致动煞车B，其系通过对一活塞14的一表面480施力，其作用为可在轴

向相对于底框10和楔子16移动的一致动件。底框10包含弹簧袋190，允许煞车B并用压缩弹

簧20。压缩弹簧20致动活塞14使其轴向移动，让一楔子角度表面520结合钢珠18，钢珠18在

相反于第二轴向表面104的一第三轴向表面250上滚动，以结合可在第三轴向表面250上滑

动的一楔子16的一楔子角度表面340，角度表面340和520不平行于活塞14的轴向移动方向。

[0027] 底框10一般罩住楔子16，楔子16的一外夹持面310径向延伸以抵靠底框10的圆柱

部112的一内径260，因而使摩擦面210偏转，接触旋转构件36。熟悉此技人士将知楔子16可

为任何数目之片体，包括单片环，但仍不偏离本发明的范围。

[0028] 楔子16在内径上有楔子角度表面340，煞车B的致动力经由它而被传递和控制，熟

悉此技人士将认知楔子角度表面340传递致动力有机械优点以及改变力的方向，熟悉此技

人士亦将认知有楔子角度表面340可为任何角度。

[0029] 可提供适当设置来限制楔子16的运动，楔子16的一表面330在底框10上滑动，更精

确地说，在其第三轴向表面250。传到楔子16的轴向力通过楔子16的一表面320滑动抵靠顶

框12的一导引凸缘450而传到顶框12，此举限制轴向运动传到输出。

[0030] 适当设置被提供来防止楔子16的转动，如图所示，防止楔子16的转动一般是由相

隔180度紧配装入顶框12的孔400且可滑动地容纳在楔子16内的径向延伸槽孔(例如位于形

成楔子16的数片体的相邻片体之间)的二固定梢28。熟悉此技人士将认知，如果不使用防止

转动的设置的话，这种设计不会偏离本发明的精神或范围。

[0031] 适当设置被提供来降低活塞14与楔子16之间传递力时的摩擦或效率损失，熟悉此

技人士将认知若活塞14与楔子16沿彼此对方滑动，致动力会消失于此二零件之间的摩擦。

如图所示，钢珠18是用来传递活塞14与楔子16之间的力，当活塞14被致动力致动时，钢珠18

沿着此二零件滚动。一般接受的是，若组件因摩擦之故滚动而非滑动时，运动的阻力一般较

低。当呈钢珠18形式的滚动组件用来经由活塞14与楔子16的楔子角度表面520和340传递力

时，可知活塞14与楔子16之间的界面无需是滚动。

[0032] 适当设置被提供以使钢珠18复位到一脱离状态，活塞14包括一钢珠复位特征530，

以确保所有钢珠18复位到活塞14轴向上的类似位置。在所示形式中，钢珠复位特征530是形

成在一环状部142的下方径向延伸表面的一阶梯，钢珠复位特征530帮助活塞14保持不倾

斜，其系通过确保钢珠18在沿着楔子角度表面520和340的类似位置。

[0033] 适当设置被提供来防止活塞14的转动，如图所示，防止活塞14的转动一般是一固

定梢34，固定梢34紧配装入底框10的一孔200，且可在活塞14的一孔510内滑动。熟悉此技人

士将知，如果不使用防止活塞14转动的设置的话，这种设计不会偏离本发明的精神或范围。

[0034] 适当设置被提供以允许活塞14自动对正中心，顶框12和底框10之间设计有余隙供

活塞14在旋转构件36、底框10、楔子16和钢珠18限制的空间内自动对正中心，因而在最对称

的方法下传递最大的力，以达到最大煞车扭矩。活塞14有一导孔500，其由顶框12的一导轴

380所引导，以确保活塞14不会有过度倾斜。引导特征230和430维持底框10和顶框12同心。

[0035] 如图所示，底框10内为了间隙留有一中心孔170，底框10中心孔170相对于其他特

征同心地设置，顶框12亦有相对于其他特征同心地设置的一中心孔440。

[0036] 适当设置被提供以封闭和流体密封活塞14在底框10和顶框12中的两端，活塞14一
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般包括一轴向延伸环状部140和从其上缘径向延伸的环状部142。如图所示，活塞14有为O形

环26,30和32设计的周围槽460,470和490，以密封同时在底框10和顶框12中的容室。进一步

言之，槽470位于环状部140的一内部轴向延伸表面，O形环26与形成在顶框12的一轴向延伸

表面呈密封结合。槽460位于环状部140的一外部轴向延伸表面，O形环30与环106呈密封结

合。槽490位于环状部142的一外部轴向延伸表面，O形环32与导引凸缘450的一轴向延伸表

面呈密封结合。一流体室C由在O形环26和32之间的顶框12和活塞14界定。图1所示的致动方

法是通过压缩弹簧20，但密封活塞14任一侧的容室之能力允许致动模组化。

[0037] 一接头及导管420的设置允许流体对顶框12和活塞14之间容室加压，且对活塞14

施力以压缩弹簧20，使底框10脱离旋转构件36。

[0038] 适当设置被提供以将煞车B完全密封于外界，O形环22和38为装入O形环槽220和

280中的静态O形环，回转密封件46组装在顶框12与旋转构件36之间，以动态地密封顶框12

的一外径。熟悉此技者将知若煞车B未完全密封，此设计不偏离本发明的精神或范围。

[0039] 适当设置被提供以允许施加在顶框12的力传到底框10，孔390在顶框12中机制，以

供螺丝24通过并螺入底框10，将夹持面300和410结合在一起。底框10中的螺纹180反应所有

的力(流体输出到顶框12与活塞14之间的室C以使煞车B脱离以及被顶框12反应的轴向致动

力)。

[0040] 煞车B的基本构造已加以解释，可解释一运作方法，特别言之，煞车B正常运作下，

具足够压力的流体供入流体室，使活塞14移动到底框10的一挡止，其使底框10脱离旋转构

件36，特别言之，由于材料强度及屈服，圆柱部112将楔子16推动到一第一位置。当底框10的

摩擦衬片脱离旋转构件36，不预期有拖曳力。而且在正常运作下，煞车B将脱离，且仅在受限

状况下煞车B才会结合，限制底框10的摩擦面210的磨损。

[0041] 在紧急停车或丧失动力的情况，煞车B将结合以停住或固定旋转构件36。迫使活塞

14处于脱离位置的煞车B中的流体压力将被一控制阀或电磁线圈释放，接着煞车B将由弹簧

20施加之力而结合，使得角度表面340接合角度表面520，使楔子16移到径向外于其第一位

置的第二位置，并停止或固定旋转构件36使之不相对于煞车B运动。

[0042] 文中所述运动控制装置可做为需要高扭矩密度、零间隙预设锁死煞车或锁定装置

的回转运用之附加模组。

[0043] 应知固定到固定组件42的底框10是一组合框和一摩擦衬片呈一组件的组合，摩擦

衬片特征为界定摩擦面210的薄件和底框10内径260，底框10被楔子16施力偏转离开其标称

位置，并接触旋转构件36以施加正向力，接着正向力转换成摩擦力。为了协助偏转，碟片110

包括一径向向内部和一径向向外部，径向向内部在面104与表面250之间有一第一轴向厚

度，径向向外部在径向向内部与圆柱部112中间，圆柱部112的第二轴向厚度小于第一轴向

厚度，但足以允许圆柱部112偏转以结合旋转构件36。达成零间隙是通过将摩擦衬片特征和

组合框结合到底框10成为一个固定组件。

[0044] 另外，底框10和楔子16皆做为锁定装置的复位机构，其系通过使用圆柱部112的材

料强度或屈服做为簧力。底框10和楔子16亦皆用来预加负载煞车B中的径向堆栈，以达成最

大衬片行程。

[0045] 此外，当锁定装置被致动，一轴向力施加在活塞14上，此轴向力被放大且经由活塞

14和楔子16的楔子角度表面340和520转换成一主要径向负载。为了抵消较小的轴向力，楔
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子16在底框10和顶框12之间被抓住，这种抓住楔子16的方法确保施加几近零轴向负载给旋

转构件36。

[0046] 另外，在个别零件之间接合的径向表面设计有特定余隙允许锁定装置自动对称中

心，余隙设计到底框10和固定在它上面的固定组件42的配合直径里面，以在定位之前自动

对正中心。而且，活塞14有设计到底框10和顶框12的配合直径里面的余隙，其允许活塞14径

向平移而对正中心，容许机制程序差异和产品寿命期间组件磨损。这个煞车B自动对正中心

的能力让锁定装置施加一径向均匀压力，使煞车B的保持扭矩优化。

[0047] 由于说明书揭示的本发明可在未脱离本发明精神或大体特征的其它特定形式来

实施，且这些特定形式的一些形式已经被指出，所以，说明书揭示的实施例应视为举例说明

而非限制。本发明的范围是由所附的权利要求界定，而不是由上述说明所界定，对于落入权

利要求的均等意义与范围的所有改变仍将包含在其范围之内。
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