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Vynélez se tykd oboru Cerpadel a feSi vy-
vaZeni dynamickych sil jednovietenovych
terpadel. Podstatou vynédlezu je, Ze alespoil
na jednom konci rotoru ¢erpadla je uloZen
vztlakovy krouZek o niZ$i mérné hmotnosti,
neZ je m&rnd hmotnost pracovni kapaliny.
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Vyndlez se tyka zafizeni k dynamickému
vyvéaZeni stroje, zejména jednovietencvého
Gerpadla.

Nevyhodou pomérné jednoduchych jedno-
vifetenovych Cerpadel je, Ze krouZivym pohy-
bem rotoru plisobi na stator ferpadla dyna-
mické sily, které zplisobuji chvéni erpaci-
ho agregdtu. V nékterych pripadech je chvé-
ni velmi zna€né. Napfiklad u <Cerpadel do
vrth muZe vést i k havdrii celého zafizeni.
VyvazZeni protizdvaZim pevné spojenym s ro-
torem nelze pouZit vzhledem k tomu, Ze 0sa
rotoru kond vic¢i statoru precesni pohyb s
thlovou rychlosti stejnou jakou se ot4ci ro-
tor kolem své osy, avSak v opatném smyslu.
Je zndmé napiiklad FeSeni podle SU AO
512 308, kde je rotor stroje opatien na kon-
cich Cepy s otofné uloZenym protizdvaZim,
pFifemZ protizdvaZi jsou ve statoru vedena
pomoci loZisek. Nevyhodou tohoto Fe3eni je
jeho sloZitost a poruchovost vzhledem k to-
mu, e loZisko je za provozu vystaveno pi-
sobeni pracovni kapaliny.

VySe uvedené nedostatky odstrafiiuje v
podstaté vyndlez, kterym je zafizeni k dyna-
mickému vyvéZeni stroje, zejména jedno-
vietenového Cerpadla, kde rotor ferpadla je
na koncich opatifen Cepy a jeho podstata
spodivd v tom, Ze alespoil jeden €ep rotoru
je opatfen vztlakovym krouZkem o mérné
hmotnosti niZ3i, neZ je mérnd hmotnost pra-
covni kapaliny. :

Dal8i podstatou vyndlezu je, Ze vztlakovy
krouZek je na &epu rotoru uloZen otofné.

Dalsi podstatou vynélezu je, Ze vztlakovy
krouZek je tvoren dutym prstencem:.

Dalsi podstatou vynédlezu je, Ze Cep roto-
ru je opat¥en poji¥tovacim krouzkem pro za-
jiSténi vztlakového krouZku proti posunuti.

Konetné je podstatou vyndlezu, Ze vysled-
nice dynamickych sil od rotujicich hmot
prochézi t&ZiStém objemu vztlakového krouZ-
ku.

Vys3i ufinek vynédlezu se projevuje zjed-
noduSenim zafizeni a sniZenim jeho hmot-
nosti @ poruchovosti.

Priklad konkrétniho provedeni vynédlezu
je na pfipojeném vykrese, piedstavujicim
podéiny Fez za¥izenim podle vyndlezu umis-
ténym na pohonném kloubu rotoru jednovie-
tenového Gerpadla.
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Podle vyndlezu sestdvd jednovietenové
derpadlo 1 ze statoru 2 s pryZovou vloZkou
3, ve které je uloZen rotor 4. Na konci je
rotor 4 opatfen hnacim kloubem 5, v n&mZ
je uloZena hnaci ty¢ 6, spojend s neznézor-
nénym pohonem. Hnaci kloub 5 je uloZen v
Gepu 7, ktery je souosy s motorem 4. Na
Cepu 7 je otofné& uloZen vztlakovy KrouZek
8 o mérné hmotncsti niZsi, neZ je meérna
hmotnost pracovni kapaliny, tvofeny nap¥i-
klad vzduchtésné uzavienym dutym prsten-
cem 9. Cep 7 je dale opatFen na obvod#
kruhovou draZkou 18, v niZ je uloZen pojis-
tovaci krouZek 11 pro zajiSténi vztlakové-
ho krouzku 8 proti posunuti. N

Ufinek dynamickych sil vznikajicich p¥i
b&hu jednovietenového Cerpadla 1 je vyvéa-
Zen pouze tehdy, jestlize vyslednice dyna-
mickych sil prochazi téZistém objemu vztla-
kového krouZku 8. Pokud tomu tak neni, lze
zhytkovy moment dynamickych sil vyvéaZit
dalsim vztlakovym krouZkem 8, umist&nym
na opatném, neznédzornéném konci rotoru 4.

Pri krouZeni rotoru 4 kolem osy statoru
2 je rotorem 4 undSen vztlakovy krouZek 8,
ktery tak opisuje kruhovou drdhu. Pohyb
vztlakového krouZku 8 mé na stator 2 stej-
ny ucinek, jako kdyby kolem osy statoru 2
krouZil v protif4zi s rotorem 4 objem pra-
covni kapaliny vztlakovym krouZkem 8 vy-
tlatené. Vektor takto vzniklé vyvaZovaci si-
ly rotuje v roving& kolmé na osu statoru 2 a
prochézi t8Zistém objemu vztlakového krouz-
ku 8. Dynamické sily od rotujicich hmot
vznikaji precesnim pohybem rotoru 4 a je-
jich vyslednice rotuje tak, Ze je stdle rov-
nobd7né s vektorem vyvaZovaci sily, plso-
bi v8ak opatnym sm&rem. Ufinek dynamic-
kych sil je dokonale vyvdZen pouze tehdy,
jestlize vyslednice dynamickych sil rotuje ve
stejné roviné jako vektor vyvaZovaci sily a
mé stejnou velikost. Pfipadné lze dynamic-
ké sily vyvaZit dv&ma vztlakovymi krouZky
8, umisténymi na obou koncich rotoru 4.

Za predpokladu, Ze mérnd hmotnost vztla-

‘kového krouZzku 8 je niZ$f neZ mé&rnd hmot-

nost pracovni kapaliny, lze za¥izenim podle
vynélezu dosdhnout Gplného vyvéZeni dyna-
mickych ufinkd rotujicich hmot stroje.

PREDMET VYNALEZU

1, Zarizeni k dynamickému vyvéZeni stro-
je, zejména jednovietenového Cerpadla, kde
rotor Cerpadla je na koncich opatfen Cepy,
vyznacujici se tim, Ze alespoil jeden ep (7)
rotoru (4) je opatfen vztlakovym XrouZ-
kem (8) o mérné hmotnosti niZsi, neZ je mér-
na hmotnost pracovni kapaliny.

2. Zatizeni podle bodu 1, vyznacujici se
tim, Ze vztlakovy krouZek (8) je na Cepu
(7) rotoru (4) uloZen otoZné.

3. Zatizeni podle bodli 1 a 2, vyznacujici

se tim, Ze vztlakovy krouZek (8) je tvofen
dutym prstencem (9].

4. Zafizeni podle bodl 1 aZ 3, vyznadu-
jici se tim, Ze Cep (7) rotoru (4) je opatifen
pojidtovacim krouZkem (10) pro zajisSténi
vztlakového krouZku {8) proti posunuti.

5. Zatizeni podle bodd 1 aZ 4, kde rotor
terpadla je opatien pouze jednim vztlako-
vym KkrouZkem, vyznaCujici se tim, ¥e vy-
slednice dynamickych sil od rotujicich hmot
prochazi téZistém objemu vztlakového krouZ-
ku (8).
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