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Urzadzenie do oprdézniania przeno$nych pojemnikéw materiatléw pylistych

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do oprézniania przenoénych pojemnikéw materia-
t6w pylistych wyposazonych w obwodowo zamocowany w kréécu wylotowym elastyczny rekaw
roztadowczy. Na okres tadowania i transportu rgkaw jest wigzany, a po umieszczeniu go wngtrzu
pojemnika otwor krééca ostoniety zostaje odejmowalng pokrywa. Wynalazek szczegllnie dotyczy
sytuacji dozowanego pobierania materiatu z pojemnika, wystgpujacych na przyktad w procesach
sporzadzania mieszanin technologicznych w przemysle odlewniczym, spozywczym, chemicznym,
materialéw budowlanych.

Pojemniki z elastycznym rgkawem roztadowczym stosowane sa w celu ograniczenia strat
materialéw pylistych jakie powstaja przy przesypywaniu, a przede wszystkim z zadaniem zmniej-
szenia zanieczyszczenia Srodowiska zapyleniem atmosfery zagrazajagcemu zdrowiu przebywaja-
cych w otoczeniu pracownikéw. Dotychczasowe rozwigzania posiadaja zamocowang powyzej i w
osi otworu odbiornika rame, ktéra wyposazona jest w gniazda dostosowane do konstrukcji nég
pojemnika. Odbiornikiem materialu sypkiego moze by¢ zbiornik posredni wzglednie urzadzenie
podajace, na przyktad dozownik celkowy, §limakowy lub tasmowy. W celu zabezpieczenia przed
zawieszaniem siag materialu do podpartej sprgzyscie ramy urzadzenia zamocowane s3 wibratory
wspomagajace drganiami jego osypywanie.Po posadowieniu pojemnika na ramie zostaje zdjgta
pokrywa krééca wylotowego i r¢kaw roztadowczy wysuwa si¢ w dot. Regkaw wypelniony jest
materiatem pylistym do miejsca zamknigcia jego przelotu przezobwodowe zawigzanie, na przyktad
sznurkiem. Po wsunigciu swobodnego konca rgkawa w otwor odbiornika, obstugujacy pracownik
rozwiazuje sznurek umozliwiajagc opadanie materiatu. Pylenie wyst¢puje mi¢gdzy rgkawem a
Scianka otworu odbiornika. Zaci$nigcie swobodnego korica rekawa na kr6écu odbiornika zaburza
przeplyw materialu w wyniku zalamania si¢ brzegéw r¢kawa, mocowanego na kréécu przed
rozwigzaniem sznurka. Rozwigzanie sznurka zwi¢ksza czynng dtugosé¢ rgkawa a powstale zatama-
nie sprzyja zawieszaniu si¢ materialu. W tym przypadku naciggnigcie i wyprostowanie r¢kawa, przy
zwigkszajacym si¢ przy opréznianiu pojemnika oddziatywaniu spr¢zyn podpierajacych ram¢ —
prowadz do szybkiego niszczenia rgkawa.
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Urzadzenie wedlug wynalazku ma zapewni¢ szczelno§¢ oraz eksploatacyjng skuteczno$é
roztadowania pojemnikéw rekawowych, bez ujemnego wptywu na zywotnosé rekawa. W tym celu
urzadzenie wyposazone zostalo w zespét kompensacyjny naciggu r¢kawa, sktadajacy si¢ zkorpusu
mocowanego do krééca otworu odbiornika, tulei ruchomej osadzonej wspétosiowo w korpusie na
pier§cieniach uszczelniajaco-prowadzacych oraz osiowo zaczepionych mi¢dzy nimi sprezyn ocia-
gajacych. Koniec r¢kawa mocowany jest obejma na gérnym koncu tulei ruchomej a ponadto
zewngtrznie objety jest elastycznym r¢kawem ochronnym. R¢kaw ochronny przenoszacy obcigze-
nie naciagu i wibracji mocowany jest roztacznie do kré¢ca wylotowego pojemnika orazdo gérnego
konica tulei ruchomej. Dodatkowe uszczelnienie teleskopowego pofaczenia korpusu z tuleja
ruchomg zapewnia mocowana na kotnierzach ostona mieszkowa. Ponadto w celu ograniczenia do
niezb¢dnego minimum czasu pracy wibratoréw, urzadzenie wyposazono w dwie wychylne dZzwig-
nie sygnalizacyjne, obustronnie z ustalong sila opierajace si¢ koncami o r¢kaw ochronny. W
zaleznosci od sztywnosci rgkawa wynikajacej z jego napetnienia, potozenie dZzwigni uzaleznia
sygnal czujnikdw wlaczonych w uklad sterowania praca wibratoréw.

Petne zrozumienie wynalazku umozliwia opis przyktadowego rozwiazania dostosowanego do
stacji przygotowania odlewniczych mas formierskich. Dostarczane w pojemnikach dodatki pyliste
bentonitu oraz pytu wgglowego doprowadzane sa wedtug ustalonego programu poprzez dozowniki
Slimakowe do mieszarek. Rysunek przedsiawia na fig. |1 fragmentaryczny przekrdj przez krdciec
wylotowy posadowionego na ramie pojemnika, pokazujgcy potozenie r¢kawa przed i po odjeciu
pokrywy, a na fig. 2 — urzadzenie wedtug wynalazku w przekroju osiowym potaczone z dozowni-
kiem Slimakowym,

Urzadzenie do oprézniania pojemnikow posiada sprg¢zyscie zawieszona ramg 5z gniazdamina
nogi pojemnika 1. Rama § z zamocowanymi do niej wibratorami 6 ustalona jest na pomoscie
powyzej dozownika §limakowego 14 w polozeniu zapewniajacymi wspétosiowos¢ kroéca wyloto-
wego 2 pojemnika 1z kréécem wlotowym 15 dozownika §limakowego 14. Pokrywa 4 nakrecana na
gwint zewngtrzny krééca wylotowego 2 utrzymuje rgkaw roztadowczy 3 pojemnika 1 w jego
wngtrzu. Po posadowieniu pojemnika 1 na ramie § i odkrgceniu pokrywy 4 r¢kaw 3 wysuwa sig
zwisajac w dot. Na koncu wlotowym 15 dozownika 14 mocowany jest zespot kompensatora
naciggu r¢kawa 3. Sklada si¢ z kolnierzowo zamocowanego do krééca 18 korpusu 7, w ktérym
zabudowane s3 pierécienie 8 uszczeniajace prowadzace suwliwie po ustalonej w nim tulei ruchome;j
9. Tuleja ruchoma 9 ma kotnierz o §rednicy réwnej kotnierzowi korpusu 7, miedzy ktérymi
zamocowana jest ostona mieszkowa 10. Migdzy mocowanymi do kotnierza korpusu 7 zaczepami 12
a uchwytami 13 mocowanymi do kotnierza tulei ruchomej 9 napigte sa sprezyny zciggajace 11. Na
r¢kaw 3 nakfadany jest rekaw ochronny 16 wykonany z mocnego, elastycznego materiatu, zespo-
lony z nakrgtka 17 mocowang na kré¢cu wylotowym 2 w miejsce pokrywy 4. Tuleja ruchoma 9 na
gémym koncu posiada nacigte rowki, na ktérych mocowane s3: luzng obejma 19 r¢kaw 3 oraz
r¢kaw ochronny 16 zamocowanym do niego na koncu zaciskiem 18. Na uchwyty 13 tulei ruchome;j
9 w fazie zakladania r¢kawow zaczepione s3 ciggna 20 o regulowanej dtugoéci. Ponadto urzadzenie
posiada zainstalowane na odchylnych ramionach 21 dwie wychylne dZwignie sygnalizacyjne 22,
oparte konicami z dwdch stron o rekaw ochronny 16 i przeciwci¢zarami do niego dociskane.
Potozenie dZwigni oddzialywuje na sygnat elektronicznych czujnikéw 23, wiaczonych w ukiad
sterowania pracg wibratorow 6.

Po osadzeniu elektrowciagiem pojemnika 1 na ramie § i odkr¢ceniu pokrywy 4, spoczywajacy
nad nig zwigzany r¢kaw 3 wydostaje si¢ na zewnatrz. Na zwisajacy rekaw 3 nakiada si¢ rekaw
ochronny 16 i nakretka 17 przykreca si¢ go na kréciec wylotowy 2 pojemnika 1. Tuleja ruchoma 9
podciagnigta jest do gory przy pomocy ciggien 20 zaczepionych o uchwyty 13. Umozliwia to tatwe
zalozenie rgkawa 3 na gorny koniec tulei 9 i obwodowe zaci$niecie go obejma 19. Kolejno
rozwigzuje si¢ rgkaw 3 i odczepia ciggna 20, co powoduje rozprostowanie si¢ rgkawa 3. Nastepnie
na gérnym koricu tulei 9 mocuje si¢ zacisk 18 rekawa ochronnego 16. Montaz koriczy przekrecenie
ramion odchylnych 21 w polozenie robocze i oparcie dZwigni 22 o rekaw ochronny 16. Rgkaw
ochronny 16 posiada rozciagliwo$¢ mniejsza od ostanianego nim r¢kawa roztadowczego 3, co
powoduje ze catkowicie przenosi on zmienne w czasie obcigzenia statycznego naciagu, wibracji a
réwniez mechanicznego oddziatywania dZzwigni 22. R¢kaw roztadowczy 3 przez caly czas rozia-
dunku jest rozciagany stala, niezbg¢dng jedynie do utrzymania stanu wyprostowanego sila, ustalong
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przy montazu. Oprocz optymalnych warunkéw osypywania si¢ materiatu pylistego urzadzenie
zapewnia bardzo wysoka szczelno$¢ pracy.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do oprézniania przeno$nych pojemnikéw materiatlow pylistych, wyposazonych
w zamocowany obwodowo w kroécu wylotowym elastyczny r¢kaw roztadowczy, posiadajace
sprezyscie zawieszong i wprowadzang wibratorem w drgania ramg z gniazdami dla posadowienia
pojemniaka w osi otworu odbiornika materiatu, znamienne tym, ze ma zesp6ét kompensacyjny
naciggu rekawa (3), skladajacy si¢ z korpusu (7) zamocowanego do krdéca wlotowego (15)
odbiornika, osadzonej wspotosiowo w korpusie (7) na pierscieniach uszczelniajaco-prowadzacych
(8) tulei ruchomej (9) oraz osiowo zaczepionych migedzy nimi sprezynami zciggajacymi (11), przy
czym r¢kaw (3) mocowany jest obejmag (19) na gérnym koncu tulei ruchome;j (9) i zewngtrznie
objety jest elastycznym rekawem ochronnym (16), ktéry koficami mocowany jest rozlgcznie do
krééca wylotowego (2) pojemnika (1) oraz gérnego konca tulei ruchomej (9).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze korpus (7) oraz tuleja ruchoma (9) posia-
daja kotnierze, na ktérych mocowana jest ostona mieszkowa (10).

3. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze posiada dwie wychylne dZzwignie sygnaliza-
cyjne (22), obustronnie z ustalona sita oparte koficami o r¢kaw ochronny (16), a od ktérych
potozenia uzalezniony jest sygnal czujnikow (23) wiaczonych w ukifad sterowania parabolg
wibratora (6). ‘
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