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(54) Zafizeni pro odvadéni pfedméta z pohan&nych transportéri pro kusové

zboZi

Zar{zen{ podle vyndlezu slouff k t¥{i-
d¥n{ predm¥tl, zejména ballkl ne pohdéndnych
transportérech kusového zboZi. Md se jim
dosdhnout toho, fe pfi st¥idavém uspordddni
libovolného postu tridicich zaefizeni na
jednom trensportéru kusového zboZi lze ku-
sové zbo%i odsunout z dopravni drdhy na obé&
strany a t#fdit je na velky polet cilovych
mist s vysokym vykonem t¥id¥ni pFi Zetrné
manipulaci s kusovym zboZim.

Nad dopravni drahou transportéru pro
kusové zbo%i jsou 3ikmo k dopravnimu sméru
uspofdddny dva otdlivé odhdndci kotoule, je-
jich% osy otéfeni jsou vodorovné a vzhledem
k sobd ve vodorovném sméru piesazené, pii-
%em¥ kaidy odhéndc{ kotoud Jje tvolen dvéma
symetricky usporddanymi odhéndcimi plochami
(kruhové vysele nebo vysede mezikruZf).

PouZit{ zatizeni podle vyndlezu Je
mo%né viude tem, kde se jednd o racionélni
provdddni t¥fdicich dkoni belfkového kuso-
vého zbo3i, napPiklad v pieklddacich mistech
balikd, zaesflacich skladech, koncovych sta-
nic, v nichZ se d&tuje dopravné, apod.
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. . Vyndlez se tjké zatizeni pro odvédddni predm¥td z pohéndnfch transportéri pro kusové
zboif, zejména pro t¥{ddn{ balfkd na t&chto pohén¥nych transportérech.

Pro t#{d¥n{ kusového materidlu na pohdn¥nych transportérech pro plynulou dopravu,
nap¥iklad na pdsovych nebo vdleZkovych trensportérech, jsou zndma t¥fdici zefizeni v Zetnych
tvarech provedeni, kterd se podle svého principu ¥innosti dajf rozd3lit na takzvené posunové
a vodief pfesouvade. Prinecip &innosti posunovych presouvadd spo¥{vé v tom, Z%e tyto presou-
vate odsunou kusovy materidl Udinkem vn3js1 sily z transportéru kusového zboZi kolmo ke
sméru dopravy. Vodic{ pfesouvafe blokuji transportér p¥i dkonu p¥esunu kusového materidlu
na celé jeho ¥ifce a vedou tento kusovy materidl ¥ikmo ke smdru dopravy na pofadovanou
dréhu urdeni, pifi¥emZ se vyuZfije sloZky rychlosti kusového materidlu, pisobici ve sm&ru
presunu pro dkon vyrazeni kusového materidlu,

U posunovych p¥esouvaZd je piesouvaci rychlost, a tim i vjkonnost, omezena p¥fpustnym
zatf{fenim v rdzu na kusovy materidl, protoZe pri p¥f1i3 vysokych piesouvacich rychlostech
mohou presouvaci{ orgény nard¥ejfci na kusovy materidl zplsobit jeho pokozent. ’

Provedeni podle tohoto principu &innosti, znémé z NSR patentového spisu ¥. 2,354 303,
Je tvoreno p¥esouvacim orgdnem v podob® oté¥ivého k¥fdla, usporddanim nad doprevani drahou
a oté¥ejicim se kolem vodorovné osy. Protofe piesouvacl orgdn pii svém otd¥ivém pohybu opi-
suje kruhovy oblouk nad dopravni drahou, je t¥eba zajistit moZnost ptesouvéni'plochych ku-
sovych balikl zvld3tnimi opat¥enimi, nap¥iklad poufitim %14bkovitého dopravniho pésu pro
dopravni drdéhu. Toto provedeni md v3ak nevyhodu spo¥ivajici{ v tom, Ze balik p¥i piesouvdni
ze Zlébkovitého dopravniho pdsu je vystaven pomdrnd vysokym naméhénim. Vodici presouvade
se pro dosaZfenf vy¥¥fho vjkonu p¥i presouvéni provdddji s pohénsnymi presouvacimi plochami.

Znémé e popsané provedeni podle tohoto principu ¥innosti sestdvéd z piesouvade vytvore-
ného jako deskovy pés, ktery je usporddén ned dopravni drahou a obihd 3ikmo k dopravnimu
smdru, pri¥em? desky tohoto pdsu p¥i presouvéni poklesnou skoro af k dopravni roving a po
vyrazenl kusového baliku se op&t nadzdvihnou. Nevyhoda tohoto provedeni spo¥ivéd v tom, Ze
presouval je technicky p¥{li¥ komplikoveny, ndkladny¥, a tim i ndchylny k poruchovosti,

Jiné znémé provedeni s pohén¥nou pesouvaci plochou je tvo¥eno na stojato usporddenym
obfhajicim pdsem, ktery se pii presouvéni 3ikmo nad dopravni drahou vykyvne. Tento vykyvny
pfesouval tvaru nastojato uspoiddaného pdsu méd vdak nevyhodu, %e jeho hmoty, kterymi je
tfeba pohybovat, jsou pom¥rné velké a proto lze tento pds vykyvovat do pracovni polohy
a zp&t do klidové polohy jen pomdrn¥ melou rychlosti. Proto je doba pHesouvédni pom¥rnd
dlouhd, a tim i frekvence t¥{d¥n{ mald.

Znémé tvary provedeni vykyvnych pfesouva&l, u nich¥ se piesouvaci orgdn Zasovd vyky=-
vuje nad dopravni rovinou, majfi nevyhodu, Ze po pfesouvacim dkonu je zepot¥ebi urZitého Zasu
k pripravd nové pohotovosti, ¥imZ vznikd sniZeni vykonnosti. :

Jiny tvar provedenf, zndmy z NSR patentu ¥. 2 038 620, je tvoren klinovym presouvaZem,
ktery je usporddén pii&nd k rozdslovaci drdze a pohybuje se vratnd v rovin¥ a ktery pii
kaZdém pFfejeti rozd¥lovac{ dréhy vysune vidy jeden balik. Nevyhodnym u tohoto provedeni je,
%e baliky lze presouvat vidy jen st¥f{davd z dopravni dréhy, ato vpravo nebo vlevo; jinak je
zapotfebl provést jeden prézdny zdvih, coi vede k snifenf vykonu.

Gtelem vynélezu je doséhnout toho, %e pFi stiidavém usporddédni libovolného po¥tu tii-
dicich zef{zeni na transportéru kusového zboZ{ lze dopravovené zbo%f vysunout na ob¥ strany
z dopravnfl drdhy, a tim je t¥{fdit na velky pofet mist urdenf, piiZems je zajiitdn vysoky
vykon ti#{d&n{ p#i Zetrné menipulaci s dopravovanym zboZim.

Ukolem vynélezu je vytvorit t¥fdicf zarfzeni pro kusové zboZi o vysokém vykonu a Jedno=-
duché konstrukci, kterd zajidtuje Setrnou menipulaci s dopravovanym zboZim.
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Stanoveny kol se fes{ a uvedené nedostatky se odstranujf{ vyndlezem, jehoZ podstata
spo&ivé v tom, %e zatfizen{ mé nad dopravni rovinou v tupém dhlu k dopravnimu sm¥ru uspo¥d-
dany oto¥ny phesouvaci kotou& s vodorovnou osou otddenti, pfidem? tento pPesouvac{ kotoud
je tvoPen dvdma symetricky uspofédanymi presouvacimi plochami tvaru usele mezikruZ{ nebo
kruhové vysede. V klidové poloze zalfzeni je presouvaci kotoud svymi otevienymi &éstmi
tvaru kruhové vysede nad dopravni rovinou a p¥i pfesouvacim procesu se bezprost¥ednd nad
dopravni rovinou stdle pohybuje alespoﬁ jedna z piesouvacich ploch ve sméru presouvéni.
Phesouvaci plochy presouvaciho kotoude jsou na svich vndjdich krajich opatfeny obloZenim
z profilované pryZe. Presouvaci kotoud je p¥imo pohéndn motorem s pfevodovou brzdou. Plesné-
ho polohovéni klidové polohy presouvactho kotouZe se doséhne bezdoiykovd pracujicim spine-
Eem.

Hlavn{ vyhody za¥fzenf podle vyndlezu spodivaji v tom, Ze je vhodné i pro kusové zboZi
o velkjch rozmirech a pro relativn¥ uzké dopravni dréhy. Jeho dal¥fi piednosti byly jiZ uve-
deny pri urtenf uZelu a stenoveni ukolu vyndlezu.

Vynélez je bliZe vysvdtlen na prfkladech provedeni, zndzorndnych v pFiloZenych vykre-
sech, v nich% zna¥{i obr. 1 zjednodudené zndzorndni pidorysu t¥idiciho zafizenf s jednim
odhéndcim kotouXem, a obr. 2 zjednodudené znédzorndni bokorysu t¥idiciho zefizeni z obr. 1
ve smdru 8ipky B.

Na obr. 1 a 2 je zndzorn¥n pldorys a bokorys prikladu provedeni t¥idicfho zafizeni
s jednfim presouvacim kotouZfem 13. Toto proveden{ je pFedeviim vhodné pro t¥{d&ni kusového
zbo%f o velkych rozmdrech, u ndho¥ mezera vyskytujfci se mezi obloukovou vndjsi{ hranou
presouvaci plochy 14 a dopravni rovinou 11 nemife vést k Zd4dnym poruchém. FPFesouvacf kotoud
13 s vodorovnou osou 4 otd¥enf Je 3ikmo uspofddén k dopravnimu sméru 2 nad transportérem
1 kusového zbo%{ a je p¥imo pohdn&n nezndzorndnym motorem s pievodovou brzdou. Presouvaci
kotou¥ 13 je tvoren dvima symetricky usporddanymi presouvacimi plochemi 14, mejfeimi twar
vysede mezikru¥i, které jsou opatfeny na svych vn3jsich krajich obloZenim 13, pFedstavuji-
cim sktivni p¥esouvaci plochu. Pro presouvdni vykond pfesouvaci kotoud 13 otbény pohyb
o 180° g odv4df tim kusové zbo3f, pohybujici se dopravni rychlostf{ proti natofené p¥esouvact
plo¥e 14 z transportéru i pro kusové zboif na misto & urdeni.

Pouzit{ vyndlezu je mo%né viude tam, kde se jedné o raciondln{ provéd¥ni t¥{dsnf kuso-
vého materidlu v balicich. UZelnym je vyuZ{t tohoto zeffzeni v pFeklddacfch mfstech balfkd,
zasilacich skladech, kone&nych ndkladnich stenicich apod.

pREDMET VINALEZU

1. Zatfzen{ pro odvddsni predmdtd z pohdndnych transportérld pro kusové zboZf, vyznale-
né tim, ¥e mé nad doprevni rovinou (11) v tupém dhlu k dopravnimu sm&ru (2) uspoiddeny oto¥ny
presouvact kotou® (13) s vodorovnou osou (4) oté¥enf, piifems tento pFesouvaci kotou¥ (13)
je tvoren dvima symetricky uspofédanymi presouvacimi plochami (14) tveru usefe mezikruZi ne-
bo kruhové vysele.

2. Zar{izeni podle bodu 1, vyzna¥end tim, e v klidové poloze je piesouvaci kotoud (13)
svymi otevienymi ¥4stmi tvaru kruhové vysele nad dopravni rovinou (11) a p¥i pFesouvacim
procesu se bezprostiedn¥ nad dopravni rovinou (11) stéle pohybuje slespon jedna z pPesouve-
cich ploch (14) ve sm¥ru pFesouvéni.

3. Zatfzeni podle bodu 1, vyznafené tim, Ze pfesouvaci plochy (14) pfesouvactho ko=
tou¥e (13) jsou na svych vn&j&fch krajfch opatfeny obloZenim (15) z profilované pryZe.
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4. Zarizeni podle bodu 1, vyznalené tim, %e pFesouvaci kotou¥ (13) je p¥fmo pohdnin
motorem s prevodovou brzdou.

5. Zaffzeni podle bodu 1, vyznafené tim, %e pro pfesné polohovéni klidové polohy pie-
souvacfho kotoude (13) je opat¥en bezdotykovd pracujfcim spfnadem.

2 listy vykresd
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