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(54) Zarizeni pro ovléddni hornfho vedeni zanaSed3 dtku u tkacich stavd s vlnitym

pro3lupem

1

PredmStem vyndlezu je za¥fzeni pro ovl&ddni horniho vedeni zanafedd Gtku u vice-
pro3lupnich tkacdich stavﬁ,‘které spolu s vestavénou zardfkou.tvofi funkéni celek slou-
%ic{ k zachyceni vertikdlni sloZky sily plsobici na zanalele, pohybujici se prodlupnim
klinem osnovy mezi pevnym & rotaénim paprskem. o

Prostor pro prichod zenadedl je tedy ohraniden tiemi pevnymi plochami ustavenymi
tak, ¥e spodni plocha{'pﬁedstavuﬁici»vedeni tet®zem a vrchni plocha hornim vedenim,
svirajf mezi sebou ostry hel orientovany souhlesnd s proSlupnim klinem, zatimeo tPeti
plochu uzafirajici drdhu zana¥edd tvori pevny paprsek. Horni vedeni predstavuje 1li3ta,

_ umist&nd po délce prichodu zanasedd pro3lupem, jéjiz vzddlenost od horni stény zenadeld
je nastavitelnd. . ’

Dosavadni provedeni k ov1ddéni 1i8ty horﬁihn vedeni je feéeno motorickym pohonem
prevodového mechanismu, ktery sestévd z centrdlniho hi*idele a naklinovanymi ozubenymi
pastorky. Pagtorky jsou v zdb&ru s ozubenymi hrebeny tvorfcimi souddst kluzéki, na je-
jichZ dolnim konci je upevnéna 1i§ta.horniho vedeni. Horni i dplni poloha 1i3ty horniho
vedeni je urdovédna vedkami ne centrdlnim h¥f{deli, jimi% jsou ovléddny elektrické p¥epi-
nade reversadniho motorku. Toto provedeni nezaruduje poZadovanou piesnost dolni polohy
1i8ty hornfho vedenf, kterd je ovlivn¥na jednak vyrobnimi vilemi ozubeni, pellivosti se-

¥i{zeni i opot¥ebeni souldsti. Pracovnf poloha li¥ty horniho vedeni je udrZovéna elektro-
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magne tickou brzdou motoru. Spojeni mezi li¥tou hornfho vedeni a jejim jistd&nim je pro-

vedeno prost¥ednictvim nucenych ozubenych prevoddi. Nepresnost dolni polohy 1idty horni-
ho vedeni se nepiizniv& projevuje v produktivit® stroje, protoZe dochdzi k jeho dastému
zastavovdni, k pretrhdm osnovnich nitf, popfipad® i hromed&ni zanaseéi,

K odstranéﬁi téchto poruch bZhem tkaciho procesu je nutno uvolnit pfistup k pevné-
mu peprsku nebo k pFisludnému zanedeli, Jediné Pedeni spolfvd v odddleni horniho vedeni
v dolni pracovni poloze.

Horni vedeni je charakterizovéno dvéma zdkladnimi polohami. Dolni pracovni .poloha,
kterd mus{ zarufovat uréitou stabilni, v dzkych mezich seriditelnou vzddlenost nad styd-
nou plochou zanaZel a druhd horni pomocné poloh& horntho vedeni mus{ meximéln® uvelnit
oSsluze pfistup k pevnému paprsku.

Pro odstranni nedostatkd stévajictfho stavu techniky & k zaji3téni poZadovanéd po-
lohy hornfho vedeni zana3e&d p¥i pracovnim procesu navrhujeme dedent podle naSeho vyné-
lezu, pfedstabujici ovlddaci za¥izeni 1i¥ty hornfho vedeni opatFené alespon dvdma pé-
kovymi soustavami silové pﬁsoﬁici proti sob& a ovlddanymi z jednoho mista, phifem¥ ob&
krajn{ polohy lity horniho vedenf jsou samosvorné. Zarizeni Je uspordddno tak, Ze ve
stfedové &dsti nosnfku horniho vedeni je oto¥n® uloZena rozvora o tvaru rovnoramenné
péky, kterd je na koncich ramen spojena s téhly, otoénych na spojovacich &epech. Obou-
stranné na voinych koncich téhel jsou na vykyvnych Sepech: spole&n® otodnd uloZeny vidy
po jednom spojovacim &lénku & jednd kloubové vzpéPe, kdy redend dvojice kloubovyeh
vzpér je zav&3ena za pevné Sepy k nosnfku horniho vedeni a dvojice spojovacich &ldénkd
Je prostfednictvim pevnych Zepd kyvnd spra¥ena s li¥tou hornfho vedeni zanaZeZi, Na
nosniku jsou upevnény pojistné dorazy pro zaji¥tén{ meximdlni roztede vykyvnych d&epl,
Rozvora je obatrena nardZkou, proti nf{¥ v okamfiku dolni precovn{ polohy liSty horniho -
vedeni je k nosniku vestavdn stavici{ Sroub a koncovy spinad, Tak je pracovni poloha vé-
2éna na styk nard¥ky rozvory se stavdcim Zroubem & koncovym spinafem. S v¥hodou jsou
téhla opat¥ena reguladni matic! pro nastaveni roztede vikyvnyeh Sepd a pofadovangch
délek téhel obou pékovych soustav. Zatimeo roztede od sebe‘vzdélenych pevnych Zepd a
posuvnych Zepd jsou stabilni a nem®nné, je rozted dvojice vykyvnych Sepd mdnitelnd. Poe
suvné fepy tvor{ vazbu mezi vidlicemi li8ty a spojovacimi &lénky. Pro vertikdln{ pohyb
1i%ty horntho vedeni jsou koncové &4sti nosniku opatreny svislymi dré%kemi, do nich%
zasahuji vodicl kolfky 1i3ty.

Nové feéeni provedené se samosvornou a ji3t&nou dolni pracovni polohou lidty pie-
sobi na li%tu horniho vedeni bezprostfednd s vyloudenim vadek a prevodovych mezidlénkd.

P¥inos vyndlezu spodivd v tom, Ze zarizeni zaruduje pFesnou pracovni polohu li¥ty
hornfho veden{, kterd je rozhodujfci pro spolehlivou funkei kontroly zanaBed dtku.
Sprévné funkce kontroly prichodu zanafe&d tku pro3lupem mé p¥imy vl1iv ne kvalitu tvo-
iené tkaniny.

Daldi vyhoda spodivd ve vyrobni jednoduchosti za¥fzeni v porovnéni s pouZivanymi
mechanismy.

De181 vyhody a vyznaky vynélezu jsou patrny z nésledujicich vykresld, kde obr, 1
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znad{ schematické ustaveni pédkovych soustav s ovligddnim horntho vedeni, zachycujici samo-
svorné zajistdnou pomocnou horni polohu 1li¥ty, obr. 2 zndzornuje postaveni pdkovych sou-
stav 8 ovlédénim pfi zméné z pomocné polohy do samosvorné a ji3t&né dolni pracovni polo-
hy 1isty horhiho vedeni, obr. 3 zneld{ detail provedeni kioubové vzpéry ve stavu zajisté-
né pracovni polohy 1i¥ty v pohledu zeptedu, obr. 4 pohled z boku na kloubovou vzp&ru po-
dle obr. 3 @ obr. 5 znézornuje detailni pohled na rozvoru v pracovni poloze 1i§t& hor-
niho vedeni, ’

U p¥fkledného provedeni vyndlezu se zeiizeni tykd horniho vedeni ustgveného na
nosniku 2 upevnéném k nezndzorn&nym postranicim proXlupniho ustrojf{. Na nosniku 2 jsou
na pevnych Sepech 7, l'zavééeny ne jméné& dvé& pdkové soustavy. Jejich polet je urdovén po-
dle paprskové 8{irky tkaciho stavu a kaZdd z pdkovych soustav je sloZeng 2z kloubovych
vzpér 13, ll'opatfenych zérezem 18, do kterého je vykyvn® na vykyvném Zepu 9, g'vloZen
spojovaci &ldnek 14, 14. Na spojovaci &lénky 14, 14 je prost¥ednictvim posuvnjch Zepd 8,
8’napojena svymi vidlicemi 24 1i¥ta 3 hornfho vedeni 1. Kloubové vzpéry 13, 13°ve dvoji~
cfch postavenych proti sob& jsou téhly 12, 12° pomoci spojovacich Zepd 11, 11 spojeny s
rozvorou § uchycenou uprost¥ed mezi kloubovymi vzp¥rami 13, 13 “%epem 10 na nosniku 2.
Kaz?dé téhlo 12, ;g'mé regulaini matici 4. Rozvora 6, ktgré je pevné& spojena s ovlddaci
pdkou 5 je opat¥ena nard¥kou 17, proti které je na nosniku 2 pripevn&n koncovy spinad
20 s pru¥inou 19 a stav&ci Zroub 23. V mistech odpovidajfcich postaveni vykyvnych Zepd
9, g'pfi pracovni poloze 1i8ty 3 jsou v zépichu 16 vykyvnych &epld 3, g'zasunuty pojistné
dorazy 15, ;i'pﬁiéroubované na& nosniku'g, na jeho¥ koncich jsou provedeny vodici draéZky
22, 22, ve kterych jsou vsunuty vodici koliky 21, 21 vydnivajici ze zadnf stény 1idty
3 hornfho vedeni 1. Bdhem tkaciho procesu dosedd 1ista 3 horniho vedeni ] pies osnovni
nit® na t&lesa zanaSe&y & vytvér{i tak podminky nezbytné pro jejich funkci. V pripad® po-
ruchy vy%adujfci zdseh obsluhy do osnovy v okolf zana3eld zvedne obsluha li¥tu 3 hornfho
vedeni 1 do horni pomocné polohy. '

Zarizeni pro ovlédéni horniho vedeni zanaSedd pracuje tak, %e v tkacim procesu se
zenaSefe pohybujf postupujicim pro¥lupem osnovnich niti a sloZkou je jich hnaei sily jsou
pritladovény na li¥tu 3 horniho vedeni ), kterd je ustavena do pracovni polohy podle obr.
2, Celd tato slo¥ke hnaci sily zachycené hornim vedenim se rozkléddd na silu smé&fujici
vzhiru podle nezndzorn&€ného pevného paprsku a sflu kolmou ne sty&nou plochu 1i3ty 3 hor-
niho vedeni 1. Tato druhé sila zplsobuje odklon 1i§ty 3 od pevného paprsku. Kone¥n& tie-
t{ slofka hnac{i sily plsobici na 1istu J ve sm&ru pohybu zanalell je zachycena vodicimi
kolfky 21, 2L°115ty 3 a prenesena vodfcimi dré¥kemi 22, 22°ne nosnfk 2. Odklon 1lity 3,
ktery by m&l za nésledek zméni rozmérd prichoziho profilﬁ zanadele, je zamezen uchycenim
kloubové vzpdry 13, 13 k nosniku 2. Toto omezeni je uskutednSno vykyvnym Sepem 9, 9°do
jeho%¥ zépichu ;é‘je zklesnut pojistny-doraz 15, ;2; ktery tvo¥i souddst nosniku 2 .
Rozte& mezi pevnymi depy 7, 1'& posuvnymi Cepy 8, g'obou spolupracujicich pdkovych sou-
stav je shodné & neménnd. Naproti tomu rozted vykyvnych &epl 9, 9°je vzhledem k pevnym
gepim 7, 7 prom&nlivé. V pracovni polozé je rozted vykyvnych &ept 9, 2'vét§i a v polo~

ze pomocné men3i.
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Pootodenim rozvory 6 ne Jepu 10 ve sméru x (obr. 2) opisuji spojovaci &epy 11, ;;'kru—
hovou dréhu a unédfeji s sebou v protipohybu pripojend téhla 12, ;g; kterd nejprve na -~
pfimi kloubové széry 13, ll'a spojovaci &lénky 14, ;i'tak, %e Uhel dolnfho z8 ji%ténd AL
bude roven.Q., Tim okemZikem se uvolni pojistné dorazy 15, 15°ze zépichu 16 vykyvnych
Cepd 9, 9, které sledujf svoji vlastni kruhovou drdhu kolem pevnych &epl 7, 1: Soudas-
n& naréékg 17 rozvory § pPerusf styk se stavécim 3roubem 23 a uvolni pruZinu 19 konco-
vého spinede 20, ktery odpojf hnaci jednotku.
Pohyb ne ktery je prostfednictvim spojovaciho &lénku 14, ;i'vykyvného tepu G, 9°vézéna
pomoc{ posuvného tepu 8, 8°1i%ta 3 horntho vedenf L, zpisobi presouvéni 1i¥ty 3 smérem
od osnovy. Proto¥e je 1i8ta 3 oboustrann® vedena vod{icimi koliky 21, 21°v dréZkéch 22,
gg; je i-zdvin pfimoéary & jeho velikost je p¥ mo Umérné dhlu zdvihufsl= beta, Ji¥tént
pomoené polohy 1i3ty 3 horniho vedeni 1 tj. polohy, kters nemize byt bez vné jS{ho zdsa-
hu m&n&na, je dosa¥eno tehdy, kdy# spojovaci gepy 11, ll'rozvory 6 p*i svém pohybu po
kruhové dréze prek¥f%{ my3lenou spojnici mezi vykyvnymi &epy 9, g'o thel hornfiho jiéyé-
ni} = gama (obr. 3. B

PFi spulténi 1isty 3 hornfho vedent Ll z pomocné do pracovni polohy natédenim roz-
vory 6 ve smyslu 3ipky Y (obr. 1) vyruii se ne jd#ive hel horniho Jisténip a pak tlakem
téhel 12, 12'na vykyvné Zepy 9, 9'se zmenovénim dhlu zdvinud | nep¥imuje kloubovs
vzpdra 13, 13 se spojovacim &lénkem 14, 14. Lista 3 klesd a¥ do okamZiku, kdy dhel
zdvihu{?l = 0, kdy 1i%ta 3 dosdhla nejni#d{, nezaji3t&né pracovni polohy. Aby pékovd
soustava pri%la do samosvorného stavu, doséhne se dal¥im pokradovdnim otsdivého pohybu
rozvory 6 ve smyslu Y. Nastane pFeklopent kloubovych vzpér 13, ;1' & spojovacich &lénkd
14, lﬁ'i rozvory 6 do dolnf ji3t&né polohy charakterizované ﬁhlydfl, aﬁz, ( = alfa)
a vyjédrené dosednutim narsiky 17 do rozvory 5 na stavdct 3roudb 23 i ne koncovy spinad
20 za soulasného zaklesnuti zépichu 16 vy¥kyvnych Cepd 9, 9 kloubovych vzpér ll,;l'na

pojistné dorazy 15, 15. Koncovy spinad 20 uzav¥el okruh hnaci jednotky a stav miZe byt
apu¥tén,

PrPredmé&€t vyndlezu

l. Za¥fzeni pro ovladéni hofniho vedeni zanafe&d Utku u tkacich stavd s vlnitym pro=-
8lupem, jejich% dréha je urdena vodicimi Eleny tvo¥enymi pevnym paprskem, liZtou
horntho vedeni & dolnim vedenim, p¥ifem? v nosniku vedend 1lista horniho vedeni mé
pomocnou pracovni polohu, z nich¥ pracovni poloha je v dotyku se zana¥edi, vyznale=-
né tim, ¥e li3ta (3) horntho veden{ (1) zanaZedd Jje opat¥ena alespon dvéma pékovy-
mi soustavami pisobfcimi proti sob® a ovlddanymi z jednoho miste, pFidem? ob& kraje
n{ polohy 1i¥ty hornfho veQeni zanadedld jsou samosvorhé.

2. Zarizent podie bodu 1 vyznadené tim, Ze ve stPedové ¥dsti nosnfiku (2) horniho vede~
ni (1) je otodn& uloZena rozvora (6) tvaru rovnomérné pédky, k ni% oboustrannd na

spojovacich &epeeh (11, 11°) jsou volnd uloZeny dvojice téhel (12, 12°), prifem?
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na volném konci jednoho téhla (12) je spoledn& na vykyvném Zepu (9) otodn& ulofen spo-

3.

5

6.

8.

jovac{ &lének (14) a kloubovd vzpra (13) a na volném konci druhého téhla (127 je
spoledn® na vykyvném Sepu (9§ oto¥n& ulo¥en spojovaci &ldnek (14°) é kloubové vﬁpéra
(13°) z nich¥ dvojice kloubovych vzpsr (13, 13°) je na pevnych Sepech (7, 7°) zavéSena
k nosniku (2) hornfho vedenf (1) a dvojice spojovacich &lénkd (14, 14°) je prostPednice
tvim posuvnych Sepd (8, 8°) kyvn® spraZena s liStou (3) horniho vedeni (1) zaneSedd.
Zarizeni podle bodd 1 a'2, vyznadené tim, ¥%e rozted dvojice vykyvnych Zepd (9, 97) je
ménitelnd, na rozdfl od roztedi dvojic pevngeh Zepd (7, 7°) a posuvnych Zepd (s, 87,
kteréd jsou stabiln{ a nem&nné. '

Zarizen{ podle bodl 1 a% 3, vyznafené tim, ¥e na nosniku (2) jsou upevndny pojistné
dorazy (15, 15°) pro zajiéténi meximélni roztede vykyvnych Sepd (9, 9°).

Za¥izeni podle bodl 1 a 2, vyznafené tim, Ze rozvora (6) je opat¥ena nard¥kou (17),
proti ni¥ se nachézf v okam¥iku dolni pracovni polohy 1i¥ty (3) horniho vedeni (1)
stav&ci 3roudb (23) & koncovy spinad (20), prilem? pracovni polohe 1i3ty hornifho vede-
ni je vézéna na styk naré¥ky {17) rozvory (6) se stavécim 3roubem (23) a koncovym spi-
nadem (20), ' , y
Zarizeni podle bodd 1 8% 4, vyznadené tim, Ze téhlo €12, 12°) je vpatPeno reguladni
maticd (4) pro nastaveni roztede vykyvnych Sepd (9, 97) a poladované délky téhel (12,
12°) pékovych soustav.

Za¥izeni podle bodd 1 a¥ 3, vyznalené tim, %e posuvné Sepy (8, 8") tvorf vazbu mezi
vidlicemi (24) 1i%ty (3) a spojovacim &lénkem (14, 14°).

Za¥fzeni podle bodl 1 a 2, vyznalené tim, %e koncové Sdsti nosnika (2)-jsou opatdeny
svislymi dré¥kemi (22, 22°) do nich¥ zasahujf vodfef kolfky (21, 21°) 1i¥ty (3) hor-
ntho vedeni (1).

5 vfkresi
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