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  시스  런싱  업 트     시스  공 다. SFS 런싱  업 트 

 시스 들  원본 미지  닛들  -단  런싱(portion level differencing)  블 -단  업 트

(block-level  updating)  포 다.   실시 에  런싱  업 트는 SFS  미지들  블  보 

SFS 미지 에 여  들  나눈다. 새 SFS 미지  각 에  타  생 ,

 타  새 SFS 미지  과, 새 SFS 미지  에 상 는 원본 SFS 미지   간  차

보  포 다. 타 들  치  달 , 여 , 치  타겟 SFS 미지가 타  보  

여 블  단  업 트 다. 블럭 단  업 트는 스트 치  RAM 내 치 블 에  새 SFS 미지  

든 들  재 , 그후, 재  블  스트 치  ROM에 (writing) 다. 

  도 - 도1
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특허청  

청  1 

  시스 (SFS) 미지들  런싱(differencing)   치에 어 , 상  치는, 

-   시스  미지들, , 원본 미지  새 미지  수신 는 수신 , 

- 원본 미지  다수  원본 들  고 새 미지  다수  새 들  는 리 (pre-

processor), 

- 다수  원본 들과 다수  새 들 간  도 (dependency alignements)  식별 는 도 생

(dependency generator), 그리고

- 상  새 들  개 상  새 에  타  생시키는 차  엔진 , , 상  타

 상  개 상  새 과, 상  개 상  새  우 는 원본 들  개 상  원본

 간  차  포 는 것  특징  는, 상  차  엔진

 포 는 것  특징  는   시스  미지들  런싱 치.

청  2 

 1 에 어 , 

- 업 트 시퀀스에 라 새 들  개 상  새 에  타  는 키징 엔진

 가  포 는 것  특징  는   시스  미지들  런싱 치.

청  3 

클라 언트 치들    시스  미지들  업 트 는 에 어 , 상  ,

- 블  보  미지  보  여 SFS 미지들  블 들  들  나누는 단계 , , SFS

미지들  원본 미지  새 미지  포 는 단계,

- 새 미지  새 에  타  생시킴  -단  런싱  수 는 단계 , , 

타  새 과, 원본 미지  개 상  는 원본 들 간  차  보  포 는 단계,

- 타  클라 언트 치에게  는 단계, 그리고

- 스트 치  RAM  치 블 에 새 미지  든 들  재 , 그리고 치 블  스트 

치  ROM에 , 타  보  여 클라 언트 치  타겟 SFS 미지  업 트 는 단

계

 포 는 것  특징  는 클라 언트 치들    시스  미지들  업 트 는 .

청  4 

  시스  미지들  스 런싱   에 어 , 상  , 

-   시스  미지들  수신 는 단계 , , 상  미지들  원본 미지  새 미지  포

는 단계,

- 원본 미지  다수  원본 들  나누고, 새 미지  다수  새 들  나누는 단계,

- 다수  원본 들과 다수  새 들 간  도  식별 는 단계, 그리고

- 새 들  개 상  새 에  타  생시키는 단계 , , 상  타  상

개 상  새 과, 상  개 상  새  우 는 원본 들  개 상  원본  간  차

 포 는 단계

 포 는 것  특징  는   시스  미지들  스 런싱   .

청  5 

- 3 -

등록특허 10-0917064



  시스  미지들  런싱   시스 에 어 , 상  시스 ,

-   시스  미지들, , 원본 미지  새 미지  수신 는 수신 , 

- 상  수신 에 연결 어, 원본 미지  다수  원본 들  고 새 미지  다수  새 들  

는 리- ,

- 상  리- 에 연결 어, 다수  원본 들과 다수  새 들 간  도  식별 는 

도 생 , 

- 상  도 생 에 연결 어, 개 상  새 들  우 는 다수  원본 들  개 상  원본

들과는 다  다수  새 들  상  개 상  새 에  타  생시키는 차  엔진

, , 상  타  새 과, 개 상  원본  간   차  포 는 것  특징

는 상  차  엔진, 그리고

- 상  차  엔진에 연결 어, 타 들  타 키지  는 키징 엔진

 포 는 것  특징  는   시스  미지들  런싱   시스 .

청  6 

 5 에 어 , 상  시스   치에 업 트 엔진  가  포 고, 상   치는 개

상  커 링  통  타 키지  수신 , , 상  업 트 엔진 ,

-  치에 스  다수  원본 들   원본 들  고,

- 상   원본 들  개 상  원본 에 는 타 키지  개 상  타  식별

,

- 식별  개 상  타 에 는 개 상  새  재 는 

것  특징  는   시스  미지들  런싱   시스 .

청  7 

 6 에 어 , 상  업 트 엔진  상  타 키지  수신 여, 타 키지  개 상  타 

 트들  체  는 것  특징  는   시스  미지들  런싱   시스 .

청  8 

 6 에 어 , 상  업 트 엔진   치   1 리 역에 상  개 상  새  재

는 것  특징  는   시스  미지들  런싱   시스 .

청  9 

 8 에 어 , 상   1 리 역  RAM 내에 는 것  특징  는   시스  미지들

런싱   시스 .

청  10 

 8 에 어 , 상  업 트 엔진 ,  원본 들  개 상  원본 에 는 타 키

지  타 들  계  식별 고, 식별 타 들에 는 새 들  계  재 는

것  특징  는   시스  미지들  런싱   시스 .

청  11 

 10 에 어 , 상  업 트 엔진  타 키지  든 타 들   치에 스  원본 

들에 었  결 고, 러  결 에 라, 재  새 들   치   2 리 역에

는 것  특징  는   시스  미지들  런싱   시스 .

청  12 

 11 에 어 , 상  업 트 엔진  재  새 들  각 블럭   2 리 역에 는 것
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특징  는   시스  미지들  런싱   시스 .

청  13 

 11 에 어 , 상   2 리 역  ROM 내에 치 는 것  특징  는   시스  미

지들  런싱   시스 .

청  14 

  시스  미지들  런싱   에 어 , 상  , 

-   시스  미지들  수신 는 단계 , , 상  미지들  원본 미지  새 미지  포

고, 상  미지들  다수  블 들  포 는 단계, 

- 다수  블 들  보  여 미지들  고, 에 라 미지들  다수  들  는 단

계, 

- 원본 미지  새 미지  다수  들 간  차  결  미지들  트 간  차  결

는 단계,

- 개 상  에  차  포 는 타  생시키는 단계

 포 는 것  특징  는   시스  미지들  런싱   .

청  15 

 14 에 어 , 

- 원본 미지  스 는  무  치에 타  는 단계

 가  포 는 것  특징  는   시스  미지들  런싱   .

청  16 

 14 에 어 , 

- 개 상  커 링  통   치에  타  수신 는 단계, 

- 상   치에 스  다수  원본 들   원본 들  는 단계, 

- 수신  타 에 는  원본 들  개 상  원본 들  식별 는 단계, 

- 개 상  타 에 는 개 상  새  재 는 단계

 포 는 것  특징  는   시스  미지들  런싱   .

청  17 

 14 에 어 , 다수  타 들  개  타 키지  는 것  특징  는   시스

 미지들  런싱   .

청  18 

 17 에 어 , 

- 원본 미지  스 는  무  치에 타 키지  는 단계

 가  포 는 것  특징  는   시스  미지들  런싱   .

청  19 

 18 에 어 , 

- 개 상  커 링  통   치에  타 키지  수신 는 단계,

-  치에 스  다수  원본 들   원본 들  는 단계,
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- 상   원본 들  개 상  원본 에 는 타 키지  개 상  타  식별

는 단계, 

- 식별  개 상  타 에 는 개 상  새  재 는 단계

 가  포 는 것  특징  는   시스  미지들  런싱   .

청  20 

-   시스  미지들  수신 는 단계 , , 상  미지들  원본 미지  새 미지  포

고, 상  미지들  다수  블 들  포 는 단계, 

- 다수  블 들  보  여 미지들  고, 에 라 미지들  다수  들  는 단

계, 

- 원본 미지  새 미지  다수  들 간  차  결  미지들  트 간  차  결

는 단계,

- 개 상  에  차  포 는 타  생시키는 단계

 포 는 미지 간  차  결 는  실 시키   그램   컴퓨   수 는

 매체.

청  21 

 20 에 어 , 

- 원본 미지  스 는  무  치에 타  는 단계

 가  포 는 미지 간  차  결 는  실 시키   그램   컴퓨   수

는  매체.

청  22 

 20 에 어 , 

- 개 상  커 링  통   치에  타  수신 는 단계, 

- 상   치에 스  다수  원본 들   원본 들  는 단계, 

- 수신  타 에 는  원본 들  개 상  원본 들  식별 는 단계, 

- 개 상  타 에 는 개 상  새  재 는 단계

 가  포 는 미지 간  차  결 는  실 시키   그램   컴퓨   수

는  매체.

청  23 

 20 에 어 , 다수  타 들  개  타 키지  는 것  특징  는 미지 간  차

 결 는  실 시키   그램   컴퓨   수 는  매체.

청  24 

 23 에 어 , 

- 원본 미지  스 는  무  치에 타 키지  는 단계

 가  포 는 것  특징  는 미지 간  차  결 는  실 시키   그램  

 컴퓨   수 는  매체.

청  25 

 24 에 어 , 
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- 개 상  커 링  통   치에  타 키지  수신 는 단계,

-  치에 스  다수  원본 들   원본 들  는 단계,

- 상   원본 들  개 상  원본 에 는 타 키지  개 상  타  식별

는 단계, 

- 식별  개 상  타 에 는 개 상  새  재 는 단계

 가  포 는 것  특징  는 미지 간  차  결 는  실 시키   그램  

 컴퓨   수 는  매체.

  

 술  

본 원  2004  11월  8 에   원  미 특허 원 US  60/626,252  ,  US  60/626,292  그리고 US<1>

60/626,293 에  원 다. 또  본 원  미 특허 원 11월 8 에  원  건  미 특허

원  "Updating  Compressed  Read-Only  Memory  File  System  (CRAMFS)  Images"   "Reorganizing  Images  in

Static File System Differencing and Updating"( 원  미 )에  다. 

 경  술

본 공개 실시 들  차   여   시스  미지들  업 트 는  다. <2>

 능    , 마 크 , 처리 닛 등에  동 는 트웨어는 시간에 <3>

라 변 거나 복 도가 가 는 경  다. 러  변 들  트웨어  그나   

문에 나타나는 것 다. 에 라 새 술  가 거나 술 진 에  수 다. 특 , 무  동

치 등과 같  동  처리 치에 스  트웨어에는 수많  트웨어 그들  포 어 는 경우

가 많 , 들  물   상 다. 트웨어는 스트 치  동 에  개 상  컴퓨  그

램, 고리 , , 드 등  포 다. 트웨어는 듈 나 컴포 트라 리는  닛들  리  수

다. 

동 처리 치 등과 같   -  치들  실시간 동  시스 (RTOS)  포 는 것  <4>

,  시스 에 는 치  든 트웨어 컴포 트들  단   실  미지  링크 다. 우 , 근에

 시스  포트가 고 다. 냐 , 러  무  동 치에  능  차 가 고 고

컴 트  억 공간  가능  문 다. 가 , 단   미지는  통신 링크(가 , 라 , 

, 또는 시리얼 링크)  여 치에 리 (preloading) 거나 (embedding)  가 다.

 동 처리 치  트웨어  업 트 에 어  물 에는 업 트   치에 달 에 <5>

어 는 시간, 역폭, 비  등  다. 업 트   수신  , 새  업 트 에 어

사  수 는, 치   리 스들도 물  물에 포 다.  ,   시스  미지들

스트 치  리 스   리에 (가 , ROM에 ) 업 트 어  다. 가 , RAM, ROM에 

 사 , 미지 다운 드 시간,   등등  그   수 다. 결과 , 리 스-  치들

 트웨어  업 트 에 어 스트 치에  달  수    차  

(difference files)들  생시키는 것  다. 

본 에  언 는 특허공보 등  내  본원에  재  것처럼 간주 어  , 본 내 에  포<6>

는 것  간주 어  다. 

실 시 

  시스 (SFS) 런싱  업 트     시스 들  공개 다. SFS 런싱  업 트<14>

  시스 들  래 는  같  원본 미지  업 트 닛들  -단  런싱(portion

level differencing)  블 -단  업 트(block-level updating)  포 다.  실시 에  런싱 

업 트는 SFS 미지들  블  보  SFS 미지 에 여  들  나눈다. 새 SFS 미지

 각 에  타  생 ,  타  새 SFS 미지  과, 새 SFS 미지  에 상

는 원본 SFS 미지   간  차  보  포 다(새  개는 개보다 많  원본 에 우
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수 고, 가 , 원본  새 과 동  치에 지  수도 다). 타 들  치  달

어 치  미지  새 SFS 미지  업 트 는  사 다. 치  타겟 SFS 미지는 타 들  보

 여 블  단  업 트 다.  실시 에  블  단  업 트는 스트 치  RAM 내 치 블

에  새 SFS 미지  든 들  재 , 그후, 재  블  스트 치  ROM에 (writin

g) 다. 

   시스 라 리는   시스 (SFS)  실시간  수  수 없는  시스 다. SFS<15>

 는 심비 (Symbian) Z 드라 브(ROM 드라 브라고도 림), 리눅스  ROM  시스 (CRAMFS), 

  시스 , 그리고, 운  체  실 , 내  리 , 티미 어 보, 폴트 언어 , 등등

 수 는  시스  등등  다. 

래 술 는 실시 에  SFS 런싱  업 트는   시스  미지들  수신 다. 원본 미<16>

지  새 미지  포 는 미지들 , 각  다수  블 들  포 다. 가 , 수  블 ,  블  등

포 다. SFS 런싱  블 들  보  여 미지들  나누어, 미지들  다수개  들  

다. 원본 미지  새 미지  들 간  차  결  미지들  트간 차 가 결 다. ,

새 미지  각 에  차 들  생 다.  차 들  들 간  트-단  차  포 다. 그러

나 에 지는 는다. 새 미지  각 에  차 들  포 는 타  생 다. 

실시 에  SFS 런싱  업 트에  업 트는  치 상에 스  미지  SFS가 <17>

치 상에  치에  업 트 다. 러  업 트는 개 상  커 링  통   치에  타 

 수신 다.  치 상에 스  원본 들   들  고, 수신  타 에 

는 들  식별 다. , ROM 내 새  치가 당 타 에  SFS 타 키지  

다. 러  업 트는 식별  타 에 는  치 상  개 상  새  재 다. 새

미지  재  새 들   치  ROM에 다. 

다  에 , SFS 런싱  업 트   돕   다  사 들  시 다. 그러나, 들<18>

 에 지날 뿐 , SFS 런싱  업 트가 수많  특  사 들  가지나 가지 없  

수  지각 여   것 다. 

도 1   실시 에  SFS 런싱  업 트  블 도 에 당 다. SFS 런싱 시스  미지 처<19>

리 듈(102), 도 생 듈(104), 차  엔진/ 듈(106), 키징 엔진/ 듈(108) 등  포 다. 도 

생 듈(104)  미지 처리 듈(102)에 연결  수 다.  실시  차  엔진(106)  도 생 듈

(104)에 연결 다.  실시  키징 엔진(108)  차  엔진(106)에 연결 다. 

 실시  SFS 런싱 시스 (100)  스트 컴퓨  시스 (도시 지 )  컴포 트들 사 에 연결 다.<20>

,  컴포 트들  , 컨트 러, 리 , 스 등등  가지 상  포  수 다. SFS 

런싱 시스 (100)  컴포 트나 듈(102-108)  개 상  개 상  고리 , 그램, 또는 루틴

어 에  동 다. 스트 컴퓨  시스  는 그램 어 에  스트 컴퓨  시스  컴포

트들과, SFS 런싱 시스  컴포 트(102-108)들 간  연결 다. 미지 처리 듈(102), 도 생 듈

(104), 차  엔진(106), 그리고 키징 엔진(108)  개별  블  도시 지만,  블 (102-108)들  

 또는 가 단  칩에 리식 식  집  수 고, 스트 시스  컴포 트나 칩들 사 에 포

수 , 또는, 그램 나 고리 들  가지 또는 여러가지 에  공  수 다. 그램 나

고리  트웨어 고리 , 웨어, 또는 드웨어   수 고, 들  에   수

도 다. 

" 듈(module)" 란 어는 리  리가능  그램   말 는 것 , 트웨어, 고리<21>

, 그램, 컴포 트, 그리고 닛  포 는 가지 상  어에 여 사  수 다. "컴포 트"

란 어는 시스  는 들  가지 상  미 는 것 , 개  컴포 트는 트웨어나

드웨어  수 고, 타컴포 트들   수도 다. " 듈", "컴포 트", 그리고 " 닛"  내 에 라 여

러가지 식   브  사 거나 여 사  수 다. " "라는 어는 개 상

 처리 닛(CPU), 지  신  (DSP),  집  (ASIC) 등등과 같   직 처리 닛

미 다. 

동  시에, SFS 런싱 시스 (100)  개 상  원본 SFS 미지(112)  개 상  새 SFS 미지(114)<22>

 수신 여, 래 는  같 , 개 상  타 들  생시키도  -단 (portion-level) 

- 8 -

등록특허 10-0917064



런싱  실 다. 타 들  개   키지(122)  어, (클라 언트 치라고도 리는) 

 또는   달  수 다.  차 들  비 는 미지들  블 들  개 상  들 사

에  트 단  차  포 다. 그러나 에 지는 는다. SFS 런싱 시스 (100)   

 시스 나 컴퓨  시스 에  타  생시키 , 또는   시스 나 컴퓨  시스  에

 동 는 타  생시킨다. SFS 런싱 시스  동 는 컴퓨  시스  당 에  진

 같 , 께 동 는 연산 컴포 트들  치들   갯수  포  수 다. 컴퓨  시스   큰

컴퓨  시스 나 트워크   컴포 트 거나 개  브시스  수 다. 

타  트들  원본 미지(112)  새 미지(114)  간  차   다. 타 <23>

2005  8월 2  미 특허 6,925,467 에 술   같 ,   새 (또는  )과  

 과거  간  차  는 체 또는 삽  동 들  실   께, 타  포  수 

다. SFS 런싱 시스 (100)  수  트  지  포맷 나  여 타 키지(122)  

타 에  원본 미지(112)  새 미지(114) 간  차  공 다. 에 라 공간   타

 공 다. 

SFS 런싱 시스 (100)  -단  런싱  수 , 도 2는  실시 에  SFS 런싱(200)  순<24>

도 다. SFS 런싱   , 또는 그  타 에  는 SFS 런싱 시스 (100)  여

수  수 다. SFS 런싱(200)    시스  미지들  수신 다(202). 미지들  개  원본

미지  개  새 미지  포 다. 그러나 에 지는 는다. 각각  미지는 다수  블 들  포

다. 가 , 수  블 ,  블  등  포 다.  블 들  지  크 (가 , 64KB, 128KB, 등)  가지

지만,  에  지는  는다.  수신  미지들  블 들  가  블 들  보  여  다수  

(portions)들  나누어진다. SFS 런싱(200)  원본 미지  새 미지 각각  들 간  차  결

 미지들 트 간  차  결 다(206). 새 미지  각 과, 원본 미지  개 상  

 들 간  트나  차  보  포 는 타  생 다(208). 

또다  , 도 3   실시 에  SFS 런싱(300)  순 도 다. SFS 런싱(300)  도 2  참고<25>

여   같    시스 (SFS)  미지들  수신 다(302). 수신  원본 미지는 개 상

원본 들  나누어지 (304), 수신  새 미지는 개 상  새 들  나누어진다(304). SFS 런싱

 원본 과 새  간  도 (dependency alignment)  식별 다(306). 새 들  개 상

에  타  생 다(308). 타  새 과, 개 상  원본 들 간  차  포

지만 에 지는 는다. , 새  원본 에 다( 다).  실시 들  타 

들  개 상  새 과, 새  우 는 개 상  원본  간  차  포  수 다. 

도 1  참고 여   같  미지 처리 듈(102)  원본 SFS 미지(112)  새 SFS 미지(114) 각각<26>

 수신 다.  실시  미지 처리 듈(102)  특  미지 역  고 미지들  보  

, 수신  미지들  -단  런싱  시 다. 미지들에  는 보는 런싱  업

트 동 에 사 다. 러   과 에 ,   시스    내  포맷  보  여, SFS

미지 런싱  업 트  수 에 어 사 는  보  득 다.  결과는 (가 ,

수  블 ,  블  등등 ) 미지 블 들  치  크 , 사 는  라 브러리(  경우), 미

지 역에 사 는  (  경우), 등등  포  수 다. 

타겟 치 블  보에 여, 미지 처리 듈(102)  SFS 미지  다수  들  나눈다. 도 4는 <27>

실시 에 라 미지 처리 듈(102)에  (402)들   후 SFS 미지(400)  도시 다.  들

(402)  미지  블 (가 , "Block 4")  들  포 다. 가 ,  실시  리에 , Block 2는

(402-2a), (402-2b), (402-2c)  포 고, Block 4는 (402-4a)과 (402-4b)  포 다.

리 동 에 , 개  블  SFS 미지  특  나 블   트에 게  숫

들  포  수 다.  들  수  블 /헤  , 어 타-  ,  , 등등  포

 수  다.  SFS  미지  처리  듈(102)  ( 미지가 었  경우)  ,  ( 미지가 었

경우) 역, 그리고, 수신  미지  미지 처리 듈(102)      그  다

처리  수  수 다. 

 실시  미지 처리 듈(102)  SFS 미지/  과, SFS 미지/   개 상  치 등과<28>

같  매  보  포 는  또  다.   트 도 린다. 

도 생 듈(104)( 도  듈 나 도 생 라고도 림)  원본 미지  새 미지들 간  매<29>
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나 도(alignment)  결 거나 생시킨다. 러  도는 원본 미지  들에 라 우 는

새 미지  들에  보  포 다.  실시  도는   포 블 치에 스  원

본 미지  치 업 트  업 트 어  새 미지  들  순 에  보  포  수 다.

도 생 듈(104)   수 에 어 도  지식  SFS  특   보  , 러

 미지  블  경계 에  상  결 다. 

차  엔진(106)  새 미지  각각  새  , 원본 미지  원본   간  -단<30>

차  결 거나 연산 다. 특 , 차  엔진(106)  새 미지  각  우 는 원본 미지  개 

상  들  독 거나 수집   도 생 듈(104)  보  다. 원본 과 새 

 간   식별  차 들  타 라 리는 에 다. 새 과 원본  간 

 차 에 가 여, 타  새 과 원본  간 도들  도 보같  어 보  포

 수 다. 우 , 타  타   보(가 , 체크  값, CRC, 등등), 업 트  미지

원본 , 그리고 에 는 도 보  포  수 다. 

차  엔진(106)  원본 미지  새 미지 간  차   단  결 지만,  실시 에  차  엔<31>

진   다  (granularity: 가 , 여러개  들, 등)  여 차  결  수 다. 우 , 상

술  차  엔진(106)  새 미지  우 는 원본 미지  과는 다  새 미지  각 에  타

 생시키지만,  실시 에 는 각 에  개 상  타  포 거나, 개  타

에 다수개  들  차  보  포  수 다. 

키징 엔진(108)  차  엔진(106)에  생  타 들  수신 여,  타  타 키지나 차<32>

 키지  다.  실시  키징 엔진(108)  업 트 지시나 순 에 라  타 들  타

키지  다. 그러나 에 지는 는다. 키징 엔진(108)  타 키지  는 등 , 타

나 타 키지에  가  동 들  수  수도 다. 

상술  SFS 런싱 시스 (100)  미지 처리 듈(102), 도 생 듈(104), 차  엔진(106), 그리고<33>

키징 엔진(108)  개별  듈 나 컴포 트  재 나, 본 실시 는 에 지 는다. 

실시 들  개 상  듈에 듈(102-108)  능들  포  수 고, 또는,  갯수  듈 나 시스

컴포 트 에 듈(102-108)  능  포시킬 수 다. 

SFS 런싱  업 트는   같  치에 스  SFS 미지들  상술   같  차 상<34>

에  ㅊ에  업 트 는 식  업 트  포 다. 러  업 트는 개 상  커 링  통  

 치에  타  수신 다.  치에 스  원  들   들  고, 

 원본 들  개 상  , 수신  타 에  경우, 식별 다. 업 트는 식별  타

에 는  치 상  개 상  새  재 다. 재 는 새 미지  새 들  

 치  ROM에 다. 

도 5는  실시 에  SFS 런싱  업 트 시스 (500)  블 도 다. 시스 (500)  SFS 런싱<35>

시스 (100)과 SFS 업 트 시스 (550)  포 다. SFS 런싱 시스 (100)  미지 처리 듈(102), 

도 생 듈(104), 차  엔진(106), 키지 엔진(108),  포 다. 그러나 에 지는 는다. 동 시

에, SFS 런싱 시스 (100)  개 상  원본 SFS 미지(112)  개 상  새 SFS 미지(114)  수신

고 -단 (portion-level) 런싱  수 여, 개 상  타 들  포 는 타 키지(122)

생시킨다. 

SFS 런싱 시스 (100)    시스  또는 컴퓨  시스 에  타  생시키 , 또는 <36>

  시스 나 컴퓨  시스  에  동 는 타 들  생시킨다. SFS 런싱 시스 (100)

동 는 컴퓨  시스  께 동 는 연산 컴포 트들  치들   갯수  포  수 다. 컴퓨

시스  보다 큰  컴퓨  시스 나 트워크 내  개  브시스 나 컴포 트  수도 다. 

SFS 업 트 시스 (550)    치 상에 스 어 타  수신 고,  치에 스<37>

 원본 미지들에  업 트  수 다. SFS 업 트 시스 (550)  동 는   치나 시

스  께 동 는 연산 컴포 트들  치들   갯수  포  수 다.   컴퓨  시스  

컴퓨  시스 나 트워크  개 컴포 트나 브시스  수도 다.   치나 시스  룰

러폰, PC,  연산 치,  ,  통신 , 가  치나 닛, PDA 등등과 같  동 치

포  수 다. 동 치는 " 동 통신 치", "  통신 치", "통신 치" 등 도 리는 , 러
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든 치들  에 상 는 들  포 , 무  식  통신 치에 는 것도 니다. 

SFS 런싱 시스 (100)과 SFS 업 트 시스 (550)  통신 경 (506)  통  통신 다. 통신 경 (506)는<38>

  치나 시스 들 간에 들  달  수 는  매체  포 다. 라 ,  통신 경

(506)는 무  연결,  연결, 브리드 무 /  연결  포 다. 통신 경 (506)는 LAN, MAN, WAN, 

트워크,  스나  엔드  트워크,   등등과  같  트워크에  (  통 )  연결  또

포 다.   통신 경 (506)는 통신 비스 공 나 캐리어  다  트워크 컴포 트들(도시 지 )

포  수 다. 그러나 에 지는 는다. 우 , 통신 경 (506)는 탈착가능  고 식 매체, 가 , 

라  스크, 드 스크 드라 브, CD-ROM 스크,  , 스,   시지 등등  포  수 다. 

타 키지(122)는 통신 경 (506)  통  SFS 업 트 시스 (550)에 다. SFS 업 트 시스 (550)<39>

타 키지(122)  보  는 업 트 듈(552)  포 여,  치 상에 스  SFS 미지

(112P)  치 업 트(554)  수 다. 업 트 듈(552)  타 키지(122)  트들 ,  

치에 스  원본 SFS 미지(112P)  들에   치에 새 미지(114P) 재 다.

재  새 미지(114P)  들   치  ROM에 다. 가 , 스  원본 미지(112P) 상에

새 미지(114P)  는 식  루어진다.  SFS 업 트 스  료 ,  치 상에 

 스  SFS 미지는 첫 째 SFS 런싱 시스 (100)에  수신  새 SFS 미지(114)  실질  동

다. 

도 6   실시 에  SFS 업 트(600)  순 도 다. SFS 업 트(600)는 리 스-  연산 치에 사<40>

다. SFS 업 트는 개 상  커 링  통   치에  타  수신 다(602).  치 상

에 스  SFS 미지   원본 들  다(604). 업 트(600)는 수신  타 에 는

 원본 들  개 상   식별 다(606). 업 트(600)는 식별  타 에 는 

 치 상  개 상  새  재 다(608). 재  새 미지  새 들  그후  치

리(가 , ROM)에 다. 는 타 키지에  수신  든 타 들  처리  동시에 루어질 수도

고, 타 들  처리 후에 루어질 수도 다. 

도 7   실시 에 라 치에  SFS  미  치에  업 트(700) 는 과  순 도 다.  업 트<41>

(700)는 도 5  참고 여   같  업 트 듈(552)에  수  수 다. 업 트(700)는 수신

 타 키지에  어 보  여,  타 키지  가 훼 지 는 지  결 여

(702), 타 키지 트  체  다. 업 트  각 SFS 미지  체  또   수

다. 타 키지  어  가 훼  경우, 에러가 보고 다(704). 

타 키지  가 훼 지 다고 결  경우(702), 업 트는 업 트 시   타 키지<42>

시 에  포  다(706).  실시  타 키지에는  업 트  치 블  업 트

가 다. 업 트  시  시에 타  재  결 고(708) 업 트가 진 다. 타 

 보  도    수 , 러  경우에, 타  업 트 스  시  에 또

는 시 과 동시에 역 다(  키  ). 업 트(700)는 타  트  보(가 , 어 보)

여 도  보  고(712), ( 시) 원본 미지   들  독 (712), 원본 

미지   들  역(712) 고,  치에 스  원본 미지  원본 들   트

다(712). 

업 트(700)는 원본 미지  원본   트에 타  트  (714) 업<43>

트 는 미지  새  생시키거나 재 다. 재  새  스트 치  RAM 역에 고,

SFS 미지에   다(714). 새  원본  는  체 도  원본 미지

 블  내 특  치에 치 다(714). 새 미지  각 블  생 거나 재  후, 상  특  블  ROM

에  다.   실시 들  업 트  스  다  지 에 ,  재  블 들  ROM에   수

다. 업 트 스는 그후, 다  블 에  타  처리  진  수 다. 

상술  업 트(712, 714)는 타 키지  에 도달  지, 그리고 타 키지  든 타 들<44>

처리 었  가지 계 다. 게 에 어 , 타 키지가 원본 미지  가  들  업 트 는

 사 는 타 들  가  포 는 지  결 다(716). 업 트  원본 미지  가  들에

는 처리 지  타 들  타 키지에 포  경우, 러  처리 지  타 들  독

고 처리   동  재개 다. 타 키지  든 타 들  처리 어 원본 미지에 었다고

결  경우(716), 업 트(700)는 새 SFS 미지   치  ROM에 다.  실시  업 트는
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원본 SFS 미지  새 SFS 미지  어쓴다. 그러나,  실시 에 는 ROM  개 상  다  역에,

또는 그  다  치 리 역에 새 SFS 미지   수 다. 

도 1, 2, 3, 5, 6, 7에 는 스  동 들  개 상   어 에 었 나, 여 에 는<45>

것  니다. 당  통상  지식  가진 라 , 본원  순 도  상  들에 여  실시

SFS 런싱  SFS 업 트  거나, 스 드, 마 크 드, 그램 직 어  등등  생

수  것 다. 러  순 도들에 라 동 는 고리 나 루틴  컴퓨  시스  계 독  또는 컴

퓨  독  리  역 나  치에  그램  드  다.  러  리  역 나  치는  칩(가 ,

EEPROM 도체 칩)에 드 어 식 나 리 그래  식  , 또는, 스크같  탈착가능  매체

  리 역에  들   다. 그러나 에 지는 는다. 

 실시  SFS 런싱  업 트는 SFS 미지  런싱   치  포 다.  실시  치는<46>

SFS 미지  수신 는 수신  포 , , 미지들  원본 미지  새 미지  포 다.  실시

 치는 원본 미지  수많  원본 들  여 새 미지  수많  새 들  나누는 리-

(pre-processor)  또  포 다.  실시  치는 다수  원본 들과 다수  새 들 간  도

(depedency alignments)  식별 는 도 생  포 다.  실시  치는 새 들  개 

상  에  타  생시키는 차  엔진  포 , , 타  개 상  새 과,

상  개 상  새  우 는 원본 들  개 상  들 간  차  포 다. 

 실시  치는 업 트 시퀀스에 라 새 들  개 상  에  타  는 키<47>

징 엔진  가  포 다. 

 실시  SFS 런싱  업 트는 블  보  미지  보에 여 SFS 미지  블 들  <48>

들  나누는 단계  는  포 , , SFS 미지들  원본 미지들과 새 미지들  포

다.  실시   새 미지  새 에  타  생시킴  -단  런싱  수

, , 타  새 과, 원본 미지  개 상  는 원본 들 간  차  보  포

다.  실시   스트 치  RAM에 치 블  새 미지  든 들  재 , ㄹ고

치 블  스트 치  ROM에 , 타  보  여 클라 언트 치  타겟 SFS 

미지  업 트 는 과  포 다. 

 실시  SFS 런싱  업 트는 SFS 미지들  수신 는 단계  는  포 다. , <49>

미지들  원본 미지  새 미지  포 다.  실시   원본 미지  다수  원본 들  나누

, 새 미지  다수  새 들  나눈다.  실시   다수  원본 들과 다수  새 들 간

도  식별 는 과  포 다.  실시   새 들  개 상  에  타 

 생시키는 과  포 , , 타  개 상   들과, 상  개 상  새 들

우 는 원본 들  개 상  원본  간  차  포 다. 

 실시  SFS 런싱  업 트는,   시스  미지들, , 원본 미지  새 미지  수신<50>

는 수신  포 는 시스  포 다. 상  시스  상  수신 에 연결 어, 원본 미지  다수  원

본 들  고 새 미지  다수  새 들  는 리-  포 다. 상  시스  상

 리- 에 연결 어, 다수  원본 들과 다수  새 들 간  도  식별 는 도 

생  포 다. 상  시스  상  도 생 에 연결 어, 개 상  새 들  우 는 다수  원

본 들  개 상  원본 들과는 다  다수  새 들  상  개 상  새 에  타

 생시키는 차  엔진 , , 상  타  새 과, 개 상  원본  간  

차  포 는 것  특징  는 상  차  엔진  포 다. 상  시스 , 상  차  엔진에 연결 어,

타 들  타 키지  는 키징 엔진  포 다. 

상  시스   치에 업 트 엔진  가  포 고, 상   치는 개 상  커 링  통<51>

 타 키지  수신 , , 상  업 트 엔진 ,  치에 스  다수  원본 들  

 원본 들  고, 상   원본 들  개 상  원본 에 는 타 키지  

개  상  타   식별 ,  식별  개  상  타  에  는  개  상  새  

재 다. 

상  업 트 엔진  상  타 키지  수신 여, 타 키지  개 상  타  트들  체<52>

 다. 
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상  업 트 엔진   치   1 리 역에 상  개 상  새  재 다. <53>

상   1 리 역  RAM 내에 다. <54>

상  업 트 엔진 ,  원본 들  개 상  원본 에 는 타 키지  타 들<55>

계  식별 고, 식별  타 들에 는 새 들  계  재 다. 

상  업 트 엔진  타 키지  든 타 들   치에 스  원본 들에 었<56>

결 고, 러  결 에 라, 재  새 들   치   2 리 역에 다.

상  업 트 엔진  재  새 들  각 블럭   2 리 역에 다. <57>

상   2 리 역  ROM 내에 치 다.<58>

 실시  SFS 런싱  업 트는,   시스  미지들  수신 는 단계 , , 상  미<59>

지들  원본 미지  새 미지  포 고, 상  미지들  다수  블 들  포 는 단계  포 는 

 시 다.   다수  블 들  보  여 미지들  고, 에 라 미지들  다수

들  는 단계  포 다.   원본 미지  새 미지  다수  들 간  차  결

 미지들  트 간  차  결 는 단계  포 다.   개 상  에  차

포 는 타  생시키는 단계  포 다.

 실시   원본 미지  스 는  무  치에 타  는 단계  포 다.  <60>

 실시  , 개 상  커 링  통   치에  타  수신 는 단계  포 다. <61>

실시  , 상   치에 스  다수  원본 들   원본 들  는 단계

포 다.  실시  , 수신  타 에 는  원본 들  개 상  원본 들

 식별 는 단계  포 다.  실시  , 식별  개 상  타 에 는 개 상  새

 재 는 단계  포 다. 

 실시   다수  타 들  개  타 키지  는 것  특징  다. <62>

 실시   원본 미지  스 는  무  치에 타 키지  는 단계  포 다. <63>

 실시  , 개 상  커 링  통   치에  타 키지  수신 는 단계  포 다. <64>

실시  ,  치에 스  다수  원본 들   원본 들  는 단계  포

다.  실시   상   원본 들  개 상  원본 에 는 타 키지  개

상  타  식별 는 단계  포 다.  실시   식별  개 상  타 에 는

개 상  새  재 는 단계  포 다. 

 실시  SFS 런싱  업 트는,   시스  미지들  수신 는 단계 , , 상  미<65>

지들  원본 미지  새 미지  포 고, 상  미지들  다수  블 들  포 는 단계  포 는 미

지 간  차  결 는  실 시키   그램   컴퓨   수 는 매체  포 다.

상  매체는 다수  블 들  보  여 미지들  고, 에 라 미지들  다수  들  

는 단계  포 는  실 시킬 수 다. 상  매체는 원본 미지  새 미지  다수  들 간

차  결  미지들  트 간  차  결 는 단계  포 는  실 시킬 수 다. 상

매체는 개 상  에  차  포 는 타  생시키는 단계  포 는  실 시킬 수

다. 

상  매체는 원본 미지  스 는  무  치에 타  는 단계  가  포 는 미<66>

지 간  차  결 는  실 시킬 수 다. 상  매체는 개 상  커 링  통   치에

타  수신 는 단계  포 는 미지 간  차  결 는  실 시킬 수 다. 상  매체는 상

  치에 스  다수  원본 들   원본 들  는 단계  가  포 는 

미지 간  차  결 는  실 시킬 수 다. 상  매체는 수신  타 에 는  원본

들  개 상  원본 들  식별 는 단계  가  포 는 미지 간  차  결 는 

실 시킬 수 다. 상  매체는 식별  개 상  타 에 는 개 상  새  재 는

단계  가  포 는 미지 간  차  결 는  실 시킬 수 다. 

상  매체는 다수  타 들  개  타 키지  는 것  특징  다. 상  매체는 원본 미<67>

지  스 는  무  치에 타 키지  는 단계  가  포 는 미지 간  차  결
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는  실 시킬 수 다. 상  매체는 개 상  커 링  통   치에  타 키지  수신

는 단계  가  포 는 미지 간  차  결 는  실 시킬 수 다. 상  매체는  치에

스  다수  원본 들   원본 들  는 단계  가  포 는 미지 간  차

결 는  실 시킬 수 다. 상  매체는 상   원본 들  개 상  원본 에 

는 타 키지  개 상  타  식별 는 단계  가  포 는 미지 간  차  결 는 

 실 시킬 수 다. 상  매체는 식별  개 상  타 에 는 개 상  새  재

는 단계  가  포 는 미지 간  차  결 는  실 시킬 수 다. 

SFS 런싱  업 트  태 들  다  에 그래  능   수 다. , 다  <68>

란,  드 그래 블 게 트 어 (FPGA)같  그래 블 직 (PLD),  그래 블 어  직

(PAL) ,  그래 가능  직  리 ,  -  치, 그리고 ASIC 등등  

 들 수 다. SFS 런싱  업 트  태 들    그  다  가능 는, 트웨어, 

웨어, 드 마 크 , 리  비  마 크 컨트 러 등  포 다. 우 , SFS 런싱 

업 트  태 들  트웨어   에뮬  비  마 크 , 스크리트 직(시퀀스

 컴비 ),  (custom devices), 지 (신경) 직, 퀀  , 그리고 러   들  

에   수 다. 물 , 래   술들도 다  컴포 트  공  수 다. , -산 물

도체 계 과 트랜지스 (MOSFET) 술(가 , CMOS), 극  술(가 , 에미 -커 드 직(ECL)), 폴리

술(가 ,  실리 -컨 게 트  폴리   탈-컨 게 트  폴리 - 탈  ),  날 그   지  

술, 등등  다  컴포 트  공  수 다. 

본원  SFS 런싱  업 트는 본원에  언  SFS 런싱  업 트 시스 에 만  니라,<69>

그  다  처리 시스   통신 시스 에도  수 다.   

도  간단  

도 1   실시 에    시스 (SFS) 런싱 시스  블 도 다. <7>

도 2는  실시 에  SFS 런싱  순 도 다. <8>

도 3   실시 에  SFS 런싱  순 도 다. <9>

도 4는  실시 에 라, 미지 블 들   나눈 후 SFS 미지   도시 다. <10>

도 5는  실시 에  SFS 런싱  업 트 시스  블 도 다. <11>

도 6   실시 에  SFS 업 트  순 도 다. <12>

도 7   실시 에  치 내  SFS 미지들  치에  업 트 는 과  순 도 다. <13>

- 14 -

등록특허 10-0917064



도

    도 1
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    도 2

    도 3
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    도 4

    도 5

- 17 -

등록특허 10-0917064



    도 6
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    도 7
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