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(54) Zafizeni pro ovladani pasového dopravniku

Zarizeni pro ovliadani pésového do-
pravniku, UZelem vynalezu je jednodus$s$i a
variabilné j8i ovladani dopravniku. Zafi-
zeni sestava z ridicihe elektronickéhe
bloku, ktery je tvoreny vstupnimi obvody,
mikropoéitadem a vystupnimi obvody speje-
nymi mezi sebou elektricky, Vystup z
vistupnich obvodi je spojen s jednotkou
vykonovych &lent, jejiZz vystup je spojen
se vstupem ovliadacich obvodd depravniku,
které jsou spojeny jednak s obvody hava-
rijniho okruhu spojeného se vstupem vstup-
nich obvodd, a jednak s Vystupni linkou,
ktera mGZe byt spojena s obvody estatnich
zarizeni v dopravni lince,
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Vyndlez se tykd zarizeni pro ovlAdani pédsového dopravniku.

Dosud zndmé pasové dopravniky jsou ovladany bud pfimo, ruéni manipulaci{ spinadd peho-
nd nebo neprime, ddlkovd pfes rozvadéfové skifind z&4asti vyuiivajici bezkontaktnich prvki.
Ve viech té&chto pripadech je pofadi jednotlivych ridic{ch a ovladdacich signdld dano zabu-
dovanym propojenim jednotlivych stavebnich prvki nebe rozhodovanim manipulanta. Sekvence
signald, tj. jejich pofadi, je d&na tedy konstruk&nim névrhem a pfi poZadavku zmény pos
sloupnosti signild vyZaduje u automatiky bez pfimé obsluhy rekonstrukci automatiky, tj.
reléové skiiné., K témto situacim dochdzf pfi rekdénstrukci jednotlivych df{ld a napi. pfi
zméné pohonu dopravnikii. Rovnéi dalsdi nevyhodou dosud znémych Ffeseni je, Ze navrh automa-
tiky je prizptsoben konstrukci dopravnikd a je typ od typu jiny. Jin§y typ dopravniku tak
vyZzaduje jiné propojeni prvki. Takevé dpravy jsou spojeny s vicendklady a jsou &asovd na-
ro&né, Kromé toho takto vybavované dopravniky nelze spojovat do Fizenych systémd vyds{
drevn& a napejevat je pfimo na centrélni pelitad v piipadech budovani Fizeného systému
vétdiho peétu depravnik( uspofadanych do linky nebo sits,

V§se uvedené nedostatky odstranuje zafizeni pro ovladéni pasového dopravniku podle
vyndlezu, jehoi podstatou je, ie sestavd z fidiciho elektronického bloku, ktery je tvore-
ny vstupnimi obvody, mikropoéitadem a vystupnimi obvody spejenymi mezi sebou elektricky.
Vystup z v§stupnich obvedi je spojen s jednotkou vikenovych &lend, jejiZ vystup je spejen
se vstupem ovlddacich obvodd dopravniku, které jsou spojeny jednak s obvody havarijnfho
okruhu spo jeného se vstupem vstupnich obvodd a jednak s vystupni linkou, kters miZe byt
spojena s obvody ostatnich zafizen{ v depravni lince.

Vfhodou zarizeni pro ovlédani pésového dopravniku podle vynalezu je moZinost provede-
ni zmény zpilsobu vybaveni signald, jejich pofadi nebo podtu bez konstruk&nich tprav, pouze
zménou programu v paméti, Zafizenf tak zajistuje ve stejném provedeni sestavy konstruk-
&nich prvkd a jejich zapojeni, rizné funkce podle pofadavku a rdznfch typd dopravniki.
Dalsf vyhodou je moZnost pfipravy takovych zmén programu piedem nebo nezavisle na provozu
depravniku a odzkouSeni na modelu nebo simulaci na jiném logickém systému., Je tak podstat-
nd zkrécena doba nutnd na prostej dopravniku a pro pfestavbu ovlidéni. D4le je moino vyu-
Zit vy351i standardizace stavebnich prvkd u rdznych dopravnikd a napojeni{ zarfzeni pro o-
viéddan{ dopravniku na vyss{ fidici jednotku, tj., centrdlni poéitagl.

Na pfipojeném vykresu je schematicky zndzornéna sestava zafizeni pro ovladéni pésové-
ho dopravniku podle vyndlezu. '

Zafizen{ pro evladdni pasového dopravniku se skl4dd z Fidiciho elektronického blo-
ku 1, ktery sestdva ze vstupnich obvodd 2, ddle z vlastniho mikropelitade 3 a vystupnich
obvodd 4, které jseu mezi sebou elektricky spojeny. Vystup z v§stupnich obvedd 4 je spojen
8 jednotkou vykenevych &lend 5, napf. spinald. Vystup z jednotky vfkonovich &lend 5 je
spojen se vstupem ovlddacich obvodd 6 dopravniku, které jsou spojeny jednak s obvody ha-
varijnihe okruhu 7, jednak s vystupni linkou 9. V¢stupni linka 9 miZe bft rovnd: spojena
8 obvody ostatnich zarizen{ 8 v dopravni lince. V§stup Havarijniho okruhu 1 je rovnéi spo-
Jjen se vetupem vstupnich obvodid 2.

Zafizemi pro ovldd&n{ pédsového dopravniku je konstruovidno pro pouZiti{ v krytém pro-
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storu, zejména v rozvodné dopravniku jako pole rozvadéde, V tomto pfipadé je Fidici elek-
tronicky blok 1 umistén ve spoleéném rému a jednotky vzédjemnd propojeny napf. kabelovou
formou s ostatnimi poly rozvaddée. Ridici elektronicky blok 1 méZe v3ak byt konstruovéan i
do samostatné skrind jako souédst vyrobniho souboru zarizeni{ dopravniku a s rozvadédem
spo jen kabelem.

Elektronicky fidici blok 1 je uréen k vybavovani sign4dld a vykonavé funkci sekvenéni-
ho logického automatu, kde signdly z vné&jSiho prostfedi prfichdzeji na vstupni obvedy 2,
které piizplsobi jejich tvar a velikost pro zpracovédni informace v mikropoéitaéi 3. Mikro=-
potitad 3 reaguje na tyto signdly predem stanovenym zpiisobem a pres vystupni obvody 4 vy-
div4 signdly do jednotky vfkonovych €lend 5. Odtud jsou fizeny pfimo ovladdaci obvedy 6 a
tim cely dopravnik. Mimofadné situace zpracovidva havarijni okruh 1 tim, Ze na z4kladé sta-
vu ostatnich zaiizeni 8 v dopravni lince umoZnuje elektronickému fidicimu bloku 1 rozhod~-
nout, zda provoz dopravniku je normdlni nebo zda stav dopravniku je mimoradny a prejit na
jiny zpisob ovladani jednotky vykonovych &lend 5, popripadé depravnik zastavit. Vystupni
linka 9 miZe byt vyuZita pro ptfenos informaci z elektronického ifidiciho bloku 1 nebo os-
tatnich zaiizenf{ 8 v dopravni lince do vzdaleného fidicihoe pracovists,

Hlavni funkce zafizeni pro ovladani pasového dopravniku spolivad v tom, Ze mikropodi-
tat 3 md uloZen ve své paméti program, ktery tam byl zaveden bud ptimo ve vyrobd mikropo-
¢itade 3 nebo ai po jeho vyhotoveni, z n¥kterého béiného média pro zpracovini informaci
Jako napi‘. magnetickd nebo dérnd péaska, pripadné ruéné ze specidlni klévesnice. Tonto pro-
gram jo vlastnim rfidicim €lenem zafizeni a defiguje pro jeden uré&ity zadany pripad zpiseb
ovladani, dasovou ndvaznost, poradi a délku sepnuti ovlddacich obvodd 6. Mikropodital 3
je ovladan jednak vnitfnimi aktivnimi prvky zabudovanymi v mikropoéitadi 3, jednak z vnéj~
$ich vstupnich obvodi podle situace na donravniku. Pokud je zadanf¥ program beze zmén, ne=~

dochazi ke zméné zplisobu ovladani dopravniku.

PREDMET VYNALEZU

Zarrfzeni pro ovladani pasového dopravniku vyznaené tim, Ze sestévéd z ridiciho elek-
tronického bloku (1) tvofeného vstupnimi obvody (2), mikropoditalem (3) a vystupnimi ob~
vody (4) propojenymi elektricky za sebou, pfifemZ vystup z vystupnich obvodd (4) je spe-
jen s jednotkou vykonov§ch &lent (5), jejiZ vystup je spojen se vstupem ovladacich obve-
di (6) dopravniku, které jsou spojeny jednak s obvody havarijniho okruhu (%) spojeného se
vstupem vstupnich obvedd (2) a jednak s vystupni linkou (9), kters miZe byt spojena s ob-

vody ostatnich zafizeni (8) v depravoni lince.
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