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Inventia se refera la un mecanism de actionare a utilajelor tehnologice a caror
miscare este data de rotirea lor in jurul unui ax longitudinal orizontal.

Sunt cunoscute utilaje care, de obicei, sunt puse in miscare cu ajutorul unei
coroane dintate si al unui pinion de antrenare.

Masa coroanei si a pinionului reprezintd, de regula, 25...30% din masa utilaju-
lui pe care-l pun in miscare.

Avand in vedere dimensiunile mari ale coroanei, ¢ 1.2...¢ 10 m, si deci, impli-
cit si masa mare, care se situeaza intre 2 si 20 t; aceasta se executa din oteluri de
calitate inferioara (mai ieftine), cu caracteristici mecanice mai scazute, chiar daca prin
aceasta se impune realizarea unor module mai mari de 10 mm. Utilizarea otelurilor
inferioare, slab aliate, cu carbon mult, are avantajul ca acestea curg bine si dimi-
nueaza riscurile rebuturilor datorate fisurilor, golurilor de turnare, sulfurilor etc.
Dezavantajele realizarii coroanelor din astfel de oteluri constau insa in durabilitatea lor
redusa.

Un alt dezavantaj al antrendrii prin coroana si pinion il reprezintd imposibilitatea
practica de centrare pe teren si de reglare precisa a distantei dintre axe. Ori, este cu-
noscut faptul ca, atunci cand cele doua cercuri primitive nu sunt tangente, angrenarea
nu mai este o rostogolire pura intre flancuri, ci apare alunecarea (frecarea) care, de
asemenea, reduce viata angrenajului.

Mecanismul de actionare a utilajelor rotative, prin intermediul rolelor de sprijin
actionat diferential, conform inventiei, este alcdtuita din doud roti diferentiale, ce
cuprind mecanismul diferential, si doua roti pline, montate fiecare la capatul a doua
axe, astfel incat, dacd la capatul unuia dintre axe ii corespunde o roata plina. la acelasi
capat, al urmatorului ax. este montatad o roata diferentiald, iar actionarea ansamblului
se face prin intermediul rotilor de lant montate in capetele axelor mecanismului.

Prin aplicarea inventiei se obtin urmatoarele avantaje:

- rolele de sprijin devin si role de antrenare;

- cu timpul apar doar uzuri uniforme ale elementelor de miscare;

- elimina fenomenul de alunecare intre role si inel.

In cele ce urmeaza se da un exemplu de realizare a inventiei, in legatura si cu
fig. 1 si 2 ce reprezinta:

- fig.1, vedere in plan orizontal a ansamblului de antrenare a utilajului;

- fig.2, vedere cu sectiune partiald prin rola diferentiald a unei axe de antrenare
a utilajului.

Antrenarea utilajelor rotative, prin intermediul rolelor de sprijin actionate dife-
rential, conform inventiei, are in alcatuire o roata diferentiald 1, de sprijin, care se
gaseste montatd pe un ax comun cu o roata 2, plind, obisnuita, aflata la celdlalt capat
al axului, Roata 2 plina (sau cea diferentiald 1) are atasata de ea o roata de lant 5,
care transmite miscarea la o roata diferentiald 3, alfata pe cel de al doilea ax, iar
aceasta la randul ei transmite miscarea la cea de a patra roata 4, plina.

Rotile diferentiale 1 si 3 se realizeaza plecand de la o rold obisnuita, n
interiorul careia s-a plasat o bucsa 6, libera, atat fata de rotile diferentiale 1 si 3, céat
si fatd de axul care le sustine. La capatul exterior al bucsei 6, s-a fixat o roata de lant
5, dubla, care se va lega de grupul de actionare. Capatul interior al bucsei 6 se ter-
min& cu doua brate pe care se monteaza cele doud pinioane 7, conice, satelit. Aceste
pinioane 7 antreneaza doud coroane dintate 8 si 9, identice, prima, fixata de corpul
rotii diferentiale 1, iar cea de a doua, de axul comun, care are fixat pe el si roata plina
2. Asa cum s-a mai mentionat, de la roata plind 2 sau de la roata diferentiala 1,
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printr-o transmisie cu lant, se actioneaza roata diferentiala 3 de pe axul opus si cea
de a doua roata plina 4.

Prin acest sistem de antrenare, indiferent de abaterile diametrelor de la cota
nominala (chiar si 10 mm), toate cele patru roti vor participa cu acelasi efort la antre-
narea utilajului.

Se mai face precizarea ca sistemul de antrenare propus poate fi aplicat si utili-
zat si in cazul utilajelor existente.

Revendicare

Mecanism de actionare a utilajelor rotative, realizat cu ajutorul unor role de
sprijin, actionate prin intermediul unui lant si roti de lant, caracterizat prin aceea ca
are in alc&tuire doud roti diferentiale (1 si 3), ce cuprind mecanismul diferential, si
doua rati (2 si 4) pline, montate fiecare la capatul a doua axe, astfel incéat, daca la ca-
patul unuia dintre axe 1i corespunde o roata (2) plind, la acelasi capat, al urmatorului
ax este montata o roata diferentiala (1), iar actionarea ansamblului se face prin inter-
mediul ratilor de lant {5) montate Tn capetele axelor mecanismului.

Presedintele comisiei de examinare: ing. Eane Adrian
Examinator: ing. Niculescu Adrian
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