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(54) Zepo jeni pro semodinny blok v rémel automatické kontroly névésti

Vynélez se ty¥ké zepojeni pro semo¥inny blok v rémei sutomatické kontroly névésti,
ze jméne v ddln{ doprav&, u t¥Znfho stroje.

Dosud v rémeci sutometické kontroly névésti u t&Znfho stroje slou¥i ze Ulelem
blokovénf proti nebezped{ provedeni jeho‘nezédouciho rozjezdu v disledku nedostatelné
kontroly névést{ ze streny obeluhy stroje mimo jiné takové zapojeni, které blokovaci
povel pro pfisludné blokovaci zefizeni odvozuje nezdvisle ne poufité név&sti, semofimné,
od informace o zestaven{ stroje, nepffkled o zabrzd&ni jeho j1zdnf brzdy, a které se
proto nazyvé zepojenim pro semodinny blok.

Dosavadni zspo jend pro'samoéinny blok Je tvoieno klopﬁ&m obvodem, ktery se po
- prijetf informece o zastevenf t&Znfho stroje pteklopi do svého pracovniho stavu,
v n¥m¥ reslizuje blokovaci povel a vysild JeJ na prislusné zerfzeni k blokovéni
rozjezdu stroje, & ktery se po pfijet{ informsce o pouZit{ névésti ji{zdniho vyznamu,
jekotto piikazu k J{zdE strole, preklopi zpét, do svého klidového stavu, &im¥ nsstévé
zruseni blokovaeciho povelu a tim doghézi k b&%nému deblokovani rozjezdu.

Toto zepoJjeni mé viak je¥td nékteré nedostetky. Predev3im, %e Jjeho zapinéni Je
pouze rudn{ a nikoliv sutometické, tekZe zepomene-1i jej obsluha t&infho stroje
zapnout, neblokuje rozjezd. A ddle, Ze k odvozovéni blokovaciho povelu dochézi ihned
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po zastaveni, respektive okem#fité po zabrzdénf jizdni brzdy stroje, takie obsluhe pek
nemé mo¥nost provést pohotovd a co nejrychleji nékdy nezbytné dodatedné upiesnini
zastaveni; takovd ¥fdici operasce Je potiebnd ze jméne za provozu t&fby s nestejnomérnou
z4t8%{. Obsluha stroje mus! dosevedni zspojeni napied vypnout pomocf pfisluiné ovlddaci
jednotky ze svého ¥fdicfho stanovidtd a tim se potiebnd ¥idici operace zdr¥{. Tento
nedostatek vede nskonec k tomu, %e u¥ivetel td%nfho stroje ddvé uvedené dosavadni

zapo jeni vyu¥{vat pouze b&hem provozu dopravy precovniki, kdy se dodateiné uptesnovéni

zasteven!{ vibec nepPedpoklidd, bae piimo zekazuje.

Vyse uvedené nedostatky odstranuje zapojeni podle vyndlezu, jeho¥ podstete spolivé
v tom, %e klopny obvod pro odvozovéni blokovaciho povelu je spojen se spoudtécim obvo-
dem pro automatické ovlddén{ tohoto klopného obvodu. ,

Dle vyhodného provedeni vynélezu je jeho vytvodeni takové, %e klopny obvod Je
spojen je¥t¥ s &esovym obvodem pro Zesové ovlédéni a ten je opatfen regula¥nim prvkem
pro nsstaveni na takovou Sessovou hodnotu, kterd odpovidéd potiebné dobd k dodateinému

upfesndni zastaveni, napi. t&Znfho stroje.

Prednostf zékledntho zapojeni je, ¥e zepinénf pfedm¥tného zapojeni Je nejen rufni,
sle i auntomatické.

Prednost vyhodného provedenf je jJednsk v tom, Ze k odvozovéni blokovacfiho povelu
mdZe dochdzet s urditym opo¥d¥nim, = ddle v tom, %e velikost opo%déni lze nastavit
dle konkrétnich provoznich podmfnek a kdykoliv podle potieby poopravit.

Na vykrese je blokové schéma pifkladu zepojeni podle vyndlezu u t&Zntho stroje.
Zékladni vytvoreni lze jako semostatné jednodusie odvodit vynechénfm Zesového obvodu
10 opet¥eného regulednim prvkem 11. Nepi¥ikled tehdy, kdyZ se tohoto vynélezu chce
vyu¥ivet vyhradn¥ bshem provozu dopravy pracovaiki.

Ne zdkledd p¥ikladu obou vytvoieni vyndlezu Je klopﬁy obvod g spojen Jedhak

se spoudticim obvodem § & jednak s &asovym obvodem 10, ktery je opatfen regulainim
prvkem 11, Jim¥ je tento obvod 10 nastaven na uréitou Zasovou hodnotu pro ovlédédni
Klopného obvodu 9, neptfklad na ti#i sekundy. Tento &es odpovidd konkrétnim provoznim
podminkém u t&%nfho stroje a pomoci uvedeného prvku jej lze kdykoliv podle potieby
pooprevit. Klopny obvod 9 mé kromé epojeni se spoudticim obvodem 8 a s ¥asovym obvodem
10 dva vstupy 4, 5 a dva vistupy 14, 15. Spoust&ci obvod 8 mé krom& spojeni & klopnym
obvodem 9 t#i vstupy 1, 2, 3. Casovy obvod 10 mé krom® spojeni s klopnym obvodem 3

Styri vetupy 6, 7, 12, 13. Prfvod ke vstupim L a 7 Je spoledny. Stejn¥ tek piivod
ke vstupim 4 a 6.

Md-1i byt t&Znf stroj Fizen jako obvykle podle névdsti{, pristoupi obsluha stroje
k zepnuti piedm¥tného zapejeni pomoci zde neznézorn¥né ovlédaci jednotky ze svého
¥idictho stenovidtd; informsce o tom piichdzi od této jednotky na vstup 1 spoustéciho
obvodu 8. Tento obvod tfm p¥iprevi k &innocsti klopny obv&d 9, ktery mé realizovat
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blokovaci povel k blokovéni rozjezdu t&%infho stroje. A jestliZe obsluha stroje zepomene
predmétné zapojeni zepnout, nestévd jeho automatické zapnuti, kdy% na vetup 2 spoudté-
efho obvodu 8 pfijde informace o pouzit{ kterékoliv névisti; tato informace prichézi
od zde neznézornéné névéstni soustavy stroje. Vypnut{ predm&tného zapojeni je moZné
pomoct zmfn¥né ovlédect jednotky; informece o tom pPichédzf od této Jjednotky ne vstup 3
spousitdciho obvodu 8.

Pri pripadné eplikaci zékladntho vytvofeni vynélezu, to Jje pFi vynechéni ¥esového
obvodu 10 opatieného regulaénim prvkem 11, dojde pri zastaveni stroje, resp. p¥i
zabrzdéni jeho jizdnf brzdy, k tomu, Ze klopny obvod 9 se ihned pieklopf do svého
pracovnfho stavu, v ndmZ reslizuje blokovac{ povel; informece o zabrzddnt prichdzf
od zde neznézorndné #fdic{ soustavy téZnfho stroje na vstup 4 k1lopného obvodu 9.

P#i aplikeci vghodného.provedeni vynélezu, to Jje podle konkrétnfho prikladu,
dojde pii zebrzd¥ni jizdnt brzdy k tomu, ¥e vyse popsand Zinnost klopného obvodu 2
je ovlédéna Je¥t& Zasovym obvodem 10. To vyhradné b&hem provozu t8%by, resp. jenom
tehdy, kdy¥ #fdici soustava stroje je prepnuta na tento provozni re¥im; informace
o tom p¥ichézi od této soustavy na vstup 12 &asového obvodu 10. A tehdy tento obvod
10 pracuje tak, Ze se pii xa%dém odbrzddni jizdni brzdy nabije a p¥i nésledujicim
zabrzddni se poine vybijet ve vyde uvedeném Zase t¥{ sekund; informace o odbrzddnf
a pek opa¥né, o zabrzdéni, piichézi‘od #{dicf soustavy ns vstup & tohoto obvodu. BEhem
" gvého vybfjeni ¥asovy obvod 10 ov14d4 klopny obvod g, aby se ten po uvedenou dobu
nepfgklopil do pracpvniho stavu a nereslizoval blokovaci povel. V disledku toho lze
pek pii dodetedném upfesnovéni zastaveni‘stroje b&hem provozu t&¥by ka?dé odbrzdini
po nesprévném zabrzd&ni provést jedt¥ pfed uplynutim uvedeného Zasu a tak zcela nerudené
. dokon&it tuto ¥fdic{ operacl.

Po uplynutf daného ¥asu uZ po konedném zasteveni stroje dochézi k reeslizaci
blokoveciho povelu, ktery je pek vysilén z vystupu 14 klopného obvodu ¢ na zde neznd-~
zornéné blokovaci zeifzeni. A toto zatfzeni miZe podle poiadavku uZivatele blokovet
roz jezd t&Zniho stroje budto primo - pisobenim bezprostfednZ na ¥{dici soustavu,
snebo nep¥imo - phsobenim na obsluhu stroje prostiednictvim vystraZného zvukového a

avételného znsmenf p¥i pokusu o provedeni neZédouciho roz jezdu.

Na porédéni uZivatele t&Znfho stroje miZe mit Zasov§ obvod 10 na klopny obvod 9
vjde uvédiny viiv nejen bEhem provozu t&%by, ale nepiikled trvele, jestli%e se na
jeho vstup 12 nastélo piivede odpovidajici logicky signél.

' U predm&tného zapojeni Jje sa:ﬁozi‘ejmé potPebné b&%né deblokovéani rozjezdu t&%niho
stroae. Dochéz{ k nému védy, kdy% dojde k poufiti n¥které névisti j{zdniho vyznemu,
a kdyz pek p¥ijde informace o ni na vstup 5 klopného obvodu 3; piichézi od zde nezné~
zornéného znémého zarizenf k rozpoznédvéni vyznemu névéstli. Klopny obvod 2 se preklopi

ze svého pracovniho do klidového stavu a tim nestévé zrudeni blokoveciho povelu.

Potrebuje-1i obsluha n&kdy provést rozjezd jednorézové bez moZnosti obdriet
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pat¥ilnou név¥st k bi3Znému deblokovéni, miZe pomoci ovlddeci Jedmotky ze svého rfdictho
stanovidts pristoupit k ﬁimofédnému deblokovédni ; informace o tom pfiéhézi od tétn
Jednotky na vstup ] Zasového obvodu 0. Tento obved 1Q se tim5nabije a v dob& ne¥

se ste¥f vybit lze provést potrebny rozjezd stroje - do t¥f sekund. Pf; piipadné
aplikaci Jjen zéKladnfho vytvoient vyhélezu - kdy% je tasovy obved 10 vynechén - must
byt predmstné zapoJjeni pro takovy rozjezd vypnuto, Jjek to bylo vySe popséno.

A‘vznikne;li n¥kdy potreba i{dit t&Zn{ stroj deld{ dobu bez névésti, nepi. b&hem
udrZby ve strojovné, mus{ byt predm¥tné zapojeni vyﬁnuto Jeko predtim. DoJjde~1ll vBak
néhle nepiedvidend k pou¥itf{ kterékoliv név&sti, dochézi p¥i tom okam¥ité k automa=~
tickému zepnutf; informace o pou¥ité névésti pFichézf od névdstni soustavy stroje
na vstup 2 spoustdcfho obvodu 8.

U t&%nfho stroje, ktery Je dvou¥inny, bubnovy, kdy¥ vznikne potieba pieklddact
jizdy na zvolené t¥%n{ patro, kdy Jje pr*i tom nezbytné ndkolikrdt odbrzdovat jizdni
brzdu bez obdrZent Jakékéliv névdsti, piichdzf{ od obsluhou p¥edem zepnutého, zde
neznézornéného znémého aretadniho obvodu stavdel brzdy stroje, pati¥iénd informace
na vetup 13 ¥asového obvodu 1O, a tento obvod LO pek po celou dobu pfeklédaci JLzdy
ovladd ¢innost klopného obvodu g9, aby ten nerealizoval blokovaci ﬁoﬁel. Po skon&eni
preklddaci operace a odaretovéni stavéedl brzdy lze Jjedt& do ti#f sekhnd provést béz
obdrZen{ patriéné nédvésti rozjezd stroje do Jeho vychoziho postaveni pro provoz
t&%by. PFi pfipadné eplikaci Jjen zdkladnfho vvivofeni vynélezu, musf byt predmstné
zapojeni v prib&hu této operace vypnuto.

K indikeci ¢innosti zapojeni podle vyndlezu slouZf{ zde neznézorndnéd signélka,
kterd navezuje na vstup 15 klopného obvodu 9 & signalizuje reslizsci blokoveciho

povelu.

Vyée popsené prikledné zspojeni, Jek dle zdkladnfho, tak dle delXfho, vyhodného
provedeni vyndlezu, je moZné vyufivat u v&tdiny t&¥nich stroji a podobnfch dopravnich
zeiizend.

PREDMET VYINLKLEGZU

1. Zapojeni pro samo¥inny blok v rémei eutometické kontroly névist{, zeJjména v allnf
doprav¥, u td%nftho stroje, obsshujfcf klopny obvod, vyzns¥ené tim, e klopn§ obvod
(9) Je spojen se spoudtdcim obvodem (8).

2. Zepojeni podle bodu 1, vyznefené tim, %e klopny obvod (8) je spojen jJeitd s Zasovym
obvodem (10) a ten je opastPen regulednim prvkem (1l).

1 vykres
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