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aikana siirretasn rekisteriin. Hissikorin 5
(4) kayttaman impulssianturan (5)
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hissikorin kulluistakin sijeaintia. ¢ A
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Med denna anordning kan man bilda av
givna hisskorgpositioner beroende schakt-
informationer utan i hisschaktet (1) in-
stallerade styrorgan och i hisskorgen(4)
placerade givare. F8r detta ¥ndamdl har
anordningen ett minne (14), 1 vilket lag-
rats f8r givna schaktstdllen kdnneteck-
nande positionstal, vilka under tiden
for en resa Bverfdres till ett register
(15). En av hisskorgen (4) driven impul-
givares (5) impulser summeras i en r#k-
nare (9) till positionstal motsvarande
hisskorgens respektive ldge. Riknarens
(9) och registrets (15) positionstal
jimfSres med varandra under resan i en
komparator (16). Vid jdmnvikt alstras

en signal, som motsvarar en schaktin-
formation och ett det ifrdgavarande
schaktstdllet understillt kopplingsor-
gan (10, 11, 12, 13) aktiveras.
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Laitteisto kuiluinformaatioiden tuottamiseksi hissilla. -

Anordning for med hiss bilda schaktinformation.

Keksinndn kohteena on laitteisto kuiluinformaatioiden tuottami-
seksi hissilla, jonka hissikori on yhdistetty sijaintianturin
kanssa, jossa on impulssianturi, jota kdyttdd hissikoriin kiin-
nitetty nauha ja joka antaa hissikorin liikkeen m3drdamiia
impulssisarjoja, joiden avulla mittauskytkenndn kanssa ainakin
madrdttyjd kuilun kohtia vastaavat hissikorin paikat ovat

todettavissa.

Julkaisusta CH-PS 357 173 tunnetuksi tulleessa hissinohjaukses-
sa ovat hissikuilun tietyt kohdat tunnistettavissa bindarilu-
vuilla. Tarkoituksena aikaansaada binddrilukuja vastaavat sig-
naalit ehdotetaan koodauslaitetta, jossa hissikoriin on kiinni-
tetty nelja anturielementtid napsauskytkimien muodossa, joilla
voidaan aikaansaada kaksi erilaista kytkentdtilaa. Niitd nap-
sauskytkimia ohjaavat hissikorin ohiajaessa hissikuiluun sijoi-
tetut, liukuradoiksi muotoillut ohjauselimet. Jotta ohjauselin-
ten lukumdidrd saataisiin pysymd3&n mahdollisimman pienend, on
koodauksen perustaksi pantu graykoodi, jolloin joka tapauksessa
tarvitaan yksi ohjauslaite kuilupaikkaa kohti. Mekaanisesti
toimivat koodauslaitteet ovat hdiridille alttiita, mink3 joh-
dosta voi aiheutua virhekytkentdjia. Julkaisussa CH-PS 622 226
on ehdotettu laitteistoa, jossa vdltytdin tialtd haitalta. Tal-
16in ovat hissikoriin kiinnitetyt anturit bistaabileja magneet -
eeel tikytkimid ja hissikuiluun sijoitetut ohjauselimet kytkinmag-

neetteja.

Edelld esitettyihin laitteistoihin liittyy se haitta, etta
ohjauselinten sijoitus hissikuiluun tulee hyvin kalliiksi pida-
tinlaitteisiin sekd asennus~ ja s3itdt6ihin nidhden ja kustan-
nukset kasvavat kerrosten lukumd3dridn ja ohjausta varten tarvit-
tavan kuiluinformaation mukaan vield suuremmiksi. Tdh3n tulee

lisdksi se, ettd moniin hisseihin eiviit neliasentoiset anturit
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riitd kaikkien kuiluinformaatioiden kdsittelemiseksi, joten
signaalin siirtdmistd varten tdytyy ripustuskaapeliin kiinnit-

td4a enemmdn kuin nelja johtoa.

US-patenttijulkaisusta 4 494 628 on tunnettu laite kuiluinfor-
maatioiden muodostamiseksi hississd, jonka hissikori on yhdis-
tetty paikka-anturin kanssa, jonka avulla yhdessd mddrdttyjen

kuilupaikkojen kanssa vastaavat hissikorin paikat ovat todetta-
vissa ja jossa on laskin, jossa ajon aikana hissikorin kullois-

takin paikkaa vastaavat paikkaluvut muodostetaan.

Tissid laitteessa on lisdksi muisti, johon mainittuja kuilupaik-
koja kuvaavat paikkaluvut ovat tallennettuina. Kussakin kerrok-
sessa on lisdksi kussakin kuiluovessa koodattu kerrosnumeroan-
turi ja hissikorissa vastaava koodilukija. Talla laitteella
luetaan epidsynkroni- tai tietojen hdvidtapauksessa hissikorin
ollessa kerroksessa sen kerrosnumero koodilukijan avulla vaaka-

suorasti ohikulkevista kuiluovista kulloinkin uudelleen.

Keksinndn tarkoituksena on saada aikaan edelld selostetun kal-
tainen laitteisto, jonka rakenteelliset kustannukset ovat suu-
ressa maarin riippumattomat kuilun informaatioiden ja kerrosten
lukumdidrdstd ja jossa tarvitsee kdyttdd tdhanastisen tekniikan
tasoon verrattuna vihemmdn kuilun asennustditd ja vdhemman sah-

k6johtoja ripustuskaapelissa.

tdmi teht3vi on keksinndn mukaisesti ratkaistu siten ja keksin-
ndn mukainen laitteisto on tunnettu siitd, ettd nauha ympardi
:mpulssianturin kanssa kytkettyd kdyttOpyordd luistamattomasti
ja muotosulkeisesti ja impulssianturi antaa hissikorin liikkee-
seen verrannollisen, pysyvasti pakkosynkronoidun impulssisar-
jan. Talldin on jirjestetty siirtoelin, joka siirtdd hissin
iiikkeet luistamattomasti muotosulkeisesti kdyttolevyn kautta
irwpulssianturille konetilaan. Lisdksi on jarjestetty muisti,

,ohon tunnetulla tavalla mddrattyja kuilupaikkoja ajosuunnan
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mukaisesti perdkkdin siirretadn rekisteriin. Sijaintipaikan an-
turissa on laskin, jossa muodostetaan kulkumatkan aikana hissi-
korin kulloistakin paikkaa vastaavat sijaintipaikkaluvut.
Rekisteri ja laskin ovat liitetyt komparaattoriin, joka vertai-
lee sijaintipaikkalukuja keskenddn. Yhtdldisyyden vallitessa
syntyy kuilun informaatiota kuvaava signaali ja vastaavaan

kuilun kohtaan sijoitettu kytkinelin aktivoituu.

Keksinndlld aikaansaatavat edut ovat havaittavissa siitd, etta
ei tarvita mitd3dn hissikoriin kiinnitettya sijaintipaikan antu-
ria, minkd@ johdosta ripustuskaapelissa olevat signaalin valit-
tamiseen tarvittavat johdot jdavat pois. Installaatiot sijain-
tipaikan antureiden kanssa yhteistoiminnassa olevine ohjauseli-
mineen hissikuilussa jdavat myods pois, minkd johdosta kustan-

nuksia voidaan huomattavasti sdastaa.

Keksintda selostetaan ldhemmin seuraavassa ja oheisessa piirus-

tuksessa esitetyssd toteutusesimerkissi.
Kuvio 1 esittd3 kaavamaisesti keksinndn mukaista laitteistoa.

Kuviossa 1 on viittausnumerolla 1 merkitty hissikuilu, jossa
johdetaan kayttokoneella 2 kadyttdvaijerilla 3 siirrettdvad
hissikoria 4. Impulssin anturi 5, joka on digitaalitakometri,
on kytketty kdyttopydradn 6, joka on kaytettdvissd hissikoriin
4 kiinnitetyn, kuilun alapddhdn sijoitetu taittopydrdn 7 ohjaa-
man nauhan 8 avulla. VaantOmomentin siirtdminen kdyttdpydrddn 6
tapahtuu muotolukon valitykselld, joka voi olla valmistettu
esimerkiksi nauhaan 8 tehtyjen reikien avulla, joihin kdytto-
pyoraan 6 muodostetut hampaat tarttuvat. Impulssin anturi 5 ja
laskin 9 muodostavat sijaintipaikan anturin, jolloin impulssin
anturi 5 tuottaa impulssin esimerkiksi hissikorin 4 1 mm mat-
kasta yhden impulssin ja impulssit summeerataan laskimessa 9

sijaintipaikkaluvuiksi, jotka vastaavat hissikorin kulloistakin
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paikkaa, ja kohdistuvat tiettyyn peruskohtaan, esimerkiksi

hissikorin pohjaan, kun hissikori 4 on alimmassa asennossa.

Merkinnoilld KUET, KSE1, KSE2 ja KSE3 on esitetty varmuuspiirin
kontaktit, joihin kytkinelimet 10, 11, 12, 13, esimerkiksi
releet vaikuttavat hissikorin 4 kulkiessa tiettyjen hissikuilun
kohtien ohi. Td1l0in on esimerkiksi yksi kytkimistd KUET oven
kohdalla toimiva oven ohituskytkin ja muut kytkimet KSE1, KSE2,
KSE3 ja KSE4 kuilun pdiden kytkimia, joilla hissikorin 4 nopeu-
den hidastumista voidaan saidtdd sen tullessa padtepysdahtymis-

kohtaansa.

Kuilun tietyt kohdat on merkitty sijaintikohtaluvuilla, jotka
on rekisterdity varastorekisteriin 14, joka on yhteydessa re-
kisteriin 15. Rekisteri 15 ja sijaintipaikan anturin laskin 9
on kytketty komparaattoriin 16, jolloin rekisteri ja laskin 9
ovat mikroprosessorin 17 rekistereitd, jonka laskulaite muodos-
taa komparaattorin 16. Rekisteri 14, joka on kirjoitusluku-
rekisteri, mikroprosessori 17 ja kiintedarvorekisteri 18 ovat
ns. vayldn 19 vdlityksella kytketty toisiinsa ja muodostavat
yhdessd tahtigeneraattorin 20 kanssa mikrolaskimen 21, Osoite-
koodauslaite 22 on sisddntulopdistdan kytketty vdyladan 19 ja
liitetty ulostulopddstddn vdyldn kdyttdelimeen 23. Vayldn kayt-
tdelin 23 on sisddntulopddstdidn kytketty impulssin anturiin 5
ja ulostulopddstdidan vayldan 19 datajohtimeen. Osoitekoodauslait-
teen 22 muut ulostulopdidt on kytketty muihin vdylan kdytto-
~limiin 24, 25, 26 ja 27, jotka on ulostulopdistdan kytketty
releisiin 10, 11, 12 ja 13. Mikrotietokone 21 ja impulssin
anturi 5 on kytketty vaihtovirtaverkkoon RSTO kytkettyyn pusku-
roituun sydttdlaitteeseen 28, jotta verkkojannitteen kadotessa

laitteiston kdyttd saataisiin varmistetuksi.

Edellh selostettu laitteisto toimii seuraavalla tavalla:
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Hissikorin 4 starttaamisen jdlkeen aktivoidaan vdylan kdytto-
laite 23 kdyttdmidlld osoitekoodauslaitetta 22, jotta impulssin
anturin 5 tuottamat impulssit voitaisiin siirtda ja summata
laskimessa 9 sijaintipaikkaluvuiksi. Tdmdn jdlkeen hissikorin 4
starttikohdan sijaintipaikkaluku kulkusuunnassa siirretdan
1lihinnid sijaitsevalle tietylle kuilun kohdalle varastorekiste-
ristd 14 rekisteriin 15. Matkan aikana tulevat nyt komparaatto-
rissa 16 laskimen 9 ja rekisterin 15 sijaintipaikkaluvut ver-
tailluiksi keskendin jatkuvasti. Tasapainon vallitessa tulevat
kysymyksessd olevan sijaintipaikkaluvun osoitteet koodatuiksi
osoitekoodauslaitteessa 22 ja siihen kytketty vdyldn kdyttolai-
te aktivoiduksi, minkd jdlkeen jalkikytketty rele herdtetddn ja
sen kontakti saatetaan toimintaan. Tdmd@n jdlkeen seuraavan,
kulkusuunnassa ldahinn3d olevan tietyn kuilun kohdan sijainti-
paikkaluku siirtyy rekisteriin 15 ja toiminta jatkuu edella

selostetulla tavalla.
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Patenttivaatimukset

1. Laitteisto kuiluinformaatioiden tuottamiseksi hissilla, jon-
ka hissikori (4) on yhdistetty sijaintianturin kanssa, jossa on
impulssianturi (5), jota kdyttaa hissikoriin kiinnitetty nauha
(8) ja joka antaa hissikorin liikkeen mdaraamia impulssisarjo-~
ja, joiden avulla mittauskytkenndn kanssa ainakin maarattyja
kuilun kohtia vastaavat hissikorin (4) paikat ovat todettavis-
sa, tunnettu siitd, ettd nauha (8) ympdroi impulssian-
turin (5) kanssa kytkettyd kdyttopydrda (6) luistamattomasti ja
muotosulkeisesti ja impulssianturi antaa hissikorin liikkeeseen

verrannollisen, pysyvdsti pakkosynkronoidun impulssisarjan.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, tunnet tu
siit3d, ettd hissikorin liikkeen kdyttOpydrdlle (6) siirtdvdssa
nauhassa (8) on tasavdlein reidt tai urat kayttopyoran (6)
kanssa tapahtuvaa muotolukitusta varten ja kayttopyorassa (6)
on sen kehdpinnalla ulokkeet, jotka tarttuvat nauhan (8) rei-

kiin tai uriin.

3. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t unne t t u
siitd, ettd mikrotietokoneeksi (21) muodostettu mittauskytkenta
ja impulssianturi (5) on liitetty puskuroituun sydttdlaittee-

seen (28).
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Patentkrav

1. Anlaggning fo6r att producera schaktinformationer med

hiss, vars hisskorg (4) forenats med en positionsgivare genom
en impulsgivare (5), som drivs avett vid hisskorgen fdstat band
(8) och som avgcer av hisskorgens rorelse bestamda inpulsserier,
med hjalp av vilka tillsammans med matkopplingen atminstone
vissa schaktstadllen motsvarande hisskorgplatser (4) kan konsta-
teras, kdnnetecknad darav, att bandet (8) icke-
glidbart och formslutet omger ett med impulsgivaren (5) kopplat
drivhjul (6) och impulsgivaren avger en med hisskorgens rdrelse

proportionell, permanent tvangssynkroniserad impulsserie.

2. Anordning enligt patentkravet 1, k @ nne t ecknad
ddrav, att det hisskorgens rdrelse p§ drivhjulet Overfdrande
bandet (8) med jamna mellanrum har hal eller spar for formlas-
ning med drivhjulet (6) och drivhjulet (6) har pa sin periferi-

yta utsprang, vilka ingriper i bandets (8) hal eller spar.

3. Anordning enligt patentkravet 1, k @ nne tecknad
ddrav, att den som en mikrodator (21) bildade miatkopplingen och
impulsgivaren (5) har anslutits till en buffrad mataranordning
(28).
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