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Wynalazek "dotyczy urzgdzenia nastawczego

i sterowniczego do instalacji pokladowej stat-.

ku, zawierajacej silnik do napedu $ruby. z na-
stawnymi lopatkami, przy czym to urzgdzenie
jednocze$nie oddziatywa na skok lopatek, licz-
be obrotéw silnika napedowego i na jego moc.

Podobne urzadzenia sg juz znane w réinych
odmianach. Znane jest np. urzadzenie, w kt6-
rym skok lopatek $ruby jest nastawiany jed-
noczeénie ze $ciskaniem sprezyny odsrodko-
wego regulatora silnika napedowego, wskutek
czego w normalnych warunkach nastawiana
jest okreflona liczba obrotéw silnika dla kai-
dego nastawionego skoku sruby. W przypadku
zmiany warunk6w obrotowe nastawcze elementy
krzywkowe mogg byé przesuwane ~wzdluz
swych waléw w celu oddzialywania na skok
$ruby i liczbe obrotéw, odpowiednio do zmie-
nionego wzajemnego stosunku. Urzadzenie do
automatycznego oddzialywania zaleznie od

zmienionych warunk6éw nie jest tu przewi-
dziane, co stwarza bardzo niekorzystng sytua-
cje dla calej instalacji, zwlaszcza przy naglej
Zmianie warunkéw. Rowniet po dluiszej pracy
w tych samych warunkach ocena tychie jest
bardzo trudna. Mogg one by¢ zaleine od na-
rastajgcej warstwy roélinnej i zwierzecej na
kadlubie statku, od zanurrenia, od morza, od
holowania za pomoca mniej lub wigcej cigi-
kich lin i od wielu innych czynnikéw. W
praktyce tego rodzaju urzsdzenie pracuje w
rzeczywistofci tak, ie warunki pracy silnika
praktycznie nie sq nigdy optymalne.

Zamiast oddzialywania za pomocq spreiyny
naciskowej regulatora odérodkowego lub po-
dobnego elementu znane jest réwniei oddzia-

iywanie na doplyw paliwa razem ze skokiem '

$ruby.
Znane jest réwniez urzadzenie do zmiany
skoku lopatek $ruby, w ktérym polozenie e-

gl



lementu - sterujacego doprowadzania czynnika
roboczego do turbiny, zaleznie od dzialania
regulatora odsrodkowego, oddzialywa na skraj-
ne polozenia nastawienia lopatek $ruby, nato-
miast nie dziala na poSrednie ich polozenie.
Wskutek tego skok nigdy nie przekracza war-
tosci dopuszczalnej, ze wzgledu na maksymal-
ny dopuszczalny moment skrecajacy walu.

W znanych dotychczas Kkonstrukcjach nie
ma calkowitego przystosowania do zmiennych
warunkéw, oméwionych wyzej w tym znacze-
niu, azeby silnik napedowy mial stale mozno$é
pracy w warunkach optymalnych.

Wynalazek niniejszy ma na celu poprawie-
nie tego stanu rzeczy, a przede wszystkim u-
mozliwienie we wszelkich warunkach stalej
pracy silnika napedowego w takim punkcie
charakterystyki, ktéry nalezy do obszaru naj-
korzystniejszych punktéw pracy zespolu zlo-
zonego z silnika i nastawnej $ruby.

- W tym celu wedlug wynalazku proponuje
si¢ wykonaé urzadzenie, kt6ére przynajmniej
w niezbyt malym zakresie skoku lopatek za-
chowuje niezawodnie dla silnika napedowego
przepisowy stosunek miedzy liczbg obrotéw
i.moca wyjsciows, azeby zespdl zlozony z sil-
nika napedowego i $ruby pracowal ze spraw-
noécia .optymalng we wszystkich warunkach.
W ten spos6b pozgdana charakterystyka opty-
malnych warunkéw roboczych silnika napedo-
wego jest automatycznie utrzymywana w ca-
tej pelni.

Wedlug wynalazku osigga sie to najlepiej w
taki sposdb, ze urzadzenie nastawcze nastawia
poloZenie ‘elementu, okreslajacego doplyw czyn-

nika roboczego (paliwa, pary lub innego czyn-

nika) ‘do silnika napedowego i wraz z tym —
nastawna cze$é urzadzenia regulacyjnego pred-
kosci, ktére dziala na element doplywowy
czynnika roboczego, przy czym do ciggu na-
stawiania elementu doplywowego jest wlgczo-
ne niesztywne polaczenie, ktére w przypadku
gdy element doptywowy odchyla sie od na-
stawionego polozenia w stosunku do aktualnego
polozenia, nastawia skok lopatek Sruby w kie-
runku powodujacym przesunigcie elementu do-
plywowego ku potozeniu nastawionemu, zalez-
nie od liczby obrotéw silnika.

" Wedlug wynalaz_ku' dokonuje sie wyboru
spofréd trzech zmiennych, na ktére mozna
oddzialywaé, a mianowicie zasilania czynnika
roboczego do silnika napgdowego, liczby obro-
tow i skoku lopatek, przy czym pierwsza
zmienna przyjmuje sie jako zmienng nieza-

lezng. W ten sposéb we wszystkich warun-
kach pracy cale urzadzenie dziala z ma-
ksymalna sprawno$cia, jaka mozna osigg-
ngé w danych warunkach roboczych. Jezeli
za§ wybierze sie skok i liczbe obrotéw jako
zmienne niezalezne, to wtedy mozna otrzymaé
wielkg liczbe roznych wartosci zasilania czyn-
nika roboczego silnika napedowego i wobec
tego od predkosci doplywu wody do $ruby,
przy czym cale urzadztnie daleko odbiega od
najwyzszej osiggalnej sprawno$ci w warunkach
wzglednych.

Jedno lub dwa zagadnienia, ktére jeszcze
sie nasuwajg przy wprowadzeniu wynalazku
w zycie i ktéorych rozwigzanie umozliwia wy-,
nalazek w najdogodniejszej postaci polega na
dokonywaniu szybkiego nastawienia, lgcznie
z wystarczajacym tlumieniem ruchu nasta-
wiania w poblizu pozgdanego polozenia lopa-
tek Sruby, aby uzyskaé szybka reakcje i jed-
nocze$nie zapobiec wahaniom nastawiania
lopatki sSruby dokola pozadanego potozenia,
a poza tym wynalazek daje rozwigzanie obo-
jetnego polozenia lopatek Sruby. Nalezy za-
pobiec, aby w poblizu poloZenia obojetnego
topatki, sruby nie przyjmowaly np. wigkszego
kata skoku w kierunku jazdy wstecz, jezeli
maja przyjaé mniejszy kat skoku w kierunku
jazdy naprzéd. Ponadto przy bardzo matym
skoku moment obrotowy i moc wyj$ciowa sil-
nika s3 normalnie bardzo male, wskutek czego
pomijajgc regulowanie w niewla§ciwym kie-
runku, stateczno$§é urzadzenia nastawczego be-
dzie réwniez mala i bedzie $ci§le zalezeé od
malych zmian warunkéw, np. chropowatosci
powierzchni Sruby, jezeli nie s podjete spe-
cjalne $rodki.

Wynalazek jest uwidoczniony na rysunku,
przedstawiajagcym schematycznie korzystng po-
sta¢é wykonywania hydraulicznego urzadzenia
nastawezego i sterowniczego. '

Drazek nastawczy 1 moze byé przesuwany
wzdtuz skali, przedstawiajacej rézne poloze-
nia mocy wyjéciowej i jazdy naprzéd lub
w tyl statku, ktéry w tym przypadku wedlug
zalozenia jes zaopatrzony w silnik spalinowy
lub turbine spalinows ' ,napedzajaca &rube
z nastawnymi lopatkami do napedu statku.
Drazek 1 przy nastawianiu obraca sie na osi
walu 2 podtrzymujacego krzywki 3 i 4 przy-
mocowane przez wal 2 do drgzka 1. Za po-
Srednictwem ciegna 6 krzywka 3 nastawia
cze$¢ nastawng urzadzenia do regulowania
predkoici, w tym przypadku powodujac Scis-
kanje sprezyny na regulatorze odérodkowym
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7., Krzywka 4 dziala za' poérednictwem zespo-
1u lgcznikéw 8, 9 na polozeniu elementu okre-
$lajacego doplyw czynnika roboczego do sil-
nika napedowego, w tym przypadku na ele-

ment 10 regulacji doplywu paliwa, nastawia-

jac ten element. Regulator odSrodkowy 7
dziala na drodze normalnej za posrednictwem
polaczenia 11 na element regulacyjny 10 pa-
liwa, przy czym polaczenie 11 i 12's3 pola-
czone z czeScia nastawczg — Ilacznikiem 9.

‘Laczniki 8 i 9 sa polagczone ze sobg za po-
mocyg niesztywnego polgczenia zlozonego z o-
stony 13, przymocowanej do ljcznika 8 i za-
woru suwakowego 14, przesuwanego w nim
i przymocowanego do lgcznika 9. Ostona 13
jest przesuwana wzdluz nieruchomej obsady
15. Zawor suwakowy 14 jest wykonany w po-
staci preta z dwoma cylmdrycznym1 tlokaml
16 i 17.

‘Ostona 13 laczy si¢ z czterema przewodaml
18, 19, 20 i 21. Przewod 18 prowadzi do srodka
cslony 13, a przew6éd 19 prowadzi do obu
koncéw oslony 13 za po§rednictwem przewodu
polaczeniowego 22.

Przewéd 20 jest polaczony priez nastawia-
ny recznie zawér dlawikowy 23 z lews stro-

na. -cylindra, a. przewodem 21 przez nasta-

wiany recznie zawér dlawikowy 25 — z dru-
gim koficem :cylmdra nastawczego 24 do na-
stawiania skoku lopatek S$ruby (nie przedsta-

wionej na rysunku).

Tloki cylindryczne 16 i 17 zaworu suwako-
wego 14 normalnie odcinajg wyloty przewodow
20 i 21 w oslonie 13 calkowicie i sa szersze
w_kierunku osiowym, jak to uwidoczniono na
rysunku, anizeli te wyloty, przy czym z obu
stron znajduja si¢ rowki, ktére poglebiaja sie
lub rozszerzaja w kierunku koncéw, wskutek
czego. w przypadku niewielkiego odchylenia

‘polozenia pomiedzy zaworem suwakowym 14

i ostong 13 czynnik hydrauliczny z komory
w oslonie 13 moze przej§¢é do przewodéw 20
i. 21 przez te rowki i odwrotnie, poprzez sze-
reg . takich. rowkow, ktére silnie dlawig ten
czynnik i tym silniej, im odchylenie od
wzglednego polozenia cze$ci 13 i 14 jest mniej-

.sze. Dzieki takiemu urzadzeniu jest mozliwe

bardzo czule lecz stateczne nastawienie.
Wewnatrz cylindra nastawczego 24 znajdu-

-je sie tlok nastawczy 27 osadzony na precie
-nastawczym 28, ktéry przechodzi przez wy-

drazony. wal 29 $ruby do piasty Sruby, w kto-
rej to piascie mozna nastawiaé skok lopatek
$ruby. Pomocnicze zaworowe urzadzenie odcina-

.jace .posiada oslone.30 zgwierajqca dwa cylin-

dryezne przesuwne elementy -odcinajace 311 32,
umieszczone “jeden obok drugiego. Obydwa te

elementy sa przesuwne w kierunku pogdiui-

nym; elektrycznie za pomocg elektromagneséw
33,:34, 35, i .36. Przewod zasilajgcy 37 czyn-
nika hydrauylicznego -jest otwarty do érodka
komory elementu odcinajgcego 31. Wymienio-
ne wyzej przewody 18 i 19 w tej przestrzeni
s3 .otwarte w réwnych odlegloSciach z obu
stron przewodu 37, przy czym obydwa konice
tej komory sa polaczone z przewodem rozia-
dowczym 38 czynnika, skad pompa moze tio-
czyé ten czynnik do przewodu 37.

Komory przesuwnych elementéw 31 i 32
sg polaczone ze sobg czterema przewodami,
a mianowicie za pomocg przewodow 39 i 40
symetrycznie rozmieszczonych wzgledem prze-
wodéw 37, jak réwniez za pomocg przewodéw
41 i 42 symetrycznie rozmieszczonych wzgle-
dem przewodu 37, jak to przedstawiono na
rysunku. Wychodzace z komory elementu od-
cinajacego 32 dwa przewody 43 i 44 sg otwar-
te, odpowiednio do przewodéw 20 i 21 wymie-
nionych wyzej i sg zaopatrzone w odpowiednie
zawory dlawikowe #5 i 46, nastawne recznie.

Element odcinajagcy 31 posiada dwa cylin-
dryczne tloki odcinajace, uwidocznione ‘na ry-
sunku, i pod wplywem elektromagneséw ‘w
polozeniu  spoczynkowym przyjmuje lewe
skrajne polozenie, albo -prawe skrajne polo-
Zenie. W lewym skrajnym poloZeniu przewé6d
37 jest polaczony z przewodami 19 i 39, a
przewéd 18 z przewodem rozladowczym 38
i z przewodem 42, natomiast w prawym
skrajnym polozeniu s polaczone ze sobg prze-
wody 37, 18 i 40 oraz przewody 19, 38 i 41

Element odcinajacy 32 posiada trzy cylin-
dryczne tloki odcinajgce i w polozeniach spo-
czynkowych', rowniez przyjmuje tylko = lewe
skrajne polozenie i prawe skrajne potoZenie.
W lewym skrajnym polozeniu s3 polaczone - ze
sobg przewody 41 i 43 oraz przewody 40 i 44,
natomiast w prawym skrajnym polozeniu sg

_polaczone ze sobg przewody 39 i 42 oraz prze-

wody 32 i 4. o ,

Nastawiany recznie element przelaczajgcy
47, ktéory moze byé sprzezony z walem 2 na-
stawionego recznie eclementu 1 2za pomoca
polaczenia 48, laczy wylacznik elektryezny,
gdy moze by¢é dokonane przejécie z. jazdy na-
przéd na jazde w tyt lub odwrotnie. Z tego
wzgledu elektromagnesy 33 lub 34 zostaja
wzbudzone i przeciggaja element odcinajgcy
31 w skrajne. polozenie.

Z pretem nastawczym 28 jest pohczony styk
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49, ktéry wytwarza polaczenie elektryczne
z jedng ‘lub z dwiema -plytkami stykowymi
50, 51, polaczonymi elektrycznie odpowiednio
z elektromagnesami 35 i 36. W przypadku
przesuniecia preta nastawczego 28 w taki
sposdb, ze styk 49 jednego z paskéw stykowych
50, 51 przelacza sie na drugi, wowczas zostaje
wzbudzony elektromagnes 35 lub 36,  ktéry
przesuwa element odcinajagcy 32 w drugie
skrajne polozenie.

Opisane urzadzenie dziala w sposéb naste-
pujacy.

W zalozeniu, ze wszystkie czesSci zajmujag
polozenie przedstawione na rysunku, a drgzek
nastawczy 1 zostal ustawiony na okreélone
polozenie w zakresie jazdy naprzod, czynnik
hydrauliczny wchodzi przez przewéd 37, prze-
biega przez komore elementu odcinajgcego 31
do przewodu 19 i wchodzi do oslony 13. W
przypadku, gdy zachodzi zmiana warunkéw,
wskutek ktérych liczba obrotéw silnika nape-
dowego zmienia sig, wéwczas regulator od-
Srodkowy zmienia nastawienie paliwa na ele-
mencie 10, powodujac w ten sposéb przesunie-
cie zaworu suwakowego 14. Niech np. liczba
obrotéw spada i wobec tego zasilanie paliwa
zostato ,zwiekszone przez regulator odsrodko-
wy 7 dla podniesienia liczby obrotéw do war-
toSci nastawionej. Zawoér suwakowy 14 prze-
suwa sie woéwczas w lewo, a czynnik hydra-
uliczny przeplywajacy przewodem 19 moze
plynaé do cylindra nastawczego 24 dla na-
stawienia skoku lopatek przez przewéd 21,
natomiast z tego cylindra nastawczego czyn-
nik hydrauliczny moze odplywaé przez prze-
.wéd 20 do przewodu 18 i do otworu odptywo-
wego 38. Wowczas skck topatek maleje, a wsku-
tek tego maleje réwniez moment obrotowy,
liczba obrotéw dazy do zwiekszenia i wobec
tego zasilanie paliwa dazy do zmniejszenia sig
pod dzialaniem regulatora odérodkowego. W ten
sposb mozna regulowaé urzadzenie z optymalng
sprawnoscia we wszystkich warunkach obrotu,
przy czym skok lopatek zawsze przyjmuje war-
tosé, jaka zostata dla niego przyjeta.

Jezeli za pomoca recznie nastawionego draz-
ka 1 zastosuje sie¢ przelaczenie na inng moc, to
regulator od§rodkowy 7 jest odmiennie nasta-

wiany i w dodatku ostona suwakowa 13 zo-.

staje przesunieta. W ten spos6b zostaje na-
stawiona nowa liczba obrotéw i nowa ilos¢
paliwa, jako optimum dla nowej nastawionej
wartofci mocy. Nastawienie skoku trwa do-
péty,. dop6ki zawér suwakowy 14 nie znajdzie

‘tlok 47 przesunie

sie z powrotem w §rodkowym - polozeniu .wzgle-
dem oslony 13, ktora jest teraz przem_iesz-
czana.

Jezeli przy pomocy drazka 1 dokona sie
przerzucenia z jazdy naprzéd na jazde w tyl
to przelacznik 47 réwniez zostaje przesuniety.
Wskutek tego element odcinajgcy 31 przesu-
wa sie w prawe polozenie. Dopéki skok lo-
patek zachowuje jeszcze kierunek naprzéd,
to element odcinajacy 32 pozostaje w polozeniu
uwidocznionym na rysunku. Czynnik hydra-
uliczny dostarczany przez przew6éd 37 moze
teraz doplywaé przez przewéd 18 do oslony
13, jak réwniez przez przewdd laczacy 40
i przewéd 44 do prawej strony cylindra na-
stawczego 24. Pod wplywem doprowadzenia
czynnika hydraulicznego przez przewéd 44
siec w kierunku jazdy
wstecz. Jezeli wystapi czeSciowe obcigzenie
silnika napedowego w czasie tego ruchu, re-
gulacyjny zawér suwakowy 17 przyjmie pra-
we polozenie nastawienia wzgledem oslony 13.
Wskutek "tego czynnik hydrauliczny bedzie

" réwniez doprowadzany do ‘cylindra 24 przez

przew6d 21, co daje w wyniku ruch tloka 27
i wobec tego nastawienie skoku  zostaje przy-
spieszone. W innym przypadku, kiedy silnik
napedowy jest przecigzony, predko§é nastaw-
cza zostanie obniZona. Zawory dlawikowe 23,
25, 45 i 46 zostaja nastawione w taki sposéb,
ze dostarczanie czynnika hydraulicznego przez
przewdd 44 do cylindra nastawczego przewyz-
sza mozliwe zasilanie przez przewdéd 20 na dru-
ga strone cylindra nastawczego. W tym przy-
padku czynnik hydrauliczny moze odpiywaé
réwniez z lewej strony cylindra nastawczego
przez przewod 43, przewédd polaczeniowy 41
i otwér roziadowczy 38.

Skoro tylko styk 49 na precie nastawczym
28 osiggnie pasek stykowy &1, co nastepuje
wtedy, gdy lopatki rzeczywiscie przyjely skok
jazdy wstecz, elektromagnes 36 zostaje wzbu-
dzony, element odcinajgcy 32 zostaje przesu-
niety w prawo i teraz w zasadzie sa o0sigg-
niete te same warunki, jak uwidoczniono na
rysunku, z ta réznica, ze przeplyw czynnika
hydraulicznego przez przew6d 37 zawsze prze-
chodzi do. przewodu 18, natomiast przewéd 19
dziala jako przewdéd rozladowczy. Przewody
43 i 44 zostaja odciete za pomocy elementéw
odcinajacych 31 i 32. Teraz tlok nastawczy 27,

-w przypadku zbyt duzej lub zbyt malej licz-

by obrotéw, przesunie sie w kierunku przeciw-
leglym. do kierunku, .w jakim przesunalby sie

“
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z polozenia elementéw 31 i 32, gdy zajmuja
one polozenie uwidocznione na rysunku.
Niekiedy zachodzi potrzeba obracania ' sie
silnika napedowego, bez ﬁrzekazywania ener-
gii wodzie. Wowczas oczywiscie lopatki Sruby
muszg zajaé polozenie neutralne. W tym celu
mozna umie$cié drazek I w punkcie najniz-
szym zakresu mocy, a nastawianie dobiera
sie wowczas w taki sposéb, ze warto$é nasta-
wiona dopiywu paliwa jest tylko nieznacznie
nizsza, aby bylo mozliwe wywieranie przez
silnik napedowy momentu na wat obrotowy,
jakiego wymaga sruba w poloZeniu obojetnym.
Oznacza to, ze ostona 13 zaworu suwakowego
jest przesunieta w prawo na tyle, Zze zawor

suwakowy 14 pozostaje przesuniety na lewo

wzgledem niej pod wplywem . regulatora od-
$rodkowego 7. Powoduje to powstanie impul-
su na mniejszy skok, lecz skoro tylko zostanie
vrzekroczone polozenie obojetne, to styk 49
spowoduje przesuniecie elementu 22, wskutek
.czego skok znowu zmienia si¢ w kierunku od-
wrotnym za posrednictwem przewodu 43 lub
44. W ten sposéb element odcinajgcy 32, jak
rowniez i skok lopatek podlega wahaniom
z bardzo mals amplitudg. Wahanie to jest po-
nadto tlumione pod wplywem komér powietrz-
nych .z lewej i z prawej strony zaworu suwa-
kowego 32, polaczonych poprzez bardzo was-
kie kanaly z otoczeniem.

Aby nastawié otwory dlawikowe 23, 25, 45,

46 mozna najpierw calkowicie zamkngé otwory
23 i 25, a nastepnie przenie§é¢ drazek 1 z pel-
nej predkosci naprzéod do pelnej predkosci
wstecz (podczas nastawienia pelnej predkoéci
naprzéd) lub odwrotnie. Nastepnie otwory dia-
wikowe 45 i 46 nastawia sie w taki sposob,
ze silnik napedowy zostaje nieznacznie prze-
cigzony.
- Nastepnie zawér suwakowy 14 zostaje zwol-
niony z polaczenia 9 regulacji paliwa i tym
samym z polaczenia 12 i zostaje przesuniety
w polozenie Srodkowe. Nastepnie szybko prze-
lacza sie w taki spos6b, Zze zawér suwakowy
.14 nagle przechodzi w lewe skrajne polozenie
wzgledem oslony 13. W ten sposéb mozna na-
stawié elementy diawikowe 23 i 25 tak, iz
przewody 43 i 44 zaledwie przesuwaja pret
nastawczy 28 w kierunku wymaganym dla od-
wrécenia wbrew dzialaniu zaworu suwakowe-
go 14.

Oczywiscie zamiast opisanego elektrycznego
ukladu moze byé zastosowany réwniez uklad
hydrauliczny, pneumatyczny lub mechaniczny.
Uklad hydrauliczny opisany i przedstawiony

na rysunku moze ‘dzialaé na zasadzié pheu-
matycznej lub elektrycznej, ale odmiana hy-
drauliczna posiada te zaletg, ze predkos$é na-
stawcza moze byé wysoka w ukladzie, ktéry
jest mimo to stateczny i wobec tego nie pod-
lega wahaniom.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzgdzenie nastawcze i sterownicze do
instalacji pokladowej statku, zawierajgcej
silnik do napedu $ruby o zmiennym sko-
ku i oddzialywajgce jednocze$énie na licz-
be obrotéw silnika napedowego i na jego
moc, znamienne tym, ze posiada element
(10), regulujacy doplyw ‘czynnika robocze-
go (paliwa, pary lub podobnego czynnika)
do silnika napedowego, przy czym do na-
stawiania polozenia tego elementu zasto-
sowana jest cze$é nastawna (4), miedzy
ktorag a elementem (10) jest'wlac‘zone nie- -
sztywne polaczenie, skladajace sie z ze-
spolu igcznikéw (8, 9) i przesuwnej osto-
ny (13), przymocowanej do 1gcznika (8)
oraz z umieszczonego w tej oslonie prze-
suwnie zaworu suwakowego (14), przymo-
cowanego do lacznika (9), ktére to nie-
sztywne polgczenie w przypadku odchy-
lenia si¢ elementu regulacji doptywu (10)
od nastawionego polozenia aktualnego po-
woduje przestawienie skoku lopatek &ru-
by w kierunku powodujacym przesuniecie
elementu doplywowego ku polozeniu na-

stawionemu, zaleinie od liczby obrotéw
silnika. ' .
2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne

-tym, ze posiada 1gcznik ktdéry przy prze-
chodzeniu w przyblizeniu. przez polozenie
zerowe powoduje zmiane skoku lopatek,
przebiegajgca w prawidlowym kierunku
zar6wno przy skoku dodatnim, jak i ujem-
nym. ' '

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, znamienne
tym, Ze posiada uruchamiane za pomoca
mechanizmu nastawczego urzgdzenie odci-
najgce, ktbre w przypadku odwrécenia na-
stawienia jazdy z jazdy naprz6d na jazde
w tyt lub odwrotnie wylacza wplyw urza-
dzenia sterowniczego do nastawiania “sko-
ku i zmienia skok lopatek w kieruriku, dla
jakiego nastawienie zostalo' dokonane, przy
czym z chwilg osiggniecia tego kierunku
przez lopatki powodowany przez to impuls
powoduje przelgczenie wspomnianego urza-
dzenia odcinajacego w celu ponownego u-



mozliwienia oddzialywania - urzadzenia ste-
rowniczego na nastawienie skoku.
. Urzadzenie wedlug. zastrz. 1-3, znamien-
ne tym, ze jedna cze$é oslony (13) jest
polgczona z elementem nastawczym (27),
uruchomianym recznie lub w inny spo-
s6b, a druga jej cze$§é jest polaczona z do-
plywem czynnika roboczego, przy czym
wlot czynnika hydraulicznego laczy te o-
stlong (13) i przewody (20, 21) biegnace
" z otwor6w w tej oslonie na obydwie stro-
ny hydraulicznego cylindra nastawczego
(24) do nastawiania lopatek $ruby tak,
aby we wzajemnym S$rodkowym polozeniu
zawér suwakowy (I4) odcinat otwory wy-
lotowe do cylindra nastawczego (24) wzgle-
dem zasilania czynnika hydraulicznego.
. Urzgdzenie wedlug zastrz. 4, znamienne
tym, ze zawér suwakowy (14) jest zaopa-
“trzony w przedluzenie (16) jego cze$ci tto-
kowych, ktére zamykajg otwory wylotowe,
a ich przedluzenia osiowe, w przypadku
matych odchyleii zaworu suwakowego (14)
od polozenia Srodkowego wzgledem ostony
(13), pozwalajg na przeplyw czynnika z dia-
‘wieniem, w przypadku za§ wiekszych od-
chylen — z mniejszym diawieniem.
. Urzadzenie wedlug zastrz. 3 i 4, znamien-
ne tym, ze posiada pomocnicze urzgdze-
hie odcinajace (31, 32) do odcinania do-
plywu czynnika hydraulicznego, ktére jest
odwracane przy zmianie nastawienia z po-
lozenia naprzéd w polozenie w tyt lub
odwrotnie i przy tym odclna doplyw tego
czynnika do niesztywnego polaczenia osto-
ny i zaworu  suwakowego (13, 14), przy
czym z chwilg osiggniecia ‘przez lopatki
polozenia “nastawionego impuls Igcznikowy
z urzgdzenia nastawczego odwraca to urza-
dzenie pomocnicze odcinajace dla ponow-
nego doprowadzania czynnika hydraulicz-
nego do niesztywnego polgczenia.
. Urzgdzenie wedlug zastrz. 6, znamienne
tym, ze niesztywne polgczenie (13, 14) po-
siada dwa wyloty (18 i 19) czynnika hy-
draulicznego, jeden - (18) w poblizu $rodka
ostony (13) pomiedzy cze§ciami tloka za-
woru odcinajgeego dla otworéw wyloto-
wych, a drugi (19) polaczony z obu kon-
comi na zewngtrz czeéci tlokowych zaworu

- dzenia  odcinajgcego z: jego

odcinajgcego, przy czym pomocnicze urzg-
dzenie odcinajace, ktére doprowadza czyn-
nik hydrauliczny do: jednego (18) lub dru-
giego- (19) wlotu zalezy od nastawienia na
jazde naprzéd lub w -tyl. :
Urzadzenie wedlug zastrz. 6 i 7, mamign-
ne tym, ze z dwoch elementéw odcinajg-
cych (31, 32) — jeden (31) jest uruchamia-
ny za pomoca -urzadzenia nastawczego,
uruchamianego recznie lub w inny sposéb,
a drugi (32) za pomoca impulsu aktual-
nego polozenia lopatek, otrzymanego z u-
rzadzenia nastawczego tych lopatek.
Urzadzenie wedlug zastrz. 6, 7 i 8, zna-
mienne tym, Ze w takim poloZeniu urzg-
elementami
(31, 32), w ktéorym kierunku skoku lopatek
nie jest zgodny z kierunkiem nastawienia,
urzgdzenie zasila czynnikiem hydraulicz-
nym element nastawczy, stuzacy do na-

_ stawiania lopatek $ruby w kierunku, w ja-

10.

11.

kim nastawianie ma byé dokonane przez
omijanie niesztywnego polgczenia. -

Urzadzenie wedlug zastrz. 9, znamienne
tym, ze w przewodach prowadzacych z nie-
sztywnego polgczenia (13, 14) i w przewo-
dach prowadzgcych bezposrednio z pomoc-
niczego urzgdzenia odcinajgcego z elemen-
tami (31, 32) do wurzadzenia nastawczego
sag przewidziane elementy diawikowe (23,

25, 45, 46), ktore sg nastawione - tak, ze

catkowite -dlawienie na  drodze . zasilania
przez niesztywne polgczenie do urzgdzenia
nastawczego jest silniejsze, anizieli diawie-
nie w bezpos§redniej drodze popizez po-
mocnicze urzadzenie odcinajace do urza-
dzenia nastawczego.

Urzadzenie wedlug zastrz. 4—10, znamien-
ne tym, ze dla nastawienia §ruby na obro-
ty bez wytwarzania mocy napedowej,
a wiec dla neutralnego polozenia lopatek
sruby, jest przewidziane poloZenie nasta-
wienia ,przy ktdrym =zasilanie czynnikiem
roboczym jest mniejsze, niz ilo§¢ czynnika
roboczego wymagana dla utrzymania obro-
tu Sruby.

Lips N. V.

Zastepcy: J6zef Felkner & Wanda Modhbowska

rzecznicy patentowi
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