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Wymalazek dotyczy konstrukeji nosnej do ma-
szyn rolniczych, przystosowanej do podlagczania
do zaczepu przegubowego ciggnika lub podob-
aego mechanigmyu orez dajaeej sie podnosié za
pomoca omawianego zacrepu przegubowego,
a szezegblnie odnosi ‘sie do takich komstrukeji,
ktéryeh przedni kemiec jest przystosowany do
podlaezenia do zaczepu przegubowego, tylny
va$ koniee pedtrzymuje -obrotowe kelo nefne.

Konstrukeja neéna wedlug wynsalazku restala
dostesowana do ugythu, zwisspeza W polaczeniu
z siewntkiem rzedowym.

Znane aq konstrukcje mnoéne, posiadajgce w
swym tylnym kaficu kola nondne, moggee byé
ofipowiednio przystosowane do praey jako kela
napgdzajqges mechanizor dozyjgey ‘siewnika rze-
dowego, ktéry podtrzymuja, przy czym przedni
koniec konstrukeji $sst ‘przystesowany do pod-
taczania Go ‘hydraglicemego zaczepu przegubo-
wego ciggnika, Bocisieane zaf spredyns prryrza-
dy wysiewajace lub urzatizeriia -sadésace g przy-
mocowane do. ‘usyfuowanej poprzesrnie crgici
poditezymuigee] i to-w seisl spessh, He posisdnin

ograniczong swobode ruchu, a po uniesieniu
ezesei podtrzymujacej o pewien odstep, przyrzy-
dy wysiewajgce lub urzadzenia sadzace zostajq
unieruchomione w stosunku do niego ‘i dzieki
femu uniesione poned ziemis.

Konstrukeje tego rodzaju posiadaja te wade,
72 w przypadku, gdy maszyna zostaje uniesiona
do goéry, to na skutek sztywnego ukladu ion-
strukcji noénej i ograniczonej z koniecznodei
swobedy ruchu przyrzadéw wysiewajacych lub
urzgdzen sadeacych, znajdujace sie na tylnym
koficu omawianej konstrukcji kola nefne zostajg
nstychmiast oderwane od ziemi, podezes gdy
przyrzady wysiewajaee lub urzadzenia sadwace
unoszq sie dopiero po osiagniesiu przex nie ich
dolnaj granicy swobodnego rughu.

‘Padezas eksploataeji tego rodzaju maszyn ma-
chodzi od czasu do czasu koniecznnéé usunigcia
proyrEadéw wysiswajacych lub urzadzeri sadza-
&ych sloray, ‘erzeni lub pedobnego materialy,
ktéry zebral sie na ich krewedzi natarcia, Moz-
na tage dokenadé jedynie pizez uniesienie przy-
rzadéw wysiewajacych n#& niewielki odsigp po-
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pad ziemig. Jednak podczas takiego unoszenia
wyslew zostaje przerwany z chwila, gdy kola
ndne zostang podniesione, a wiec przed pod-
;hlesleniem sie przyrzadéw wysiewajacych. Wy-
: mw za§ moze byé ponownie rozpoczety dopiero
a'gm powrocie przyrzadéw wysiewajacych do ich
polozenia roboczego tak, ze powstaje w zwigzku
# tym niepozadana przerwa w Wwysiewie.

: Weﬂlug wynalazku zastosowano konstrukcig
‘nofng do maszyn rolniczych, przystosowang do
‘podlgczania do zaczepu przegubowego ciggnika,
albo podobnego mechanizmu i dajaca sie unosié
'ga pomocy tego zaczepu przegubowego. W oma-
wianej konstrukcji noénej znajduja si¢: pierwsza
konstrukcja ramowa podtrzymujgca obrotowo
'ng swym tylnym koticu przynajmniej jedno koto
noéne i przystosowana na swym przednim koncu

do podliaczania do dolnego ogniwa zaczepu prze-

gubowego, druga konstrukcja ramowa przysto-
sowana do podlgczania do gérnego ogniwa oma-
wianego zaczepu przegubowego oraz $rodki
ograniczajgce ruch konstrukcji ramowych wzgle-
dem siebie, przy czym urzadzenie to jest tego
rodzaju, ze gdy pierwsza konstrukcja ramowa
zostaje uniesiona za pomocg zaczepu przegubo-
wego ciggnika, druga konstrukcja ramowa prze-
suwa sie do géry wzgledem pierwszej konstruk-
cji ramowej o pewien odstep ograniczony przez
érodki ograniczajace, konstrukcje za§ unoszg sie
razem jako jeden zespé! dopiero po zakornczeniu
ruchu konstrukcji drugiej wzgledem pierwszej.
-"Na rysunku fig. 1 przedstawia schematycznie
konstrukcje no$na siewnika rzedowego cze$cio-
wo'w widoku z boku i cze§éiowo w przekroju,
tig. 2 — konstrukcje noéng siewnika rzedowego
czeSciowo w widoku z tylu i czeSciowo w prze-
kroju wzdluz plaszczyzny przebiegajacej przez
lihi¢ II — II na fig. 1, przy czym pewnej czeéci
szczeg6lé6w nie uwidoczniono, fig 3 — szczegdl
konstrukcji no$nej siewnika rzedowego i fig. 4
przedstawia szczeg6t konstrukcji nof$nej siewni-
ka rzedowego w widoku w kierunku prosto-
padlym do kierunku widoku na fig. 8.

" Konstrukcje noéng wedlug wynalazku tworzg

dwie konstrukcje ramowe A i B, polaczone W

ten spos6b, ze posiadaja ograniczong swobode
ruchu wzgledem siebie.

Konstrukcja ramowa A posiada usytuowang
poziomo rame 1, ktérej tylna cze$¢é wygina sie
ku dolowi & obejmuje lozyska 2, podtrzymujace
of poprzeczng 3, na ktérej umieszczone sa obro-
towo kola nosne 4. .

Na konstrukeji ramowej A moze byé réwniez
osadzony zasobnik nasion, wyposazony W me-
chanizm dozujacy i przewody zasilajgce, prowa-
dzace do odpowiednich przyrzadéw wysiewa-
jacych lub urzadzen sadzacych. Tego rodzaju
§rodki dozujgce nasiona nie stanowig przedmio-
tu wynalazku i nie bedg tu dalej opisywane.
Mechanizm dozujacy moze byé napedzany w-
sposéb wiadomy od kola 4, albo od osi 3,

" Do przedniego kofica ramy 1 przymocowane
sag pochyle ramiona 5, zwrécone dolnymi kon-
cami do tylu, przy czym dolne korice ramiona 5
sa polaczone ze sobg za pomoca poprzecznej
rury 6, ktéra jest polaczona réwniez z odpowia-
dajacymi jej czeSciami ramy 1 konstrukcji ra-
mowej A za pomocg usztywnienn 1. Rura po-
przeczna 6, posiada na swych konicach, wystaja-
cych poza ramiona 5, skierowane wzgledem niej
poprzecznie do przodu ramiona 7, z ktérych
kazde obejmuje sworzerh 8, za pomocy ktérego
moze byé przegubowo przylaczony koniec dol-
nego ogniwa 9 hydraulicznego zaczepu ciggnika,
ciggngcego siewnik rzedowy., Gérne kofice ra-
miona 5 s3 polaczone przegubowo za pomocy
érub 10 z konstrukcja ramowsg B, w sklad ktérej
wchodzi usytuowana w kierunku zblizonym do
pionowego Tama 11, posiadajaca w przyblizeniu
w $rodku jej bokéw otwory, przez ktére prze-
chodzi 0§ 10. G6rna czeéé ramy 11 posiada otwo-
ry 12‘ przeznaczone dla sworznia 12, za pomoca
ktérego moze byé przylaczone pojedyncze gérne
ogniwo 13 zaczepu przegubowego ciggnika.

Dolny koniec ramy 11 poditrzymuje poprzecz-
na rure 14, posiadajacg wystajace do dolu po-
chyle skierowane dolnymi koricami do przodu
ramiona 15, ktére podtrzymujg z kolei of 16,
usytuowang réwnolegle do poprzecznej rury I14.
Na osi 16 przymocowana jest przegubowo wiek-
sza liczba dZwigni 17, ktére sa dociskane spre-
Zzynami 28 w kierunku przeciwnym do. ruchu
wskazéwek zegara. Na tylnych swobodnych koni-
cach dZwigni 17 znajduja si¢ przyrzady wysie-
wajace lub urzadzenia sadzgce 18 dowolnego
typu. W poblizu kazdego sworznia laczgcego
dzwignie 17 z osig 16 wystaje do. géry odgieta
cze$é 17° wspoldzialajgca z poprzeczng rurg 14

"w ten spos6b, ze w przypadku, gdy maszyna

zostanie uniesiona, ograniczy¢é przegubowy ruch
déwigni 17 w kierunku przeciwnym do kierun-
ku ruchu wskazéwek zegara. '

Dla ograniczenia ruchu obrotowego pomiedzy
konstrukcjami ramowymi A i B- w momencie,
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gdy maszyna jest obnitona ku ziemi, jest przy-
mocowane do rury 14 ramie ustalajace 19, z p6l-
okraglym zakonczeniem 20, przystosowanym do
zahaczania rury poprzecznej 6 w -celu powstrzy-
mania ruchu obrotowego konstrukcji ramowej B
fig 1, przy czym na koficu 20 ramienia 19 moze
sie znajdowaé jeden lub kilka magwintowanych
otworéw, przeznaczonych dla $rub ustalajgcych
21, za pomocg ktérych mozna regulowaé odleg-
loé¢ na jaks moze si¢ umosié rura 6.

W przypadku, gdy maszyna ma byé uniesiona

z polozenia roboczego, przedstawionego na fig 1
liniami cigglymi, ogniwa 9 zaczepu zostaja pod-
niesione do géry za pomocg hydraulicznego pod-
no$nika ciggnika. Podczas ruchu ku gérze ogniw
9, koniec przedni konstrukcji ramowej A zosta-
je uniesiony lacznie z konstrukcja ramowsa B,
ktéra dzieki sterowaniu wywieranemu przez
gérne ogniwo 13 rama 11 obraca sie okolo osi 10.
Wtedy d:iwignie 17, podirzymujgce przyrzady
‘wysiewajgce 18, obracaja sie wokél osi 16 do
chwili, gdy zagieta cze§é 17° oprze sie o rure 14,
uniemozliwiajac w ten sposéb dalszy ruch obro-
towy dziwigni 17 w. polozeniu podniesionym,
dzieki czemu przyrzady wysiewajgce 18 zostaja
uniesione nad ziemie.

W ten sposéb skladowe czeSci konstrukcji' nos$-
nej przyjmujg polozenie przedstawione na fig. 1
linig przerywana, przy czym jak to ponizej zo-
stanie opisane, ruch obrotowy pomiedzy kon-
strukcjami ramowymi A i B zostaje powstrzy-
many tak, Ze obie konstrukcje mogs sie dalej

poruszaé¢ do géry tylko jako jedna calo$é, az do
' momentu osiggniecia gérnej granicy podnosze-
nia. Ruch obrotowy konstrukcji ramowych A i B
wzgledem siebie moze byé powstrzymany przez
doprowadzenie rury 6 do zetkniecia z ramg 11
albo przez zastosowanie na ramionach 5, jak to
przedstawiono na .rysunku, narzadéw oporo-
wych 22, przystosowanych do opierania si¢ o
tylne krawedzie bocznych cze$ci ramy 11, przy
czym narzady oporowe 22 mogg byé wykonane
nastawnie. '

Gdy maszyna zostaje z powrotem opuszczona,
pierwsze styka si¢ z ziemig koto albo kola 4, tak
ze w czasie zniZenia si¢ konstrukcji ramowej B
konstrukcja ramowa A obraca sie wokél osi 10.
Przyrzgdy wysiewajgce 18 stykaja sie z ziemia,

dzieki czemu dzwignie 17 zostajag zmuszone do.

wykonywania obrotu okolo osi- 16 przeciwnego
do kierunku zegara nacisku sprezyn, powodujac
tym wtlaczanie przyrzgdéw - wysiewajgcych w

role, przy czym -wtlaczanie to jest ograniczone
przez zetkniecie sie rury poprzecznej 6 z kons
cowg czescig 20 ramienia 19.

W powyzszej pozycji konstrukcje ramowe A -
i B zostaja z powrotem usytuowane w sposéb
przedstawiony na fig. 1 liniami cigglymi, przy
czym ruch obrotowy konstrukeji ramowych A
i B wzgledem siebie zostaje wstrzymany. Dzigki
przegubowemu polgczeniu konstrukcji ramowych
A i B, przyrzady wysiewajgce lub urzgdzenia
sadzgce 18 wykonuja w czasie podnoszenia ma-
szyny, lukowy ruch do g6ry i ku tylowi. W po-
dobny spos6b w czasie opuszczania maszyny,
przyrzady wysiewajgce wykonujg ruch ku do-
lowt i naprzéd. Dzieki temu, po zetkmieciu sie
z ziemig, przyrzady wysiewajace zostajg skiero-
wane do przodu i w ten sposéb nie ulegaja za-
tykaniu sie ziemia, jak to czesto ma miejsce’ w
przypadku, gdy przyrzady wysiewajace sa zamo-~
cowane w spos6b powszechnie znany zwykle
skierowane ku tylowi. Dzigki temu konstrukcja
no$na wedlug wynalazku umozliwia opuszczanie
przyrzadéw wysiewajgcych lub urzadzen sadzg-
cych w czasie pozostawania maszyny w spo-
czynku, tak aby przyrzady wysiewsjgce nie ule-
galy zapychaniu ziemis..

Ponadto ruch obrotowy konstrukcji ramowych
A i B wzgledem siebie w czasie unoszenia ma-
5zyny umozliwia weczesne zetkniecie sie czeSci
zagigtych 17¢, dzwigni 17 z rura poprzeczng 14
ograniczajac w ten sposéb ruch ku dolowi diwi-
gni 17, dzieki czemu dzwignie te nie wywoluja
zbednego rozciggania rur zasilajacych prowadza-
cych do przyrzadéw wysiewajgcych.

Przyrzady wysiewajace lub urzadzenia sa-
dzace 18 moga byé wyjmowane z roli o taki
odstep, ze material przywierajacy do przyrza-
déw wysiewajgcych jak na przyklad sloma lub
korzenie, daja sie oddzielaé bez zatrzymywania
napedu wurzadzenia dozujgcego przez kolo albo -
kola noéne 4. '

Ograniczenie ruchu obrotowego konstrukcji
ramowych A i B wzgledem siebie w przypadku,
gdy maszyna znajduje si¢ w polozeniu opusz-
czonym, moze byé réwniez osiggniete przez wy-
posazenie komstrukcji ramowej A w skierowane
ku przodowi wystepy, przysbtosowane do opiera-
nia si¢ o gérne krawedzie ogniw zaczepu 9 w ten
sposéb, by powstrzymywaly dalszy .ruch obro-
towy pomiedzy ogniwami 9 a konstrukcjg ra--
mowag A. W tym przypadku mozna obej$é sie
bez ramienia ustalajacego 19, . .
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Y914 prredslawriaiy reowiszanie stosujace
wtgj"o'pm urzqdienia,

Kofice zewnetrzne ramion 7, ktére wystajy do
orzedu -z rury 6 | podtrzymuia sworznie 8 og-
niw- 9, posindajg na swej gérne] stromie ‘wspor-
nikt 28 padtrzymujgee sworznie 2¢, na ktérych
wmoeawane 83 przegubowo ramiona 25 narzgdu
w ‘oertalele litery ,U“, przy czym jako czesé
pepracomna (28 jest skierowana do przodu tek,
aby ledala osd ogniwaml 9. Prawie poSrodiu
deaidego z ramion 25 narzgdu w kszialcie litery
<1 znajduje sie otwory do przesuniecia sworz-
i 4. ‘Tylne swobodne kotice Tamion 25 sg usy-
fviowame:ponad rurg € { posjsdaja plonowe fruby
asstawne 27, za pomoes ktérych mo#na regulo-
waé mysokobt czeéci poprzecznej 26 parzadu 25
w keztabcle litery ,17“ w stosunku do sworzni 8
egmiwy ‘8. W prrzypadku epuszezania maszyny,
skisrowany Ju dolowi ruch konstrukcji remo-
e A 2ostaje powstrzymany z chwily oparcia
sie exgict poprzecanej 26 o gérne krawedzie og-
niw -9, pesvodujge w-ten sposéb powstanie sztyw-
Dego Dolaczenia ogniw 9 z konstrukejg ramo-
w8 A, Poniewmi tym sposobem ciezar maszyny
dodtrzymywany jest przez cigenik za posred-
nictwem uk?adu dZwignjowego, 'zostaje wywie-
many wzmodony nacisk na tylne kola ciggnika,
. ¢0 jest wainym czynnikien w przypadku gdy
ciggnik porusza si¢ pe gruncie pagérkowatym.,

Zastrzezenia patentowe

1. Kongtrukcja nosna do maszyn polniczych,
przystosowana do podlqczania do zaczepu
przegubewego ciagnika lub podobnego me-
chanizmu oraz dajgca si¢ pednosié za po-
.mocg omawianego zaczepu przegubowego,
znamienna tym, ze jej pierwsza konstruk-
cja ramowa (A), przystosowana do pod-
trzymywania na swym tylnym koficu
przynajmniej jednego mogacego sie .obra-
caé kola moSnego, jest tak urzgdzona, by
mogla 1aczyé si¢ swym przednim koncem
2 dolnymi ogniwami (9) zaczepu przegubo-
wego, druga za$ jej konstrukcja ramowa
(B) jest przystosowana do podlaczania do
gérnego ogniwa (13) zaczepu przegubowe-
go, a ponadio istniejq ‘Srodki dla ograni-
czenia ruchu omawianych konstrukeijl
wzgledem siebie, przy czym, gdy konstruk-
‘eja ramowa (A4) jest podnoszona za pomo-
cq zacrepu przegubowego, druga konstruk-
cja ramowa (B) unosi gie do géry wzgle-
dem pierwszej ;\lfmwcji ramowej o od-

-step, zsdeiiny . od podkow agranicrejacych
po - ustamju zaf ‘ruchu ' konstrukeje : remone
.unoerq siq dalej razem jalpo jeden Zzespdl
2. Konstrukeja wedlug zastrz. ‘1, przystoso-
wana do uzytku w polaezeniu =z -siewni-
kiem rzedowym, znamienna +tym, Ze Jej
plerwsza komstrukeja ramowa (4). jest
-przystosowana de podtrzymywania. zesohni-
Ja magion siewanika, kiSrego mechanizm
dozujacy nasienie jest -napedzany przer
Jaola: nedne, za$ druga komstrukeja ramewva -

. {B) zewiera of (16), dociskane xa Demaecy

Spreiyn przyrzady wysiewajace (18), urza-
dzenia sadzqce lub temu .podabns, prry
czym urzadzenia wysiewajgce (I8) albo in-
ne. do nich zblizone, moga sig peruszat
wzgledem osi (16). ) /

3, Konatrukeja wedlug zastrz. 1 i 2, znamisn~
na tym, Ze pierwsza konstrukcja ramowa
(A) jest przystosowana do prregubewego
.podigczania do delnych ogniw (9) zacze-
pu, druga konstrukcja ramowa  (B) zawie~
ra pionows rame (11) usytuowang po-
przecznie do koenstrukcji no$nej i przymo-
cowang do pierwszej konstrukcji ramowej
(A), tak by mogla sie przekrecaé wokot
asi (10) " przebiegajacej w poprzek kon-
strukcji nosnej i wusytuowanej powyzej

~ punktu, w ktérym pierwsza konstrukcja
ramowa (A) jest umocowana do ogniwa (9).
zaczepu przegubowego, przy czym druga
komstrukcja ramowa (B) jest przystesowana
do 1Ijczenia jej .gérnym -ogniwem (13)
w punkcie polozonym powyZej omawianej
osf.

4 Komstrukcja‘ wedlug zastrz. 1 — 3. zna-

mienna tym, ze przedni koniec pierwszej
konstrukcji ramowej (A) posiada ramiona
(5), z ktérych kazde rozcigga sie zardwno
w gére i ku przodowi jak tez w dét i do
tylu omawianego koica, przy czym gérne
‘kofice tych ramion s3 polaczone przegubo-
wo z druga konstrukcja ramows, dolne zas
ich konice sg przymocowane do biegngcej
w poprzek konstrukcji noénej rury (6),
ktéra posiada skierowane do przodu -ra-
miona (7), przystosowane do przegubowego
1gczenia z dolnymi ogniwami (89) zaczepu
przegubowego.

6. Konstrukcja wedlug zastirz. 4, znsmienna

tym, fe pomigdzy wystajecymi w 46t do
‘tylu ezglciami ramion (§), a druga ‘kon-
-sfrukeja eamowsg (B), umieszezone sq na-
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rzady oporowe (22), przezhaczone do ogra-
.niczania wzajemnego ruchu pomiedzy ra-
mionami (5) i druga konstrukcja ramo-
wa (B). ‘

6. Konstrukcja wedlug zastrz. 4 1 5, zna-

" mienna tym, Ze posiada ramie zakrzywio~
ne (19), przymocowane do drugiej kon-
strukcji ramowej (B), przystosowana jest
do stykania si¢ z pierwsza konstrukcjg
ramowa (4) w ten sposéb, by ograniczaé
ruch odchylajacy od siebie cze$ci.

7. Konstrukcja wedlug zastrz. 4, znamienna
tym, ze wystajgce ku przodowi ramiona
(7) poprzecznej rury (6) posiadaja skiero-

wane do przodu ramiona (25) przystoso-
wane do stykania sig z gérnymi powferzch-
niami dolnych ogniw (9), dla ograniczenia
w ten sposéb przegubowego ruchu ogniw-
(9) wokél wystajacych ku przodowi ra-
mion (7). .

-8.Konstrukcja wedlug zastrz. 7, znamienna
tym, ie wysoko§¢é ramion (25) ponad po-
laczenie ogniw (9) jest nastawna za pomo-
cg Srub (27), ‘

Sigmund Stokland

Zastgpca: mgr inz Janusz Kryczkowski
rzecznik patentowy

265. RSW oPrasa, Kielce
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