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(57)  약

보 신(a turbo-machine)에  갭(a gap)  결 도   갭   그  개시 다.  본 

 갭  는, 재  가능 리(a rechargeable battery)  수 도   우징(a housing)과,

재  가능  리  압  사   값 지  가시키도   압  티 라 어  닛(a  voltage

multiplier  unit)과,  사   값  갖는  압  안 시키도   압  안  닛(a  voltage

stabilization unit)과, 사   값  갖는 압  브(a probe)에 도    포트 , 

브  보 신  갭  나타내는 신  수신 도    포트 ,  신   압  결

도    닛과, 결  압  스 도   스 , 압 안  닛, 압

티 라 어 닛  스 에 연결  공통 포트 , 갭        

닛과 리 사 에  연결  스  포 다.

  도
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특허청  

청  1 

보 신(a turbo-machine)에  갭(a gap)  결 도   갭  (a gap analyzer device)에 어

,

재  가능 리(a rechargeable battery)  수 도   우징(a housing)과,

상  재  가능 리에  연결 어, 상  재  가능 리  압  사   값 지 가

시키도   압 티 라 어 닛(a voltage multiplier unit)과,

상  압 티 라 어 닛에 연결 어, 상  사   값  갖는 압  안 시키도   압 안

 닛(a voltage stabilization unit)과,

상  압 안  닛에 연결 어, 상  사   값  갖는 압  브(a probe)에 도  

 포트 ,

상  브  상  보 신  상  갭  나타내는 신  수신 도    포트 ,

상   포트에  연결 어, 상  신   압  결 도    닛과,

상   닛에 연결 고, 상  결  압  스 도   스 ,

상  압 안  닛, 상  압 티 라 어 닛  상  스 에 연결  공통 포트 ,

상  갭        상   닛  상  리 사 에  연결

 스  포 는

갭  .

청  2 

보 신에  갭  결 도   갭  에 어 ,

(a casting) ,

상   내 에 고, 재  가능 리  수 도   우징과,

상   내 에 마 , 상  재  가능 리에 연결 어 상  재  가능 리  압  사  

 값 지 가시키도   압 티 라 어 닛과,

상   내 에 마 , 상  압 티 라 어 닛에 연결 어 상  사   값  갖는 압  안

시키도   압 안  닛과,

상  에 착 고, 상  압 안  닛에 연결 , 상  사   값  갖는 상  압  브

도    포트 ,

상  에 착 고, 상  브  상  보 신  상  갭  나타내는 신  수신 도   

 포트 ,

상   내 에 마 고, 상   포트에 연결 , 상  신   압  결 도   

 닛과,

상  에 착 고, 상   닛과 연결 , 상  결  압  스 도   스

,

상  에 착 고, 상  압 안  닛, 상  압 티 라 어 닛  상   닛에 연결

공통 포트 ,

상   에 마 고, 상   포트  상  재  가능 리에  연결 , 사 에 
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 직  눌 지도    1 스 ,

상   에 마 고, 상  스  다  리에  연결 , 상  사 에  직

 눌 지도    2 스 ,

상   에 마 고, 상  재  가능 리  스트   상  재  가능 리  상  

 닛에  연결 , 상  사 에  직  눌 지도    3 스  포 는

갭  .

청  3 

 2 에 어 ,

상  재  가능 리  상  압  9V 직

갭  .

청  4 

 2 에 어 ,

상  압 티 라 어 닛  상  압  상  사   값  24V  30V 직  사

갭  .

청  5 

 2 에 어 ,

상  압 티 라 어 닛  변압 (a voltage transformer)  포 는

갭  .

청  6 

 2 에 어 ,

상  안  닛 ,

상  압 티 라 어 닛과 상   포트 사 에 마   1 안 , 

마 크 ,

상  압 티 라 어 닛과 상  마 크  사 에 마   2 안  포 는

갭  .

청  7 

 2 에 어 ,

상  스 에 연결 고, 상  스 에 직  압  공 도   리   포 는

갭  .
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청  8 

 2 에 어 ,

상   닛  상  갭에 는 압  상  갭  만  계산 도  고, 다  량

(other quantities)  계산 지 않는

갭  .

청  9 

보 신에  갭  결 도   갭  에 어 ,

,

재  가능 리에 연결 어, 상  재  가능 리  압  사   값 지 가시키도  

압 티 라 어 닛과,

상  압 티 라 어 닛에 연결 어, 상  사   값  갖는 압  안 시키도   압 안

 닛과,

상  압 안  닛에 연결 , 상  사   값  갖는 압  도    포트 ,

상  보 신  상  갭  나타내는 신  수신 도    포트 ,

상   포트에 연결 , 상  신   압  계산 도    닛과,

상   닛과 연결 , 상  계산  압만  스 도   스 ,

상  압 안  닛, 상  압 티 라 어 닛  상   닛에 연결  공통 포트 ,

상   에 마 고, 상   포트  상  재  가능 리에  연결 , 사 에 

 직  눌 지도    1 스 ,

상   에 마 고, 상  스  다  리에  연결 , 상  사 에  직

 눌 지도    2 스 ,

상   에 마 고, 상  재  가능 리  스트   상  재  가능 리  상  

에  연결 , 상  사 에  직  눌 지도    3 스 ,

상   에 마 고, 보  리가  빛나도    1 시각  시 (visual indicato

r) , 

상   에 마 고, 상  보  리가  빛나도    2 시각  시  포 는

갭  .

청  10 

갭    보 신에  갭  는 에 어 ,

상  갭      1 스  누 는 단계 ,

재  가능 리가 가동상태(operational)  라 트 시 (a light indicator)가 나타내는지 결  

  2 스  누 는 단계 ,

상  갭      포트  브에 시키는 단계 ,

압  상  브  보내고 상  브  상  갭  나타내는 신  수신   상  갭  

상   3 스  누 는 단계 ,

상  갭   스 상에 상  갭과  압  스 는 단계  포 는
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.

  

 술  야

본 에 재   실시 는    시스 에  것 ,  체 는 갭(a gap)[0001]

는 커니 과 술에  것 다.

 경  술

근  (a proximity sensor)는   사  갭(간격)   수 는 다.  근  는 [0002]

컨  신  진동    다양  보 신(turbo-machines)에  수 다.   들어 컴

(compressors), 스 (expanders), 가스 빈(gas turbines), (pump) 등  보 신  (casing)에

 는 샤 트(shaft)  비 는 것   알 진 내 다.  여러가지  , 샤 트  

지 않 , 샤 트에는 비틀림 진동(torsional vibrations)  나타날 수도 다.  틀림 진동  어

지 못  경우에 샤 트  상시키거나 샤 트 수  단 시킨다.

라 , 보 신  는 샤 트에 나타날 가능  는 러  틀림 진동  감시 는 것에 심  갖[0003]

는다.  러  진동  감시 는  가지  샤 트 근처에 근   시키는 것 다.   샤 트

사  경 에  없다  러  는 샤 트  틀림 진동   수  것 다.  도 1  

(14)에  는 샤 트(12)  비 는 보 신(10)  개략도 다.  근  (16)는 샤 트(12)  

 감시   에 고 다.

도 2는 (16)    도시 다.  브(a probe)(18)( 컨  틀리 다 브)가 근  계 (a[0004]

proximitor)(20)에 착  것 다.  근  계 (20)는 스  수도 고,    개  /  포

트  가질 수도 다.  본 술 야에 통상  지식  가진 사람 라 , 근  계 (20)가 여러 가지  포

 수도  지  것 다.  통 , 근  계 (20)는  포트(22) ,    

는 공통 포트(24) ,  포트  가진다.  원 닛(28)  24V 직 (dc) 압  공    포트(2

2)  공통 포트(24)에 연결 다.  원 닛(28)  220V (ac) 공 원(도시 안 )에 연결  수도 다.  

 24V dc 압에 근거 여, 브(18)는 컨  샤 트   신  스 변  다.

공통 포트(24)   포트(26)에 연결  티미 (multimeter)(30)는 브  스 변  고, [0005]

변 , 샤 트  브(18) 사  거리에 는 간격  변  변 도  다.  런 식 , 보

신  는 샤 트에 나타날 수 는 진동  감시  수 다.

 내

결 는 과

그러나, 러   시간 고,  고 (220V 공 원 )에 시키므 , 결과[0006]

안  쟁  고 생산시간  어뜨린다.  또 ,   많  다  능  갖는 티미 (30)  사

다.  그러므 , 신  는 티미 가 갭  스 도  만들   복   억  

가 다.  라 , 술  과 결  막  수 는 시스 과  공 는 것  람직 다.

과  결 수단

시   실시 에 , 보 신에  갭  결 도   갭  (a gap analyzer device)가[0007]

재 다.   갭  는 재  가능 리  수 도   우징(a housing)과, 재  가능 

리에  연결 어, 재  가능 리  압  사   값 지 가시키도   압 티

라 어 닛(a voltage multiplier unit)과, 압 티 라 어 닛에 연결 어 사   값  갖는 압

 안 시키도   압 안  닛과, 압 안  닛에 연결 어 사   값  갖는 압  
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브에 도    포트 , 브  보 신  갭  나타내는 신  수신 도   

포트 ,  포트에  연결 어 신   압  결 도    닛과, 

닛에 연결 고, 결  압  스 도   스 , 압 안  닛, 압 티 라 어

닛  스 에 연결  공통 포트 , 갭         닛  

리 사 에  연결  스  포 다.  

다  시  실시 에 , 보 신에  갭  결 도   갭  가 재 다.   갭 [0008]

는, (a casting) ,  내  어, 재  가능 리  수 도   우징과, 

내 에 공 , 재  가능 리에 연결 어 재  가능 리  압  사   값 지 가시키도

  압 티 라 어 닛과,  내 에 공 , 압 티 라 어 닛에 연결 어 사  

값  갖는 압  안 도   압 안  닛과, 에 착 고, 압 안  닛에 연결 ,

사   값  갖는 압  브  도    포트 , 에 착 고, 브  보

신  갭  나타내는 신  수신 도    포트 ,  내 에 공 고,  포트에 연결 ,

신   압  결 도    닛과, 에 착 고,  닛과 연결 , 사

 압  스 도   스 , 에 착 고, 압 안  닛, 압 티 라 어

  닛에 연결  공통 포트 ,  에 공 고,  포트  재  가능 리에 

 연결 , 사 에  직  눌 지도    1 스 ,  에 공 고, 스  다

 리에  연결 , 사 에  직  눌 지도    2 스 ,  에 공

고, 재  가능 리  스트   재  가능 리  싱 닛에  연결 , 사

에  직  눌 지도    3 스  포 다.  

또 다  시  실시 에 , 보 신에  갭  결 도   랩  가 재 다.   갭[0009]

 는, (a casting) , 재  가능 리에 연결 어 재  가능 리  압  사   값

지 가시키도   압 티 라 어 닛과, 압 티 라 어 닛에 연결 , 사   값

갖는 압  안 도   압 안  닛과, 압 안  닛에 연결 , 사   값  갖는

압  도    포트 , 보 신  갭  나타내는 신  수신 도    포트 , 

 포트에 연결 , 신   압  계산 도    닛과,  닛에 연결 , 계

산  압만  스 도   스 , 압 안  닛, 압 티 라 어   닛

에 연결  공통 포트 ,  에 공 고,  포트  재  가능 리에  연결 , 사

에  직  눌 지도    1 스 ,  에 공 고, 스  다  리에 

 연결 , 사 에  직  눌 지도    2 스 ,  에 공 고, 재  가

능 리  스트   재  가능 리  에  연결 , 사 에  직  눌

지도    3 스 ,  에 공 고, 보  리(the replacement battery)가   라

트(light)  시 도    1 시각  시 (a first visual indicator) ,  에 공 고,

보  리가   라 트  시 도    2 시각  시  포 다.

또 다  시  실시 에 , 보 신에  갭   여 갭  는  재 다.[0010]

 ,  갭       1  스  누 는  단계 ,  재  가능  리가 가동상태

(operational)  라 트 시 가 나타내는지 결    2 스  누 는 단계 , 갭  

   포트  브에 시키는 단계 , 압  브  보내고, 브  갭  나타내는 신

 수신   갭  상   3 스  누 는 단계 , 갭   스 상에 갭과 

압  스 는 단계  포 다.

 과

상과 같 , 본원  보다 간단   시간 낭비  지 고 사  안  도  수 는 갭 [0011]

   공 다.  

도  간단  

에 포 어   는 첨  도  나 상  실시  시 고, 그  어 [0012]
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에 는  실시 들  다.

도 1  보 신   도시도 다.

도 2는 보 신  갭    브  근  계  원에 연결  도시도 다.

도 3  시   실시 에  갭   도시도 다.

도 4는 시   실시 에  갭    도시도 다.

도 5는 시   실시 에  갭   들  도시도 다.

도 6  시  실시 에  갭   개략도 다.

도 7  시   실시 에 라 갭  는  도 다.

도 8  시   실시 에  갭   는  시 는 도 다.

도 9는 시   실시 에  다  갭   들  도시도 다.

도 10  시   실시 에  갭   개략도 다.

 실시   체  내

다  시  실시   첨  도  다.   다  도 에  동  참 는 동 거나[0013]

사   나타낸다.  다  상   본  지는 않는다.  신에 본  주는 첨

 특허청  에  규 다.  다  실시 들   샤 트  비 는 신  어  

여 간단 게 다.  그러나, 다 에  실시 들   시스  는 것  아니 , 근

  는 다  시스 에도  수 다.

 체  "  실시 "  "실시 "라고 언 는 것 , 실시  연 여 는 특별  특징,[0014]

  특  개시  주  어도 나  에 포 는 것  미 다.  결 ,  여러 곳

에  "  실시 에 어 "  "실시 에 "라는  드시 동  실시  언 는 것  아니다.  

욱 , 특별  특징,  또는 특  나 상  실시 에  어   식  결  수도 다.

시  실시 에 , 갭  는  갭  보다    포 다.   가지 [0015]

, 갭  는 지 재  가능 리  수 도   우징(a housing)과, 재  가능 

리에  연결 어, 재  가능 리  압  사   값 지 가시키도   압 티

라 어 닛(a voltage multiplier unit)과, 압 티 라 어 닛에 연결 어 사   값  갖는 압

안 시키도   압 안  닛과, 압 안  닛에 연결 어 사   값  갖는 압  

도    포트 , 신에게 연결  보 신  갭  나타내는 신  수신 고  신  

 압  계산 도    포트 ,  닛에 연결 어 계산  압  스 도  

 스 , 압 안  닛, 압 티 라 어 닛   닛에 연결  공통 포트만  포

다.

시  실시 에 , 어  다  실질  도  갭  에 포 지 않는다.  계 , 다[0016]

실시 에 , 갭  는 갭  나타내는 압만  결 도  다.  또 다  실시 에 , 갭  

는 갭  갭   나타내는 압만  스 도  , 다  량  스 지 않는다.

시  실시 가 갭   간단  사   간단   고  주 .  라 , 래

갭  가  들고 사 과 도 듦  므 , 갭  에  상  특징  가 는

것  람직 지 않다.   들어, 신규  갭  는 주 수  ,  마그 틱 스트립 (a

reference magnetic strip circuit), PCMCIA   등  포 지 않는다.  매우 복 고 사  복

  수집     는, 그 내  본 에  참 고 는 미  특허  6,789,030 에

 것처럼 다수  량  검 도  는 것 다.

시  실시 에 , 신규  갭  (40)는 도 3에 도시 다.  도 2에 도시  것과 동  브[0017]

(18)  근  계 (20)가 도 3에도 시 어  주 .  그러나, 원 공  닛(28)  없다.  신규

갭   (40)는  원  공  동 고,  근  계 (20)  수신   도

동 다.
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도 4에는 시  실시 에  갭  (50)가 도시 어 다.   갭  (50)는 압 티 라[0018]

어 닛(52), 압 안  닛(54),  닛(56)  스 (58)  포 다.  또 , 갭  

(50)는  포트(60), 공통 포트(62),  포트(64)  포 다.  근본 , 시  실시 에  갭 

 (50)는 술  들만  다.  그러므 , 신규  갭  는 간단 고,   도

후에  듯  마찬가지  단순 다.   다  시  실시 에  ,  갭   는   닛(a

calibration unit)(66)  포  수도 다.

압 티 라 어 닛(52)  재  가능 리(68)에 연결  수도 다.  재  가능 리(68)는 갭 [0019]

 (50)  우징에  수  수도 다.  재  가능 리(68)는 9V 직  압  공  것 다.

갭  (50)는 리(68)에 남아 는 에 지량  스트   (70)  포  수도 다.  다

리(72)가 (56) /또는 스 (58)에 연결  수도 다.  라 , (56) /또는 스

(58)는 갭  (50)  다  닛과 게  공  것 다.

시  실시 에 , 갭  (50)는 도 4에 도시  들만 포 고, (56)는 지 [0020]

브(18)(도 3 참 )  샤 트(12)(도 1 참 ) 사  갭과  압  계산 도  다.

도 5에 시  시  실시 에 , 갭  (50)  가   도시 다.  9V 재  가능 [0021]

리(68)는 스 (80)  통  압 티 라 어 닛(52)에 연결 다.  압 티 라 어 닛(52)  컨

변압 (a voltage transformer) 같  변 (a transformer)  포  수도 다.  변 는  압  사

 압, 컨  30Vdc  변경 다.  다  에 , 사   압  9V  30V 사  어  값  취  수

다.  압 티 라 어 닛(52)   단 는 지(82) 는 , 다   단 는 드(83)에 연결 다.

도 4  여  압 안  닛(54)  드(83)   포트(60) 사 에 연결   1 압 안  [0022]

(54a)  포  것 다.   압  안  닛(54)  또   2    3  압  안  (54b,  54c)

포 다.  압 안   는 78L05, 7824 고,  들  압  고 지 않는 경우에도 안

 압  공 는 것  알  다.   2   3 압 안  (54b, 54c)는 스 (86)과 마

크 (88) 사 에 연결 다.    2   3 압 안  는 스 (86)가 닫  에만 

어, 재  가능 리  스트 는 , , 도 4  블 (70)에  능  달 는  사 다.

마 크 (88)  연결  여러 가지 과 다 드가 도 5에 도시 다.   들어,  다 드 또는[0023]

그  등가  가 (88)에 연결 고,  들 들  리 압    상태( 컨  색

LED)    상태( 컨  색 LED)  나타내도  다.   가지 ,  과 

   시 는  단  가  수도 다.  도 5에  다 드  마 크  사  

 각각  다 드    수 다.  시 (90)가 드(83)  지 사 에 연결 어 지  

티 라 어(52) 사  압  안 시킬 수도 다.

(56)는 스 (92)  통  리(72)  연결 다.  (56)는 또  공통 포트(62)   포트[0024]

(64)에도 연결 다.   포트(64)는 브(18)에 연결 어, 보 신  샤 트  브 사  갭  나타

내는 신  수신 도  다.  수신  신 에 근거 여, (56)는 갭과  압  결 고, 

스 (58)에게  결  압 컨  도 5에 는 19.99  스 도  어  보낸다.   가지 

, (56)는 다  동  지 않고 술  결 만  도  ( ) 다.  다  에 , 

는 갭 간격  결 고  간격  스 도  스 (58)에게  수도 다.

도 5에 도시  든 들  단  (96)에 공  수  것 다.  라 , 갭  (50)는 재  [0025]

리  우징(98)과 리(72)  우징(100)  포  수도 다.  체 갭  (50)는 가 가능

수도 다.  갭  (50)는 도 6에 도시  계  가질 수도 다.  스 (58)는 (96)에 착

다.  포트(60, 64)가 (96)  상 나  에 공  수도 다.   가지 , 포트(60)는 

포트  공통 포트  포 고, 포트(64)는  포트  공통 포트  포 다.

스 (92)( 것   /  상태  다)는 스 (84)( 리 스트 스 )   개  LED 시[0026]

(110, 112)가 도   것 다.   들어, 재  가능 리(68)가 드 지 않   LED 시

(110)는  색 고, 리가  상태   LED 시 (112)는 색  것 다.  재  리(68)  

 상태  나타내   술  것보다  많거나   LED가 사  수도  것 다.  압 신  

포트(60)    스 (80)가 (96)  에  수도 다.  택 사양 , 리(68, 72)

 나       포트(114)가  수도 다.   가지 ,  포트(6
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0)에 압  공 고 갭  (50) 내  여러 닛에  공    포트(114)가  수

도 다.

후, 갭  (50)   도 7과 여 다.  택  단계(700)에 , 는 재  가능 [0027]

리(68)  스트   스 (86)  닫는다.  비   단계가  것  아니 라도,  단계  수

 갭  질 수 다.  단계(702)에 , 갭  (50)가 근  계 (20)(도 3 참 )  

 에 연결 다.  단계(704)에 , 스 (80)가 닫 , 재  가능 리(68)  압 티 라 어 닛

(52)에 연결 다.  압 신 는  포트(60)   다 , 브(18)  다.

브(18)가 갭   수  후에, 신 가  포트(64)  (56)  공 다.  결 , 단계(70[0028]

6)에 , (56)에  압  결 는 ,  압   갭에 다.  단계(708)에 , (5

6)  에 스 (58)는 결  압  스 다.  그러므 , 갭  (50)  는 

   어  도 억  가 없고,  에 처럼 다수  튼  누  도 없 ,

 개   다  ( 원  티미 )  다룰 도 없고, 상   수 는 고 압(220V)  원과

업 지 않아도 다.

도 8에 시  시  실시 에 , 갭    보 신에  갭  는  재[0029]

다.   , 갭      1 스  누 는 단계(800) , 재  가능 리가 가동

상태(operational)  라 트 시 가 나타내는지 결    2 스  누 는 단계(802) , 갭 

    포트  브에 시키는 단계(804) , 압  브  보내고 갭  나타내는 신

수신   갭  상   3 스  누 는 단계(806) , 갭   스 상에 갭과 

 압  스 는 단계(808)  포 다.   가지 ,   술  단계만  포 다.

도 9에 시  다  시  실시 에 , 갭 (120)는 도 5  실시 에 도시  것처럼  개  [0030]

리가 아닌 리(122)  비  것 다.  리(122)는 브에  신  생 는  고, 마 크

(124)  여러 가지   에 원  공 , 스 (126)  다.  리(12

2)는  들  12V  갖는 DC 리 다.  리는 택   포트(128)에 연결  수도 고, 스

(80)  통  갭 (120)   에 연결  수도 다.  스 (80)는 갭  (120)  /  상

태  도  다.   여, 단 스 (80)가 갭   ,  사 는  

 브에 연결만  고, 는 동  갭  값  독 므 , 컨  가  튼  누  가

없어짐  .  (130)  다 드(132)가 리(122)  압 안  (54d) 사 에 공  수도

다.

리(122)  압  마 크 (124)에 공 고,  마 크 는 다  원 는 능  공 거[0031]

나 보 는    다.   들어, (134)는 시간  공 는 지  클  수도 고, 스

(136)는 스 (126)    시스 (138)   수도 다.  압 티 라 어 닛(52)

 도 5  것과 사  수 , 다  압 안  (54e)는 도 5  (54a)  사  수 다.  

 컨  200mA 상  고  보   퓨 (142)가 (64)에 공  수  것 다.

도 9에 도시  실시 는 마 크 에  어 는  시  통  스 (126)  가질 수도[0032]

다.  다시 말 , 갭  에 시  비 는 신에, 스 (126)가 특  역에 리 

  리에 남아 는 에 지량  나타낼 수도 다.  또 , 도 9에 도시  도  는 갭 

가  포트(60), 공통 포트(62)   포트(64)  수 는 나  리  커 (146)(도 10 참 )  비

도  계  수도 다.  라 ,  시  실시 에 , 단  리가  개  리 신에 

고, 단  커 가  개  포트   , 스 는 마 크 에  어 는

통   시  비 고, 스  는 나  스 가 재 다.

도  10  갭  (120)   도시 다.   스 (126)  커 (146)  보 는  (144)[0033]

주 .  커 (146)는 포트(60, 62, 64)  포  것 다.  우징(148)   리(122) 나만 보

도  다.  스 (126)는 리(122)  상태  보여주는  역(150)  갖는다.  도 6에 도시

실시  사  /  스 (80)가 (144)에  수 다.  그러나, 리  스트 는 스 (8

4)가 없는 것에 야 는 , 마 크 (124)가  스트  동  수 주  다.  또

LED(110, 112)도 없 에 야 는 , 들  역  스 (126)  역(150)에  수  

다.
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개시  시  실시 는 간단  식  보 신에  갭  는 시스    공 다.   [0034]

 본  는 도가 아님  야  것 다.  , 시  실시 는 첨  특허청

에  는 본  사상과 주에 포 는 체안, 수 안, 등가 도 포 도  도 었다.

욱 , 시  실시  상  에 , 다양  특  사 들  청   포   공

   것 다.  그러나, 본 술 야에  통상  지식  가진 사람 라 , 러  특  사  없

도 다양  실시 들  실시  수   것 다.

비  본  시  실시  특징들  들  특별   실시 에  었 라도, 실시[0035]

다  특징  가 없 도 각각  특징 나 가 단독   수 ,  각각  특징 나 가

본 원에 개시  다  특징   다양    수도 다.  본 술 야에  통상  지식

가진 사람  동  것  실시  수 게  , 든   시스    는 것과 든 포

  수 는 것  포 여, 술  내   여 주  개시 다.  특허   수 는 주

 주는 특허청  에  , 본 술 야에 통상  지식  가진 사람  생각  수 는 다

들도 포  것 다.  러  다  들  특허청   주 내에 도  도 다.  

 

20 : 근  계  40, 50 : 갭  [0036]

52 : 압 티 라 어 54 : 압 안  닛

56 : 58 : 스

80, 84, 92 : 스 88 : 마 크

도

도 1
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도 2

도 3
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도 4
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도 5
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도 6

도 7
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도 8
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도 9
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도 10
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