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ANTURILAITE SAHKOLAITTEEN OHJAAMISEKSI

PATENTTIVAATIMUKSET

1. Anturilaite (100) sdahkdélaitteen ohjaa-
miseksi, Jjossa anturilaite kasittda ohjaimen (13) Jja
etdisyysanturin (12);

jossa anturilaite on konfiguroitu:

— hankkimaan anturilaitteen suunnan suhteessa
painovoimaan;

— toimimaan ensimmdisessa havaitsemistilassa
kohteen havaitsemiseksi ensimmdiselld en-—
nalta maaritetylla etdisyysalueella etdi-
syysanturista, kun suunta on ensimmdisessa
ennalta madritetyssad suunnassa;

— toimimaan toisessa havaitsemistilassa koh-
teen havaitsemiseksi toisella ennalta maa-
ritetylla etdisyysalueella etdisyysantu-
rista, kun suunta on toisessa ennalta mdaa-
ritetyssad suunnassa;
jolloin ensimméinen ennalta madritetty
suunta on eri kuin toinen ennalta maaritetty
suunta; Jja jolloin ensimmdinen havaitsemis-
tila on eri kuin toinen havaitsemistila;
jolloin ohjain on konfiguroitu antamaan oh-
jaussignaalin (17), Jjoka on jarjestetty oh-
jaamaan sahkdlaitetta etdisyysanturin ha-

vaitessa kohteen.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen anturilaite,

jossa anturilaite on seindpistoke.

3. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukai-
nen anturilaite, jossa etdisyysanturi on lentocaika-an-—

turi.
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4., Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukai-
nen anturilaite, Jjossa ensimmdinen ennalta maaritetty
suunta on 30 asteen sisdlld gravitaatiosuunnasta; tai
mieluummin olennaisesti samansuuntainen gravitaatio-

suunnan kanssa.

5. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukai-
nen anturilaite, jossa anturilaite kasittad projektio-
vksikdn, joka on konfiguroitu heijastamaan ensimmdinen
kdyttoliittyma pinnalle;
jolloin ensimmainen kayttdliittyma on osoitus ensimmai-
sestd ennalta madritetystd etdisyysalueesta etdisyysan-—

turista.

6. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukai-
nen anturilaite, Jjossa ensimmdinen ennalta maaritetty
etdisyysalue on katkonainen ja muodostuu useista ensim-—

maisista ennalta madritetyistd etdisyyden alialueista.

7. Jonkin patenttivaatimuksen 1-6 mukainen an-—
turilaite, jossa toinen ennalta maaritetty suunta on 30
asteen sisadlla kohtisuorasta tasosta gravitaatiosuun-—
taan nahden; tai mieluummin olennaisesti kohtisuora gra-

vitaatiotasoon ndhden.

8. Jonkin patenttivaatimuksen 1-7 mukainen an-—
turilaite, Jjossa ensimmdinen havaitsemistila 1liittyy
kayttdliittymdtoimintoon sahkdlaitteen ohjaamiseksi,
jolloin toinen havaitsemistila 1liittyy 1ldsndolon ha-

valtsemistoimintoon.

9. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukai-
nen anturilaite, jossa anturilaite kasittad tunnistin-
valineet anturilatteen suunnan mittaamiseksi;

jossa tunnistinvalineet on konfiguroitu valit-

tamddn anturilaitteen suunnan etdisyysanturille.
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10. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mu-
kainen anturilaite, Jjossa ohjaussignaali kasittada oh-
jeet sahkdlaitteelle valoladhteen valaisuominaisuuksien
mukauttamiseksi;
jossa valaisuominaisuus on yksi seuraavista: on/off-
jakso, intensiteetti, vari, varilampdtila, modulaatio

ja/tai valomaisema.

11. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mu-
kainen anturilaite, Jjossa ohjain kadsittad langattoman
tietoliikennepiirin, Jjossa langaton tietoliikennepiiri
on konfiguroitu antamaan ohjaussignaalin ainakin yhden
seuraavan kautta: Bluetooth, ZigBee, Wi-Fi, NFC, RFID,
IR, Lo—-Ra, Li-Fi, VLC, RF ja IEEE 802.15.1.

12. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mu-
kainen anturilaite, Jjossa kohde on yksi seuraavista:
henkil®, kehon osa, kasivarsi, kasi, sormi, sormenpasa,
jalka, jalkaterd, hahmo, ele, drooni, ovi, ikkuna, huo-

nekalu, kannettava laite tai kannettava kohde.

13. Jarjestelma kdsittden jonkin edellisen pa-
tenttivaatimuksen mukaisen anturilaitteen ja sahkdlait-
teen, jossa anturilaite on konfiguroitu ohjaamaan sah-

kélaitetta toiminnan aikana.

14. Anturilaitteen (100) menetelmd ohjaamaan
sahkdlaitetta, Jjossa anturilaite kdsittdd ohjaimen (13)
ja etdisyysanturin (12);
jossa menetelmd kdsittda sen, etta:

— suunnataan anturilaite suhteessa painovoi-

maan;

— hankitaan anturilaitteen suunta;

— kaytetaddn etdisyysanturia ensimmdisessad ha-

vaitsemistilassa kohteen havaitsemiseksi
ensimmdisella ennalta maaritetylld etai-

syysalueella etdaisyysanturista, kun
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anturilaitteen suunta on ensimmdisessa en-—
nalta madritetyssa suunnassa;

— kaytetaddn etaisyysanturia toisessa havait-
semistilassa kohteen havaitsemiseksi toi-
sella ennalta mdaritetylld etdisyysalueella
etdisyysanturista, kun anturilaitteen
suunta on toisessa ennalta madritetyssa
suunnassa;

jossa ensimmdinen ennalta madritetty suunta on

eri kuin toinen ennalta mdaritetty suunta; ja

jossa ensimmdinen havaitsemistila on eri kuin
toinen havaitsemistila;

— annetaan ohjaussignaali (17), Jjoka on jar-
Jjestetty ohjaamaan sahkodlaitetta etai-

syysanturin havaitessa kohteen.

15. Anturilaite (100) sahkdlaitteen ohijaa-
miseksi, jossa anturilaite kasittad ohjaimen (13), kaan-
tyvan paan (l1l) ja etdisyysanturin (12);
jossa kaantyvassa padssad on etdisyysanturi ja se on kon-
figuroitu suunnattavaksi suhteessa pintaan, johon antu-
rilaite asennetaan toiminnan aikana;
jossa etdisyysanturi on konfiguroitu:

— hankkimaan k&annettdvan pddn suunnan;

— toimimaan ensimmédisessa havaitsemistilassa
kohteen havaitsemiseksi ensimmdiselld en-—
nalta maaritetylla etdisyysalueella etdi-
syysanturista, kun kdannettavan paddn suunta
on ensimmdisessd ennalta maaritetyssa suun-—
nassaj;

— toimimaan toisessa havaitsemistilassa toi-
sella ennalta mdaritetylld etdisyysalueella
etaisyysanturista, kun kadnnettavan pé&an
suunta on toisessa ennalta madritetyssa
suunnassa;
jossa ensimmainen ennalta mddritetty suunta

on eri kuin toinen ennalta maadritetty



suunta; Jja jolloin ensimmdinen havaitsemis-
tila on eri kuin toinen havaitsemistila;

jossa ohjain on konfiguroitu antamaan oh-
jaussignaalin (17), Jjoka on jarjestetty oh-
jaamaan sahkdlaitetta etdisyysanturin ha-

vaitessa kohteen.
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