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Laivannostolajite, joka kidsittd¥ altaaseen
upotettavan lavan (1), jossa on kansi (2)
ja alaspdin avonainen nostoreunus (3)
lavan alaosassa. Laivannostolaite késittdd
lisdksi laitteet ilman lisdimieseksi nosto-
reunukseen ja poistamiseksi sieltd, sekd
nivelvarret 4, 4° lavan kytkemiseksi
laituriin tal siihen liittyviin osiin,
jolloin nivelvarret ovat kukin molemmin-
puolin erillisissd pisteissd niveldityin&
lavaan ja laituriin pldpiirteittdin vaaka-
suoran pydrintdakselin (5, 6; 5", 6°)
ympiri siten, ettd lava pysyy vaaka-
suorassa. Nivelvarret muodostavat nostavan
laitteiston siten, ettd kummankin varren
nostokeskid (7, 7°) liikkuu ensimmiisen
alueen, joka on lajturin suhteen katsotun,
nivelvarren (4, 4°) pydrintiakselin (6, 6°)
kautta kulkevan vaakasuoran tason vilittd-
méisasd l8heisyydesssd, ja toisen alueen
v&lilld, joka on saman pySrint¥akselin

(6, 6°) xautta kulkevan pystysuoran tason
vilittOmaissd léheisyydessd. Kunkin nivel-
varren nostokeskid on ensimméisells
alueella lavan (1) ollessa alimmassa
asemassaan (pohja-asento), ja toisella

alueella lavan (1) ollessa ylimmiesd ase-
massaan (yliasento). Tuloksena on tarjolla
suhteellisen helposti ohjattavissa oleva
laivannostolaite. Ta&md# johtuu erityisesti
siitd seikasta, ettd nostovoima, jolla
nivelvarret (4, 4°) vaikuttavat lavaan (1)
pienenee maksimistaan lavan pohja-asennossa

minimiinsd lavan yliasennossa.
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En fartygselevator omfattande en i en
havsbassing nedsinkbar plattform (1) med
ett Adick (2) och en under detta beligen
nedtill Bppen lyftklocka (3). Fartygs-
elevatorn har vidare organ fdr tillfdrsel
och avligsnande av luft frdn lyftklockan
samt svingarmar (4, 4°) som fdrbinder
plattformen med kajen eller dirmed f¥r-
bundna delar, och som var och en vid
inbdrdes dtskilda punkter &r kring var
sin huvudsakligen vidgrita vridningsaxel
(5, 6: 5°, 6°) vridbart f8rbunden med
plattformen och kajen, sd att platt-
formen hi3lls v3gritt orienterad. Sviéng-
armarna bildar lyftanordningar vars lyft-
centrum (7, 7°) stiddse r¥r sig mellan ett
fsrsta omridde i omedelbar nirhet av ett
vigritt plan genom den ifrdgavarande
svingarmens (4, 4°) vridningsaxel (6, 6°)
relativt kajen och ett annat omrdde i
omsdelbar nirhet av ett lodratt plan
genom samma vridningsaxel (6, 6°). Lyft-
centret f8r var och en sviéngarm befinner
sig i det fSrsta omrddet nir plattformen
(1) %r i sin nedersta stillning (botten-
stillningen), och i det andra omridet nir
plattformen (1) &r i sin Yversta stéllning
(toppstillningen). Hirigenom &stadkoms en
fartygselevator som &r f8rh3llandevis litt
att mandvrera. Detta beror i synnerhet pi
det att lyftkraften varmed svingarmarna
(4, 4°) pdverkar plattformen (1) avtar
frin att vara stdrst i plattformens
bottenstillning till att vara minst i
plattformens toppstillning.
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Laivannostolaite

Tam8 keksintd koskee sellaista laivannostolaitetta, joka
k4sitt4s altaaseen upotettavan lavan, jossa on kansi ja
alaspdin avonainen nostokello lavan alaosassa, jonka reunuk-
sen alareuna aina sijaitsee vesipinnan alapuolella, ja lait-
teet ilman sySttédmist# nostokellon sis#én ja sieltd poista-
mista varten lavan nostovoiman kontrolloimiseksi, seka
nivelvarret lavan kytkemiseksi laituriin tai siihen liitty-
viin osiin, nivelvarret ovat kukin molemminpuolin erillisis-
sd4 pisteissd niveldityina lavaan ja laituriin pddpiirteit-
tain vaakasuoran pydYrint#dakselinsa ympdri siten, ettd lava
pysyy vaakasuorassa, jotka nivelvarret pydritetdén kukin
oman pydrimisakselinsa ymp#ri kulman verran, joka on paa-
asiallisesti yht# kuin tai pienempi kuin 90°, kun lavaa
liikutetaan alasupotetusta asennostaan (pohja-asennosta)

korkeimpaan asentoonsa (yl&asentoonsa).

US-patentissa 4 381 723 on esitetty laivannostolaite, jossa
on kansi ja lavan alapuolella alaspdin avonainen nostokel -
lo seki venttiilit kannen nostovoiman kontrollointiin ilmaa
lisitt¥essd nostokelloon ja poistettaessa sieltd. Ilmaa
lis4tdsn siten, ettd sitd virtaa puhallusventtiileists,
joita on sijoitettu pitkin altaan pohjaa. Kansi ja siihen
liittyvd nostokello on niveldity kiinte#ddn perustaan suun-
nikasnivelist8114. T&8m#n laivannostolaitteen haittapuolena
on se, ettei kannen yld#s- ja alaspdin suuntautuvaa liiketta
ole mahdollista kontrolloida riittdvén tarkasti.

Esilli olevan keksinndn tavoitteena on tarjota edelld kuva-
tun tyyppinen laivannostolaite, jonka lavan liikettd ylos-
ja alasp#in voidaan turvallisesti ja luotettavasti kontrol -
loida, ja jonka lava voidaan pysdytt88 milld tahansa hetkel-
14 liikkeen aikana.

T4min tavoitteen saavuttamiseksi on keksinn®én mukaiselle
laivannostolaitteelle tunnusomaista se, ettd nivelvarret
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muodostavat nostavat laitteet, joiden nostokeskidt ovat
siten sovitetut py®rint#dakselien yhdysviivan ylépuolelle,
ettd se nostovaikutus, jolla nivelvarret vaikuttavat lavaan,
timian liikkuessa pohja-asennosta yl#asentoon, pienenee enem-
min kuin 10 % lavan nostometrid kohti. T&dten on aikaansaatu
hyvin helppokdyttdinen laivannostolaite. Té&mi johtuu erityi-
sesti siit4d, ettd nostovoima, jonka avulla nostovarret
vaikuttavat lavaan, pienenee siten pohja-asennossa olevasta
maksimiarvostaan minimiins& lavan ylaasennossa, ettd jatku-
vasti kompensoidaan sit# kasvavaa nostovoimaa, jolla nosto-
kellon ilmam#ird - johtuen pienenevidsta hydrostaattisesta
paineesta ja slita seuraavasta ilman laajentumisesta -
vaikuttaa lavaan sit# mukaa kun lava nousee yléspdin. Taman
kompensointitekijéan vaikutuksesta voidaan jatkuvasti lisdtd
ilmaa nostokelloon tai vastaavasti poistaa sieltd ilmaa
lavan nostamiseksi tai vastaavasti laskemiseksi, minka
ansiosta lava ohjatusti voidaan pysayttda tai kdynnistad

kaikissa asennoissa.

Keksinndn mukaisesti samalla puolella lavaa olevat nivelvar-
ret voidaan yhdistdd saranoidulla yhdistyssauvalla, joka
yhdessd nivelvarsien kanssa k#sittidi pydrintdakselin, joka
etenee samansuuntaisesti nivelvarsien pydrint8akselien
kanssa suhteessa lavaan ja laituriin, sekd sijoittuu kahden
viimeksi mainitun py®rintdakselin sisiltavan tason ulkopuo-
lelle. N#in on yksinkertaisella tavalla saavutettu se, etta
lava ylldpit8d aina vaakasuoruutensa.

Edelleen voivat téman keksinndn mukaisesti nivelvarret olla
muodostetut prismoiksi, joilla on vaakasuorat akselit ja
poikkileikkaus on suorakulmaisen, tasakylkisen kolmion
muotoinen, jonka hypotenuusa on suurin piirtein vaakasuoras-
sa lavan ollessa pohja-asennossaan ja suurin piirtein vaaka-
suorassa lavan ollessa yldasennossa, ja nivelvarsien laitu-
riin saranoidun kiinnityksen pybrintdakselit voivat olla
sijoitettuja nivelvarsien poikkileikkauksen suorakulmaisiin
kulmiin ja nivelvarsien lavaan nivelletyn kiinnityksen
pydrintdakseli voi olla sijoitettu alakulmaan lavan ollessa
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pohja-asennossaan ja nivelvarsien yhdistyssauvaan nivelle-
tyn kiinnityksen pydSrintdakseli sijoitettu yl&kulmaan lavan
ollessa pohja-asennossaan. Té&m8 versio on osoittautunut
kdytdnndssd erityisen edulliseksi, koska nivelvarsien kd&an-
tyessd 90° kompensoidaan jatkuvasti nostokellossa olevan
ilman laajenemista lavan nousun aikana.

Eriidssid keksinn®n mukaisessa mallissa nivelvarsia yhdistdvdt
yhdistyssauvat voivat olla sijoitettuina siten, ettd ne ovat
joka hetkelld vedenpinnan yl#puolella veden ollessa normaa-
likorkeudessaan. Ymp#rist®n vaikutukset ovat siten mini-
moidut.

Erisn tam&n keksinnén lis#mallin mukaan lavan kannen ala-
puolelle voidaan sijoittaa nostovédline, joka on sovitettu
lavan ja maksimikuorman painon mukaan samoin kuin nivelvar-
sien nostovoimaan. T&m#n tuloksena lava voidaan mitoittaa
ainoastaan sen verran liikapainoiseksi, ett#d nivelvarsien

nostovoima pohja-asennossa ylittyy.

Lis#ksi keksinndn mukaan voi nostovdline lavan ollessa yla-
asennossaan olla p##piirteittdin veden pinnan yl&puolella
normaalilla vedenkorkeudella. T&m# versio on osoittautunut
kdytdnndssd erityisen edulliseksi, silld ohjausvakavuus
paranee nostovidlineen nostovoiman pienentyess8 lavan l&dhes-

tyessd yldasentoaan.

Esill3 olevan keksinnén lis#version mukaan nivelvarret
samoin kuin lavaan sijoitetut nostovélineet voivat olla
muotoiltuina v8lineiksi, joissa on suljettuja vesitiiviita
kammioita. Tdm3 on erittdin yksinkertaista ja halpaa tuotan>

non suhteen.

Keksinnn mukaan nostoreunus voi olla sijoitettuna nosto-
vdlineiden alapuolelle ja sen yldpuolinen rajapinta voi olla
pd8piirteissdsn aina vedenpinnan alapuolella veden ollessa
normaalikorkeudella. T4m#n seurauksena el nostoreunuksen
osuudessa nostovoimasta tule menetyksid lavan ylittdessd
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vedenpinnan.

T4mén keksinndn lis#mallin mukaan laivannostolaite voi
koostua neljdstd nivelvarresta, jotka on jarjestetty pareik-
si. Tami malli on erityisen yksinkertainen ja erittdin
kdytttkelpoinen pienille laivoille.

Keksinndn mukaisen viimeisen mallin mukaan kanteen on kiin-
nitetty kiinnityslaitteita tai pylvaitd, joihin laiva voi-
daan kiinnitt#4 nostettaessa tai laskettaessa. Tdmdn johdos-
ta laiva voidaan kiinnitt## tukevasti lavaan.

Jatkossa keksintd4 tullaan kuvaamaan oheisiin kuviin wviita-
ten, joissa

kuvio 1 on poikkileikkauskuva pitkin kuvion 3 linjaa I-1
keksinndn mukaisesta laivannostolaitteen mallista, jossa
lava on yl&asennossaan,

kuvio 2 kuvaa samaa lavan ollessa pohja-asennossaan, ja

kuvio 3 on nikyma ylh#sltd kuvion 1 esittdmidstd keksinnodn
mallista.

Kuvion 1 esittdmd laivannostolaite koostuu altaaseen upotet-
tavasta lavasta 1, jossa on kansi 2 ja alaspdin avonainen
nostokello 3 lavan alaosassa. Ajoneuvo, johon laiva halutaan
sijoittaa, voi olla asetettuna kannelle 2. Lavan nostovoima
on kontrolloitavissa ilman lisdykselld nostokellon sisdsn

ja poistolla sielta sellaisin menetelmin, joita ei ole
esitetty yksityiskohtaisesti. Nelja nivelvartta on jadrjes-
tetty pareiksi lavan kummallekin puolelle, nivelvarret on
osittain ripustettu pybrivasti pydrintdakseleihin 6, 6',
jotka on kytketty laiturin seiniin, sek# samoin osittain
ripustettu pydrivédsti pybrintdakseleihin 5, 5', jotka on
kiinnitetty lavaan. Lavan samalle puolelle sijoitetut nivel-
varret 4, 4' on lis#ksi kytketty toisiinsa saranoidulla
yhdistyssauvalla 8, jonka pytrintdakselit 9, 9' nivelvarsien
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kanssa ovat samansuuntaiset kahden muun nivelvarsien pydrin-
t4akselin 5, 6; 5', 6' kanssa. Jokainen nivelvarsista 4,

4' on muodostettu onton prisman muotoon, jonka akseli on
vaakasuora ja poikkileikkaus on suorakulmaisen tasakylkisen
kolmion muotoinen. Lavan ollessa yl#asennossaan nivelvarsien
nostokeskidt 7, 7' ovat heti pydrint8akselien 6, 6' yldpuo-
lella laiturin kanssa, mistd johtuen nivelvarsien nostovoi-
malla el ole nostavaa vaikutusta lavaan. Lavan ollessa
pohja-asennossaan - ks. kuvio 2 - nivelvarsien 4, 4' nosto-
keskidt 7, 7' sijoittuvat pydrintdakselien 6, 6' 1ldpi kulke-
vaan vaakasuoraan tasoon suhteessa laituriin, ja nivelvarsi-
en 4, 4' nostovoima mydt3vaikuttaa maksimaalisesti lavan
nostamiseen. Nivelvarsien 4, 4' py®rintdakselit 5, 5' yhdes-
s4 lavan kanssa liikkuvat pydrimisen aikana pohja-asennosta
yldasentoon, 45° siirrettyin# suhteessa nostokeskidihin 7,
7', ja nivelvarsien 4, 4' nostava vaikutus pienenee johtuen
nivelvarsien muodosta enemm#n kuin 10 % metri8 kohti nivel-
varsien 4, 4' pybriessid 90° pohja-asennosta yldsentoon.
Lis#ksi nousee jatkuvasti suurempi nivelvarsien osa veden-
pinnan yl#puolelle nivelvarsien l8hestyessd yldasentoaan,
mist4d syystd nivelvarret 4, 4' kadottavat enemmdn nostovoi-

mastaan.

Lavan 1 kannen 2 alapuolella on nostovéline 10 sovitettuna
lavan ja maksimikuorman painoon samoin kuin nivelvarsien
4, 4' nostovoimaan ja muotoiltuna suljetuksi vesitiiviiksi
kammioksi, joka on vedenpinnan yl#dpuoclella lavan ollessa
l18hells yl#dasentoaan. Pdinvastaisesti nostokellon 3 ylempi
rajapinta ei nouse vedenpinnan yldpuolelle veden ollessa

normaalikorkeudella.

Lavan 1 ollessa pohja-asennossaan sit4 liikutetaan yl&spdin
lis#3m&lls ilmaa, ja edelld mainituista syistd tulee jatku-
vasti lis#td ilmaa nostokelloon 3 lavan 1 nostamista varten
mink3 takia lava voidaan pys#yttd8 ja kdynnistd8 kaikissa
asennoissa. V3littdmidsti ennen lavan 1 yldasennon saavutta-
mista kannen 2 alapuolelle asetettu nostovdline ylittaa
asteittain vedenpinnan, jolloin nostovoiman menetys kasvaa
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edelleen. Lopputuloksena lava ohjataan hallittuun tapaan
lajituria vasten.

Lavan 1 laskemista tehostetaan laitteilla, joilla poistetaan
ilmaa nostokellosta 3. Kun lavan 1 kannen alapuolelle sijoi-
tetun nostovidlineen 10 nostovaikutus kasvaa sitd mukaa kun
se joutuu vedenpinnan alle ja nivelvarsien nostovaikutus
vastaavasti kasvaa asteittain, on mahdollista toteuttaa
lavan kontrolloitu lasku.

Kanteen 2 on kiinnitetty kiinnitysvdline 11, johon laiva
voidaan kiinnitt43 sitd nostettaessa tail laskettaessa. N&ma
vdlineet on jitetty pois kuvioista 2 ja 3 selvyyden vuoksi.

On suositeltavaa, ettd lava ja nivelvarret on tehty suhteel-
lisen halvasta levymateriaalista, esimerkiksi terdksestd ja
ettd ne on pidllystetty siten, ettd ne kykenevdt vastusta-
maan niit# sydvyttdvia vaikutuksia, joiden alaisiksi ne

joutuvat.

Keksint®3d voidaan muunnella monin tavoin poikkeamatta silti
sen alueelta.
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Patenttivaatimukset
1. Laivannostolaite, joka kdsittd& altaaseen upotettavan

lavan (1), jossa on kansi (2) ja alasp&in avonainen nosto-
kello (3) lavan alaosassa, jonka reunuksen alareuna aina
sijaitsee vesipinnan alapuolella, ja laitteet ilman syotta-
mist8 nostokellon sis#dn ja sielt# poistamista varten lavan
nostovoiman kontrolloimiseksi, sekd nivelvarret (4, 4')
lavan kytkemiseksi laituriin tai siihen liittyviin osiin,
nivelvarret ovat kukin molemminpuolin erillisissd pisteissa
niveldityind lavaan ja laituriin pddpiirteittdin vaakasuoran
pydrint&akselinsa (5, 6; 5', 6') ympdri siten, ettd lava
pysyy vaakasuorassa, jotka nivelvarret (4, 4') pybritetdan
kukin oman py®rimisakselinsa (6, 6') ymp&dri kulman verran,
joka on p##asiallisesti yhtd kuin tai pienempi kuin 90°,

kun lavaa (1) liikutetaan alasupotetusta asennostaan (pohja-
asennostaan) korkeimpaan asentoonsa (yldasentoonsa), t u n
nettusiiti, ettd nivelvarret (4, 4') muodostavat nosta-
vat laitteet, joiden nostokeskidt (7, 7') ovat siten sovi-
tetut pydrintdakselien (5 ja 6; 5' ja 6') yhdysviivan yla-
puolelle, ettd se nostovaikutus, jolla nivelvarret (4, 4')
vaikuttavat lavaan (1), t&m#n liikkuessa pohja-asennosta
yldasentoon, pienenee enemm#én kuin 10 % lavan nostometria
kohti.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laivannostolaite,
tunnettu siit¥, ettd samalla puolella lavaa 1 olevat
nivelvarret (4, 4') on yhdistetty saranoidulla yhdistyssau-
valla, joka yhdessd nivelvarsien (4, 4') kanssa k&sittda
pybrintdakselin (9, 9'), joka etenee samansuuntaisesti
nivelvarsien pySrint#akselien (5, 6; 5', 6') kanssa suhtees-
sa lavaan ja laituriin sek# sijoittuu kahden viimeksi maini-
tun pySrint#akselin sis#lt#vin tason ulkopuolelle.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen laivannostolaite,
tunnettu siit4, ettd nivelvarret (4, 4') ovat muo-
dostettuina prismoiksi, joilla on vaakasuorat akselit ja
poikkileikkaus on suorakulmaisen, tasakylkisen kolmion

muotoinen, jonka hypotenuusa on suurin piirtein pystysuoras-
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sa lavan (1) ollessa pohja-asennossaan ja suurin piirtein
vaakasuorassa lavan (1) ollessa yldasennossaan, ja nivel-
varsien (4, 4') laituriin saranoidun kiinnityksen pydrintad-
akselit (6, 6') on sijoitettu nivelvarsien poikkileikkauk-
sen suorakulmaisiin kulmiin, ja nivelvarsien lavaan sa-
ranoidun kiinnityksen py®rintdakselit (5, 5') on sijoitettu
siihen kulmaan, joka on alin lavan (1) ollessa pohja-asen-
nossa, ja nivelvarsien (4, 4') yhdistyssauvaan (8) saranoi-
dun kiinnityksen pydrintdakselit (9, 9') on sijoitettu kul-
maan, joka on ylin lavan ollessa pohja-asennossaan.

4. Yhden tai useamman patenttivaatimuksen 1-3 mukainen
laivannostolaite, t unne t t u siitd, etta nivelvarsien
(4, 4') viliset yhdistyssauvat (8) ovat vedenpinnan yl&puo-
lella veden ollessa normaalikorkeudella.

5. Yhden tai useamman patenttivaatimuksen 1-4 mukainen
laivannostolaite, t unne t t u siitd, ettd lavan (1)
kannen (2) alapuolella on nostoviline (10) sovitettuna
lavan ja maksimikuorman painon samoin kuin nivelvarsien
nostovoiman mukaisesti.

6. Yhden tai useamman patenttivaatimuksen 1-5 mukainen
laivannostolaite, t unne t t u siitd, ettd lavan olles-
sa yldasennossaan nostovdline (10) on piddpiirteissdédn ve-
denpinnan yl&puolella veden ollessa normaalikorkeudella.

7. Yhden tai useamman patenttivaatimuksen 1-6 mukainen
laivannostolaite, t unne t t u siitd, ettda nivelvarret
(4, 4') samoin kuin lavaan sijoitettu nostovidline (10) on
muodostettu vdlineiksi, joissa on suljettu vesitiivis kam-

mio.

8. Yhden tai useamman patenttivaatimuksen 1-7 mukainen
laivannostolaite, t unne t t u siitd, ettd nostoreunus
(3) on sijoitettu nostovdlineen (10) alapuolelle, ja etta
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sen ylempi rajapinta on p##dpiirteissdan aina vedenpinnan
alapuolella veden ollessa normaalikorkeudella.

9. Yhden tai useamman patenttivaatimuksen 1-8 mukainen
laivannostolaite, tunne t t u siitd, ettad se kdsittad
nelj8 pareiksi jarjestettyd nivelvartta (4, 4').

10. Yhden tai useamman patenttivaatimuksen 1-9 mukainen
laivannostolaite, tunne t t u siitd, ettd kanteen (2)
on kiinnitetty kiinnitysvélineit4d tai pylv&itd (11), joihin
laiva voidaan kiinnitt#4 sitd nostettaessa tai laskettaessa.
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Patentkrav:

1. Batlyftanordning, vilken omfattar ett flak (1) som
sinkts ned i en bassdng, vilket flak uppvisar ett lock
(2) och en neddt 8ppen lyftklocka (3) vid flakets nedre
del, vars kants nedre kant alltid befinner sig under
vattenytan, och anordningar f&ér att mata in luft i
lyftklockan och avldgsna luft frdn denna fér att kont-
rollera flakets lyftkraft, samt ledarmar (4, 4') for
att koppla flaket vid en brygga eller vid delar som hdr
till denna, vilka bdgge ledarmar pd bdda sidorna vid
skilda punkter ledats vid flaket och bryggan runt sin i
huvudsak horisontella rotationsaxel (5, 6; 5', 6’) sd
att flaket hdlls i horisontellt ldge, vilka ledarmar
(4, 4') var och en roteras runt sin egen rotationsaxel
(6, 6') en vinkel som i huvudsak &r lika med eller
mindre &n 90° d& flaket (1) flyttas frén sitt nedsénkta
ldge (bottenldget) till sitt hdgsta ldge (Ovre ldget),
kdnnetecknad av att ledarmarna (4, 4') bil-
dar de lyftande anordningarna, vilkas lyftcentra (7,
7') anordnats pd& sd sitt ovanfdr rotationsaxlarnas (5
och 6; 5’ och 6’) férbindelselinje att lyftverkan med
vilken ledarmarna (4, 4') padverkar flaket (1) d& detta
rér sig fr8n bottenldget till det &vre ldget minskar
mer dn 10 % per lyftmeter f&r flaket.

2. Badtlyftanordning i enlighet med patentkrav 1,
kd8nnetecknad av att ledarmarna (4, 4') som
befinner sig pd samma sida om flaket (1) har sammanbun-
dits medelst en ledad mellanstav, vilken tillsammans
med ledarmarna (4, 4') omfattar en rotationsaxel (9,
9') som framskrider i samma riktning som ledarmarnas
rotationsaxlar (5, 6; 5’, 6') i férhdllande till flaket
och bryggan samt placerar sig pd yttre sidan om ett
plan som innehdller de tva3 sistndmnda rotationsaxlarna.

3. Bitlyftanordning i enlighet med patentkrav 1 eller
2, kdannetecknad av att ledarmarna (4, 4')
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utformats som prismor med horisontala axlar och ett
tvdrsnitt med formen av en rdtvinklig likformig
triangel vars hypotenusa befinner sig i stort sett ver-
tikalt d& flaket (1) befinner sig i sitt bottenldge och
i stort sett horisontellt d& flaket (1) befinner sig i
sitt dvre ldge, och rotationsaxlarna (6, 6’') hos ledar-
marnas (4, 4’') fdstning som ledat f&dsts vid bryggan har
placerats vid de r&dtvinkliga hdrnen hos ledarmarnas
tvdrsnitt, och rotationsaxlarna (5, 5‘) hos ledarmarnas
fdstning som ledat f&sts vid flaket har stdllts i en
vinkel som &r minst d& flaket (1) befinner sig i bot-
tenldget och rotationsaxlarna (9, 9’) hos ledarmarnas
(4, 4’') fédstning som ledat fésts vid mellanstaven (8)
har placerats i en vinkel som dr stérst d& flaket be-
finner sig i sitt bottenldge.

4. Bdtlyftanordning i enlighet med ett eller flera av
patentkraven 1-3, k@& nnetecknad av att mel-
lanstavarna (8) mellan ledarmarna (4, 4') befinner sig
ovanfdr vattenytan vid normalvattestdnd.

5. Bdtlyftanordning i enlighet medett eller flera av
patentkraven 1-4, k@& nnetecknad av att ne-
danfér flakets (1) lock (2) anordnats ett lyftorgan
(10) i enlighet med flakets och maximibelastning &ven-
som i enlighet med ledarmarnas lyftkraft.

6. Bdtlyftanordning i enlighet med ett eller flera av
patentkraven 1-5, k@& nnetecknad av att d&
flaket befinner sig i sitt &vre lidge lyftanordningen
(10) befinner sig i huvudsak ovanfdr vattenytan vid
normalvattenstand.

7. Bdtlyftanordning i enlighet med ett eller flera av
patentkraven 1-6, k annetecknad av att led-
armarna (4, 4') &vensom det vid flaket placerade lyft-
organet (10) anordnats som organ med en sluten vatten-
tdt kammare.
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8. Bdtlyftanordning i enlighet med ett eller flera av
patentkraven 1-7, k8nnetecknad av att en
lyftkant (3) har placerats nedanfér lyftorganet (10),
och att dess 8vre grédnsyta alltid befinner sig i huvud-
sak under vattenytan vid normalvattenstdnd.

9. Bdtlyftanordning i enlighet med ett eller flera av
patentkraven 1-8, k annetecknad av att den
omfattar fyra i par anordnade ledarmar (4, 4').

10. BAtlyftanordning i enlighet med ett eller flera av
patentkraven 1-9, kdnnetecknad av att vid
locket (2) fd#sts fistorgan eller stolpar (11) vid vilka
b8ten kan fHdstas vid lyftningen eller vid sjdsdtt-
ningen.
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Fig.1
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Fig.3
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