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Vyndlez se tyk& za¥izeni pro nastaven{ rychlosti otd&eni h¥fdele s rotujici elektrodou.
Re¥f problém velmi pfesného nastaveni a ur&ovéni po%adované rychlosti ot&¥enf{ h¥idele pro
vyhodnocen{ kinetickych a difuznich parametrd elektrochemickych i korozn&-elektrochemickych
reakci na rozhrani rotujfici elektrody a elektrolytu.

Zném4 uspofaddén{ rotujici elektrody jsou realizovéna bud pouze jako dva nezdvislé systémy
regulace rychlosti otd&enf motoru a m&fenf rychlosti otd&eni elektrody, nebo jsou tyto systémy
pfes vhodny regulitor doplnény zdrojem Z4dané hodnoty a spojeny v servosmyCku. za¥izeni
takto koncipované je relativn& mdlo pfesné, dosafenf vys5{ p¥esnosti je vdzéno na neldm&rné
zvdtdeni sloZitosti. P¥i pouZiti je t¥eba kontrolovat skute¥né otéd&ky a provést p¥ipadnou
korekci nastavenf. P¥i pou¥iti krokového &i synchronniho motoru je problémem zajisté&ni jeho
rozb&hu. Spoji-1i se vykonovy obvod krokového motoru p¥imo se syntetizdtorem, je moZno pracovat
pouze v oblasti nizkych otédlek, nebot nelze jednodude realizovat syntetizétor se spojitou
%asovou zménou kmito&tu ve velkém rozsahu, nap¥. 1:1 000, a krokovy motor pifi skokové zménd
kmito&tu v oblasti vysokgch otééek vypadne ze synchronizace a zastavi se. Tomu sice lze
zabrénit naptiklad pouZitim zvl4Ztniho provedeni vinutf krokového motoru, umofiiujicfho ziskat
chybovy signdl zavaddny do fézového zdvé&su, ktery ¥idi vykonovy obvod s pulsni 5{¥kovou modulaci
napéjejic{ krokovy motor, ale toto YeSeni vytaduje zvlAstn{ provedeni vinuti motoru a sloZitou
elektroniku, cof se projevuje vy33fmi ndroky na ndklady pofizovaci a udriovaci.

V§se uvedené nedostatky odstrafuje zaffzeni pro nastaveni rychlosti oté%en{ hiidele
s rotujici elektrodou podle vynélezu. Jeho podstata spotivd v tom, %e syntetizdtor sestévd
z kmito&tového normélu, jehoZ vystup je spojen s prvnim vstupem druhého f4zového detektoru,
jeho vystup je p¥ipojen na vstup druhého vazebnfho obvodu, jeho% vystup je p¥ipojen na
vstup oscildtoru, jehoZ vystup je p¥ipojen paraleln& jednak na vstup &f{tale, jehoZ vystup.
je p¥ipojen na druhy vstup druhého fézového detektoru, a jednak na prvni vstup prvniho fézového
detektoru, jehof vystup je p¥ipojen na prvni vazebni obvod a jeho vystup je p¥ipojen na
oscilator, jehof vystup je p¥ipojen paralelnZ jednak na druhy vstup prvnfho fézového detektoru
a jednak na vstup vykonového obvodu, a Ze k prvnimu vazebnimu obvodu fdzového zivésu je
ptipojeno tla&ftko, pEipadn& mezi fézovym zAvésem a vykonovym obvodem je viazena dé&liZka.

V§hodou uspofddéni za¥izeni podle vyndlezu je jeho jednoduchost p¥i zaji¥té&ni takového
%asového prib&hu zmén kmitotu p¥ivéd&ného na motor, ktery dovoluje préci krokového &i synchron-
n{ho motoru i p¥i Fadové vyiZich otd¥kdch. Uspofddédni za¥{zen{ podle vynilezu nepotfebuje
snima& rychlosti ot4&%eni elektrody a dile umoffiuje vyrazny rist p¥esnosti a reprodukovatel-
nosti m&fenf, které pfinese podstatné zvySeni kvality informaci ziskanych vyhodnocenim kine-
tickych a difuznich parametrd elektrochemickgch a korozn&-elektrochemickych reakci na rozhrani
rotujici elektrody a elektrolytu.

Na pfiloZeném vykresu je v p¥ikladném provedeni schematicky zndzorn&no za¥izeni podle
vyndlezu.

Elektroda 1 izolovan& p¥ipevnénd k hifdeli motoru 2 je elektricky spojen s vodiZem
ulo¥enym v duté h¥fdeli motoru 2. Krokovy motor 2 je spojen s vykonovym obvodem 3, ktery
je ddle spojen s fézovym zdv&sem 4. Fazovy z4v&s 4 je vybaven prvnim fdzovym detektorem
8 s &erpénfm ndboje a prvnim oscilédtorem 17 ¥fzenym nap&tim, pfiemi prvni vazebni obvod
16 mezi v§stupem prvniho f4zového detektoru 8 a ¥Pfdicim vstupem oscildtoru 17 mé proporcio-
n&ln&-integra&nf chatakteristiku. Fazovy zAdvés 4 je spojen se syntetizdtorem 5, ktery obsahuje
kmitodtovy normél 9, ddle &ita& 14 s nastavitelnym d&licf{m pom&rem po jednotkovych skocich
od 10 do 9 999 a druhy f4zovy detektor 11 s Eerpdnim néboje, druhy vazebni obvod 12 s pro-

porciondlnd-integradni charakteristikou a druhy napdtim ¥fzeny oscildtor 13.

V syntetizétoru 5 poskytuje kmito&tovy norm4l 9 na svém vystupu st¥idavé nap&t{ o kmitodtu
ptesné 10 Hz. Toto je druhym fdzovym detektorem 11 obsaZenym v syntetizdtoru 5 porovnivéno
s nap&tim p¥ichdzejicim z &{tale 14 s nastavitelnym pom&rem &ftajicfm vzad stifdavé napét{
z vystupu napdtim ¥fzeného oscilétoru 13. zmin&né vystupni napdt{ o kmito&tu 0,1 a% 99,99 kHz
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se soufasn& p¥ivdd{ na vstup fazového z&v&su 4. Aby byla zaji¥tdna stabilita fézové smy&ky
obsaZené v syntetizdtoru 5 i p¥i pfeladovani v pom&ru 1:1 000, m& druhy vazebni obvod 12
silnou proporcionélni slofku, cof m4 za n&sledek rychlé skokové zmSny kmito&tu na vystupu
ze syntetizdtoru 5 p¥i jeho p¥eladovéni. Rychlé zmdny kmito&tu by zptisobovaly vypadnuti
rotoru motoru 2 ze synchronizmu p¥i préci na vy33ich ot&&kdch. Okolem fazového z&v&su 4

je zajistit spojité zm&ny kmitoftu na svém vystupu z plvodn{ nebo nulové hodnoty na hodnotu
prdvé zvolenou. Prvni vazebni obvod 16 s proporciondln&-integradni charakteristikou m& pro-
porciondln{ sloZku slabou. V p¥fkladném proveden{ se kmitolet z f&zového zdvdsu 4 jedté
ddle d&l{ deseti. Vfkonovy obvod 3 vytvoff p¥fslu¥ni nap&tf pro ovladadni motoru 2, ktery
piimo ot4d{ elektrodou 1.

K fézovému z4v&su 4 miZe byt alternativn& p¥ipojeno tla&ftko 6, jehoZ stisknutim se
vybije kapacitor proporcioniln&-integra&nfho prvniho vazebniho obvodu 16 fazového z4vésu
4. Dojde-1li z jakychkoliv p¥{fin k zastaveni rotoru motoru 2 a je-li nastaven vy33{ kmito&et
ne% pfi kterém se je¥td je rotor motoru 2 schopen rozto&it, tak se motor 2 nerozb&hne. Stisknu-
tim tla&ftka 6 se vystupni kmitolet sn{#{ tém&¥ na nulu, po jeho uvolndnf se spojitd kmitolet
zm&nf{ na poZadovanou hodnotu a rotor motoru 2 se rozto&i.

Mimo pou#iti p¥i pohonu rotujici elektrody lze uvedeného principu pou¥it pro vytvéd¥eni
kmito¥tu k buzeni krokovych a synchronnich motorl, u nich# se vy%aduje vysokd pfesnost rychlos-
ti otdleni a prace pfi kmito&tech, kdy se u% neroztodf. Dile lze zarizeni s vyhodou vyuZit
v piipadech kdy se vyZaduje spojitd zm&na rychlosti otd&en{ motoru.

PREDMET VYNALEGZU

1. Zafizeni pro nastaveni rychlosti otdeni h¥fdele s rotujfc{ elektrodou p¥ipevn&nou
na hifdel motoru, které sestdvad ze syntetizdtoru, jeho? v§stup je p¥ipojen na vstup fé&zového
zdvésu a jeho vystup je p¥ipojen na vstup vykonového obvodu, jehoZ vystup je pfipojen
na vstup motoru, vyznalené tim, Ze syntetizdtor (5) sestdvd z kmito&tového normélu
(9), JjehoZ vystup je spojen s prvnim vstupem (10) druhého fizového detektoru (11),
jehoZ vystup je pfipojen na vstup druhého vazebnfho obvodu (12), jehoZ v§stup je p¥ipo-
jen na vstup druhého oscilétoru (13), jeho% v¢stup je p¥ipojen paraleln¥ jednak na vstup
&itage (14), jeho% vystup je pfipojen na druhy vstup (15) druhého f4zového detektoru (11)
a jednak na prvni vstup (7) prvniho fdzového detektoru (8) fazového z4vdsu (4) jeho? vystup
je pfipojen na prvni vazebni obvod (16) a jeho vystup je p¥ipojen na vstup prvntho oscilétoru
(17), jeho% vystup je pfipojen paraleln® jednak na druhy vstup (18) prvniho f4zového detektoru
(8) a jednak na vstup vykonového obvodu (3).

2. Zaffzen{ podle bodu 1, vyzna&ené tim, %e k prvnimu vazebnimu obvodu (16) fazového
zévésu (4) je pfipojeno tladitko (6).

3. Zaffzenf podle bodu 1 a 2, vyzna¥ené tim, %e mezi fizovym z&vEsem (4) a vykonovym
obvodem (3) je vfazena d&licka.

1 vykres
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