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(54) Zafizeni pro vratny chod jehelniho vélce okrouhlého pietaciho stroje

Vyndlez se tykd zatizeni pro vratnjy chod
jehelniho védlce okrouhlého pletaciho stroje,
které obsahuje kyvavy ozubeny segment, za~

.birajici do pastorku mechanického pFevodu
pro pohon jehelniho vdlce, a ddle dva rotu-
jici &leny, jejichZ osy rotace jsou rovno-
béZné a rotuji v opa&ném smyslu,

Na zndmych okrouhlych pletacich strojich
se pro vratny chod jehelniho vdlce pou¥iva-
ji klikové mechanismy, které se vzhledenm
k neustdle se zvySujicim pofadavkiim na zvy-
S§eri otdlek vyznaluji rdzy v dvratich a rov-
né% nevhcdnym pribihem zrychleni. Kyvavy
pohyb mechanismu produkcvany vadkou s sebou
nese znalné konstrukini problémy. Po jisté
dobé& provozu se toti¥ valka v dvratich
opoti¥ebuje, ¥imf dochdzi k rdzém. ProtoZe
se valka opot¥ebovidvd nestejnom&rnd, neni
mozné vile vymezit.

Ukolem vyndlezu je odstranit vyie uvede-
né nevyhody a vyfed3it jednoduchy, prostorc-
v& nendro&ny mechanismus, co? je v podsta-
té splnéno tim, Ze na rotujicich &lenech
jsou uspofdddny elementy pro st¥idavy zdbar
s protilehlymi dostfednymi drd%kami ozubeného
segmentu,

Zatizeni podle vynédlezu je v p¥ikladném
provedeni zndzorn&no na vjkresech, kde zna-
&i obr, 1 axonometrické zndzorndni zafize-
ni podle vyndlezu, obr., 2 schematicky pré-
b&hy drah &epl a polohy ozubeného segmentu,
obr. 3 a 4 grafy zndzornujici priib&h rychlos-
ti a zrychleni jehelniho védlce.

Nezndzorn&nym pfevodem od motoru stroje
je pohdn&no ozubené kolo 1, které je v zd-
b&ru s ozubenym kolem 2, Ozubené kolo 2 je

v zdb&ru se stejn& velkym ozubenym kolem 3.
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Na cbou ozubenych kolech 2 a 3, Tespektive
na jejich bocich, jsou upevniny Zepy 41,
42, 43, 44 tak, Ze na ka*dém ozubeném Kole
2, respektive 2, jsou dva umist&né na stej-
ném prdméru naproti sob&,

K bokdm ozubenych kol 2, 3, kde jsou
Cepy 41 a 44, je na h¥ideli 5 uspotadany
vykyvny ozubeny segment 6 tak, . Ze jeho osa
vykyvu V /obr. 2/ le#i ve stejné rovind ja-
ko osy 01, 02 ozubenych kol 2 a3 a je mezi
nimi uprostfed a s nimi rovnob&in4. Ozubeny
segment 6 zabird do pastorku 7, ktery je
¢lenem nezndzorndného pievodu pro pohon je-
helniho vdlce, Kolem st¥edu vikyvu V je
ozubeny segment 6 vytvo¥en jako kruhovi
deska, ve které jsou dvd dosttedné drdzky
8 a 9 umist3né proti sobs.

Ozubend kola 2 a 3 jsou v&¥&i sobd nasta-
vena tak, aby pfi jejich otdZeni vidy Zep
41 a% 44 jednoho ozubeného kola 2 respek-

it }

tive _T—vchézel do drdiky 8, respektive 9
a Cep 41 a% 44 druhého ozubeného kola 3,
respektive 2, z protilehlé drdzky 9, respek-
tive 8, vychédzel. Na obr. t je zndzornén
ptiklad, kdy &ep 41 vchdzi do drézky 8,
kdeZto fep 43 z protilehlé drizky 9 vychédzi.

Vlastni pohon ozubeného segmentu 6 se
déje ndsledujicim zplsobem. Ozubend kola
2 a 3 jsou pohdné&na ozubenym kolem 1 ve
smérech 81 a 82, p¥ilem% Zepy 41, SZ na
ozubeném kole 2 se pohybuji po kruznici k2,
P¥ikladn& tedy podle obr. 2 &ep 41 tlali
do boku drd%ky 8 a vykyvuje ozubenym segmen~
tem 6 smérem S3, pfilemZ do poloviny zabiru

vjiZdi do dr4d¥ky 8 stdle hloub&ji a od dru-

" hé poloviny zdbdru se z této drdzky 8 vy-

souvi,
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Toto vysouvdni, respektive zasouvédni
epu 41 do drdZzky 8 mé za ndsledek to, Ze
se méni polomdr, na kterém pisobi konstant-
ni sila na ozubeny segment 6, coZ md za
nisledek nejprve vzrist dhlové rychlosti .J,
jak je vid&t na obr. 3, a posléze jeji po-
kles pii pootoleni jehelniho vdlce o thel

o= 1800, ’

Ozubeny segment 6, respektive jeho drédz-
ky 8, 9 se dostanou do poloh, oznalenych
na obr., 2 &arkovand a do drdiky 9 zalind
zajiZzdét &ep 44, oznaleny na obr, 2 pro
tuto polohu znadkou 447, pFilem Zep 41
oznadeny 417 z drédZky 8 vyjiZdi. Ozubeny
segment 6 je vykyvovin smérem 84, ptilemz
prib&h dhlové rychlosti je inverzni viZi
rychlosti p¥i pohonu od fepu 41, jak je vi-
dét na obr. 3. Pohon od Zepl 43 a 42 je potom
analogicky. o T

Na obr. 4 je potom zndzorn&n prdtéh dhlo-

PREDMET

1. Zatizeni pro vratny chod jehelniho
vdlce okrouhlého pletaciho stroje, které
obsahuje kyvavy ozubeny segment, zabirajici
do pastorku mechanického pfevodu pro pohon
jehelniho vdlce, a dédle dva rotujici &le-
ny, jejichZ osy rotace jsou rovnob&iné
a rotuji v opalném smyslu, vyznalujici se
tim, Ze na rotujicich &lenech jsou uspofd-
ddny elementy pro stifidavy z4b&r s proti-
lehlymi dostfednymi drdZkami /8, 9/ ozube-
ného segmentu /6/.

4

vého zrychleni £ v zdvislosti na dhlu pooto-
Eeni ¢, a zde je vid&t, Ze vidy p¥i dvra-
ti jehelniho vdlce, respektive ozubeného
segmentu 6, je dhlové zrychleni 3 nulové,

V rédmci vyndlezu je moZné za¥izeni riznd
podle ldpravy modifikovat, nap¥. ozubenid
kola 2 a 3 mohou byt nahrazena pFimo pohd-
ndnymi rotujicimi &leny, na kterych jsou
uspo¥ddiny Eepy nebo jiné elementy pro zdbé&r
s protilehlymi dost¥ednymi drédZkami ozube~
ného segmentu. Drdiky 8 a 9 lze vhodn&
zakfivit, a tim dosdhnout jiného priméru
dhlové rychlosti a zrychleni. Hlavni vyhodou
za¥izeni podle vyndlezu je ta skutednost,
%Ye¢ prib&h zrychleni je velmi vyhodny, nebot
jeho maximdlni hodnota je mezi dvratémi
a nejsou tu tedy rédzy. Daldi vyhodou je to,
e zaFizeni je jednoduché a vyrobnd a prosto-
rové nendroédné,

VYNALEZU

2. Za¥izeni podle bodu 1, kde rotujici
Cleny jsou ozubend kola stejné velikosti,
vyznalujici se tim, Ze na bocich ozubenych
kol /2, 3/ jsou upevndny &epy /41, 42, 43,
44/ umisténé na stejnych polom&rech, a to
naproti sob&, prifemZ dostfedné drdZky
/8, 9/ jsou na kruhové desce, kterd tvofPi
E4st ozubeného segmentu /6/.

2 listy vykresd
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