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Mechanizm do osiowego ustalania wkladéw lozyskowych walcarki
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Przedmiotem wynalazku jest mechanizm do
osiowego ustalania wkladéw ?1ozyskowych wal-
carki.

Walce ulozyskowane w stojakach klatki walcar-
ki hutniczej wymagajg przeprowadzenia czegstych
remontéw, zwlaszcza przeszlifowania ich powierz-
chni. Zdarza sie, ze remonty takie przeprowadza
sie co kilkana$cie godzin lub co pare dni. Z tego
powodu, konstrukcja stojakéw klatki walcowni-
czej i ulozyskowanie czopéw walcéw musi byé ta-
kie, aby zapewnié szybkie wyjecie tych walcow
przed remontem oraz zapewnié sprawne i szybkie
umieszczenie walcow w walcarce w dokitadnie
ustalonym miejscu.

Dotychczas wykonywano to w ten sposéb, ze
wklad lozyska, umocowany byl w stojaku klatki
oraz ustalony by! w niej osiowo za pomocg réz-
nego rodzaju uktadéw dzZwigni, dokrecanych i lu-
zowanych recznie za pomocg $§rub i nakretek. Te
znane rozwigzania wymagaly przy wyjmowaniu
walcéw, wykonania szeregu pracochionnych czyn-
nosci, ktére znacznie przediluzaly post6j remonto-
wy walcarki, co bylo ich podstawowg wads.

Mechanizm bedgcy przedmiotem wynalazku usu-
wa powyzsze wady w ten spos6éb, Ze mocowanie
i osiowe ustalenie wkladéw lozyskowych wykonu-
je sie automatycznie za pomocg ukladéw hydrau-
licznych zaopatrzonych w zdalnie sterowane list-
wy dociskowe, uruchamiane obrotowymi cylin-
drami hydraulicznymi.
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Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladowym wykonaniu na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia mechanizm w widoku z boku,
zabudowany do stojaka klatki walcowniczej, a
fig. 2 — mechanizm w przekroju wzdluz linii
A—A zaznaczonej na fig. 1.

W stojaku 1 klatki walcarki sg osadzone w 1o-
zyskach 2 czopy 3 walcéw, przy czym lozyska 2
sg umieszczone we wkladach 4. Podczas remontu,
ze stojaka 1 wyjmuje sie czopy 3 walcé6w razem
z lozyskami 2 i wkladami 4. BezpoS$rednim ele-
mentem mocujgcym i ustalajgcym osiowe poio-
zenie wkladéw 4 w stojaku 1, zgodnie z wynalaz-
kiem, sa dociskowe listwy 5 zamocowane obroto-
wo do stojaka 1 klatki w lozyskach 6. W osi ob-
rotu listew 5 sg umieszczone obrotowe cylindry
hydrauliczne 7 o kacie obrotu 90°.

Cylindry te sg uruchomione z pulpitu sterow-
niczego nie uwidocznionego na rysunku i powo-
dujg albo zaciskanie listew do wklad6éw albo ich
otwieranie i zwalnianie %ozyskowych wktadéw
przy wyjmowaniu walcow do remontu. W zalez-
noséci od potrzeby lub wielko$ci walcarki, stojak 1
moze byé wyposazony w jedng pare listew 5
wspb6lng dla wszystkich wale6w lub w kilka par
listew osobno napedzanych cylindrami hydraulicz-
nymi 7.

Na fig. 1 przedstawiono tytulem przykladu sto-
jak 1 zaopatrzony w dwie pary listew 5, ktére
mogg byé osobno uruchamiane hydraulicznymi
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cylindrami 7 w zalezno$ci od tego czy do remon-
tu sg przekazane goérne, dolne, albo wszystkie
walce jednocze$nie. Wielko$é luzu pomiedzy wkla-
dami 4 a listwami 5 ustalajg nastawcze Sruby 8
wkrecone do tych listew.

Zastrzezenie patentowe

Mechanizm do osiowego ustalania wkladéw 1o-

Fig!
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zyskowych walcarki, znamienny tym, ze jest zao-
patrzony w jedng lub kilka par dociskowych li-
stew (5) zamocowanych obrotowo do stojaka (1)
klatki w lozyskach (6), oraz w obrotowe cylin-
dry hydrauliczne (7) zamocowane w osi obrotu
kazdej listwy (5) osobno, przy czym w listwach
(56) sa wkrecone nastawne $ruby (8) do ustalania
luzu pomiedzy wkladami (4) a listwg (5).
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