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Uktad do sterowania rozruchu silnika indukcyjnego nierscieniowego

Przedmiotem wynalazku jest uk+ad do sterowania rozruchu silnika indukcyjnego pierscieniowego.

Znane s ukfady do samoczynnego rozruchu silnika indukcyjnego pierscieniowego w funkcji pradu,
z czujnikiem pradu wiaczonym w obwdd stojana, w ktdérych styczniki poszczegbinych stopni rozruchowych
zawierajq co najmniej po jednym przekaZzniku pomocniczym na kazdy stopiert rozruchowy.

Niedogodnoscia znanych ukiadéw jest du2a liczba przekaZznikéw pomoacniczych do zatgcraria
poszczegolnych stycznikéw zawierajacych poszczegdine stopnie rozruchowe w obwodzie wirnika. -

Celem wynalazku jest usunigcie tej niedogodnoséci i zmniejszenie liczby aparatéw sterowniczych. Cel ten
Zostat osiggniety przez zastosowanie do sterowania stycznikéw zwierajgcych poszczegbine stopnie rozruchowe
jednego tylko przekaznika elektromagnetycznego zatqczanego przerzutnikiem bistabilnym.

Istota wynalazku jest to, e styczniki zwierajace poszczegblne stopnie rozruchowe w funkcji pradu sq
zataczane przerzutnikiem bistabilnym przez ;jeden przekaznik elektromagnetycznv, ktérego cewka jest wtgczona
w obwodzie stojana silnika poprzez przektadnilc pradowy, potencjometr zadajrcy, prostownik z filtrem,
przerzutnik progowy oraz wspomniany przerzutnikspistabilny,

Zestyk czynny tego przekaznika wtaczony jest miedzy zestykiem samotrzymania od strory cewki
stycznika gtéwnego oraz zestykami biernymi stycznikéw nieparzystych.

Zestyk bierny przekaznika elektromagnetycznego wiaczony jest migedzy zestykiem samotrzymania od
strony cewki stycznika, oraz zestykami czynnym| wtgczonymi odpowiednio w obwody cewek styczrikow
parzystych. :

Przedmiot wynalazku przedstawuony jest w przyktadzie wykonama na rysunku, na ktérym fig. 1-
przedstawia uktad‘do sterowania rozriachu silnika-indukcyjnego pzerﬁuemowego pradu zmlennego a fig. 2 — ten
sam uktad przy zasilaniu uk *‘adu napieciem statym,

Uktad rozruchowy wedtug fig. 1 wyposalony jest w przarzutnik trogowy PP, Stan ,0” na wyjsciu
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przerzutnika progowego PP istnieje wtedy, gdy prad rozruchu jest mniejszy od zato2onego minimalnego pradu
rozruchowego. Stan ,, 1" istnieje wéwczas gdy prad rozruchu jest wigkszy od minimalnego.

W uktadzie rozruchowym znajduje sig@ réwnie? dynamicznie sterowany przerzutnik bistabilny PB
2 przekaznikiem elektromagnetycznym P na wyjéciu. PrzekaZznik P powtarza stan wyjécia przerzutnika
bistabilnego PB. :

Zmiana stanu przerzutnika bistabilnego PB, aco za tym idzie przerzutnika elektromagnetycznego P,
nastepuje wowczas, gdy przerzutnik progowy PP zmienia dwukrotnie stan, to znaczy gdy przejdzie ze stanu ,,0”
do stanu ,,1” i wréci'do stanu ,,0"”. ' _

Zadaniem filtru PE jest niedopuszczenie do zmiany stanu przerzutnika progowego PP, pod wptywem zmian
wartoéci chwilowej napiecia na potencjometrze PZ, ktéry jest wigczony do uzwojenia wtérnego przektadnika
pradowego TP. Potencjometr PZ stu2y do nastawiania minimalnej wartosci pradu rozruchowego.

W uktadzie sterowania rozruchu silnika znajduja si¢ oprécz wy2ej wymienionych stycznik gtéwny SG
stufacy do zataczania i wytaczania obwodu stojanu oraz styczniki pomocnicze S1, §2, 83 ... Sn stu2ace do
zwierania poszczegdinych stopni rozruchowych w obwodzie wirnika. Uktad posiada réwnie2 przyciski
sterownicze K1 i K2 do zataczania i wytdczania stycznika gtéwnego.

Proces rozruchu silnika zaczyna sie zamknieciem zestyku przycisku K2, co powoduje podanie napiecia na
cewke stycznika SG. Stycznik SG zostaje wzbudzony iprzez zamknigcie zestykéw pomocniczych SGz1
pozostaje trwale w stanie wzbudzenia, azestyki robocze SGp1, SGp2, SGp3, zamykaja obwdd pradowy uzwojers
stojana. .

Przed zataczeniem napiecia do silnika M, przerzutnik progowy byt w stanie ,,0”. W wyniku przeptywu
pradu rozruchu wigkszego od minimalnego nastepuje zmiana stanu przerzutnika progowego PP na stan ,,1".

W czasie gdy pradsrozruchu jest réwny minimalnemu nastepuje ponowna zmiana stanu przerzutnika
progowego PP na stan ,,0"’ co powoduje zmiane stanu przerzutnika bistabilnego PB i przekaZnika P.

Przekaznik P zostanie pobudzony, a jednoczesnie zestykiem Pz, pobudzi stycznik S1, ktéry podtrzyma si¢
wtasnym zestykiem pomocniczym S1S1, ajednoczes$nie zestykami roboczymi S1p1 iS1p2 zewrze pierwszg
sekcje opornika rozruchowego RW1. Ponadtozestyk pomocniczy S1z2 przygotowuje do zataczenia stycznik S2.

Zwarcie RW1 spowoduje ponowny przyrost pradu rozruchowego powyzej wartosci minimalnej i dalej
zmiane stanu przerzutnikaprogowego PP ze stanu ,,0” do stanu ,, 1", .

Ponowne zréwnanie sig¢ pradu rozruchowego z pradem rozruchowym minimalnym powodujac zmiang stanu
przerzutnika progowego PP ze stanu ,, 1"’ na stan ,,0", przesterowuje przekaznik bistabilny PB i przekaznik P ze
stanu',,1”” do stanu ,,0".

Stan ,,0" przekainika P powoduje zwarcie jego zestyku rozwiernego Pr. Zestyk Pr, oraz uprzednio
zamknigty zestyk S1z2, zamykajq obwdd stycznika S2, ktéry podtrzyma sig¢ zestykiem pomocniczym S$2z1
a zestykiem pomocniczym S2z2 przygotuje zatgczenie nastepnego stycznika. Zestyki robocze S2p1 iS2p2
stycznika S2 zewrq sekcje opornika RW2, powodujac nastepny etap procesu rozruchu,

Uktad sterowania obwodéw sterowniczych stycznikéw przy zasilaniu napieciem statym przedstawia fig. 2.
W uktadzie tym w miejsca zestykéw S2r1, S3r1 ... S{n-1)r1 wiaczono diody D1, D2 ... D{n-2).

Zastrzetenia pat:entowe

1. Uktad do sterowania rozruchu silnika indukcyjnego pierécieniowego, posiadajacy w obwodzie stojana
przektadnik pradowy, potencijometr zadajacy, prostownik z filtrem, przerzutnik progowy, znamienny
tym, %e zawiera przerzutnik bistabilny (PB), do ktérego wtaczony jest przekaZnik elektromagnetyczny, przy
czym zestyk czynny tego przekaznika (Pz) wtaczony jest miedzy zestykiem samotrzymania (SGz1) od strony
cewki stycznika (SG) oraz. zestykami (S2r1 ... S(n-3)z2, S(n-1)z2) wtaczonymi w obwody cewek stycznikéw
nieparzystych (S1 ... $4n-2), Sn) natomiast zestyk bierny (Pr) przekaznika elektromagnetycznego (P) wtaczony
jest smiedzy zestykiem samotrzymania (SGz1) od strony cewki stycznika (SG) oraz zestykami czynnymi
(S122 ... S(n—2)22) wtaczonymi w obwody cewek stycznikéw parzystych (S2 ... S/n-1/). :

2. Uktad, wedtug zastrz. 1 znamienny tym, e przy zastosowaniu cewek stycznikéw (SG, S1 ... Sn)
na prad staty w obwodach znajdujq sie diody odcinajace (D1, D2 ...Dn-2). :
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