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【手続補正書】
【提出日】平成30年1月22日(2018.1.22)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　患者から取得されたＥＣＧ信号におけるモーションアーチファクトを低減する装置にお
いて、
　前記ＥＣＧ信号を受信し、前記ＥＣＧ信号から平均値拍動を計算する計算ユニットと、
　前記ＥＣＧ信号及び前記ＥＣＧ信号から計算された前記平均値拍動に基づいて残差信号
を取得する第１の取得ユニットと、
　１以上のカットオフ周波数を用いて前記残差信号のフィルタリングを実行するフィルタ
リングユニットと、
　前記フィルタリングされた残差信号及び前記平均値拍動を使用して修正されたＥＣＧ信
号を取得する第２の取得ユニットと、
　前記患者の動作状態を表す加速度信号を使用して前記残差信号をフィルタリングする前
記フィルタリングユニットの前記１以上のカットオフ周波数を決定する決定ユニットと、
を有する装置。
【請求項２】
　前記フィルタリングの前記１以上のカットオフ周波数が、前記加速度信号の信号周波数
を有する、請求項１に記載の装置。
【請求項３】
　前記加速度信号の前記信号周波数が、前記加速度信号の２つの連続したピーク値の間の
時間間隔によって決定される、請求項２に記載の装置。
【請求項４】
　前記フィルタリングの前記１以上のカットオフ周波数が、前記加速度信号のパワースペ
クトルの上位Ｎのパワーエネルギに対応するＮの周波数を有する、請求項１に記載の装置
。
【請求項５】
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　Ｎが［１，１０］の範囲内である、請求項４に記載の装置。
【請求項６】
　Ｎが、３である、請求項５に記載の装置。
【請求項７】
　前記装置が、
　前記加速度信号を基準信号として使用して前記ＥＣＧ信号の適応フィルタリングを実行
する適応フィルタ、
を有し、
　前記計算ユニットが、前記適応フィルタリングされたＥＣＧ信号を前記ＥＣＧ信号とし
て受信し、前記適応フィルタリングされたＥＣＧ信号から前記平均値拍動を計算し、
　前記第１の取得ユニットが、前記ＥＣＧ信号としての前記適応フィルタリングされたＥ
ＣＧ信号及び前記適応フィルタリングされたＥＣＧ信号から計算された前記平均値拍動に
基づいて前記残差信号を取得する、
請求項１に記載の装置。
【請求項８】
　前記第１の取得ユニットが、
　前記残差信号を取得するように前記ＥＣＧ信号から前記平均値拍動を減算する減算ユニ
ット、
を有する、請求項１に記載の装置。
【請求項９】
　前記第２の取得ユニットが、
　前記修正されたＥＣＧ信号を取得するように前記平均値拍動に前記フィルタリングされ
た残差信号を加算し戻す加算ユニット、
を有する、請求項１に記載の装置。
【請求項１０】
　患者から取得されたＥＣＧ信号におけるモーションアーチファクトを低減する方法にお
いて、前記方法が、
　ＥＣＧ信号センサから前記ＥＣＧ信号を受信するステップと、
　前記ＥＣＧ信号から平均値拍動を計算するステップと、
　前記ＥＣＧ信号及び前記ＥＣＧ信号から計算された前記平均値拍動に基づいて残差信号
を取得するステップと、
　加速度センサから取得された前記患者の動作状態を表す加速度信号を受信するステップ
と、
　前記加速度信号を使用してフィルタリングユニットの１以上のカットオフ周波数を決定
するステップと、
　前記１以上のカットオフ周波数を用いる前記フィルタリングユニットを使用して前記残
差信号をフィルタリングするステップと、
　前記フィルタリングされた残差信号及び前記平均値拍動に基づいて修正されたＥＣＧ信
号を取得するステップと、
を有する、方法。
【請求項１１】
　前記１以上のカットオフ周波数を決定するステップが、
　前記フィルタリングの前記カットオフ周波数として前記信号周波数を使用して前記加速
度信号の信号周波数を決定すること、
を有する、請求項１０に記載の方法。
【請求項１２】
　前記加速度信号の前記信号周波数が、前記加速度信号の２つの連続したピーク値の間の
時間間隔によって決定される、
請求項１１に記載の方法。
【請求項１３】
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　前記１以上のカットオフ周波数を決定するステップが、
　前記フィルタリングの前記カットオフ周波数として前記加速度のパワースペクトルの上
位Ｎのパワーエネルギに対応するＮの周波数を決定すること、
を有する、請求項１０に記載の方法。
【請求項１４】
　前記方法が、
　前記平均値拍動を計算する前に、基準信号として前記加速度信号を用いて前記ＥＣＧ信
号を適応フィルタリングするステップ、
を有し、
　前記平均値拍動が、前記適応フィルタリングされたＥＣＧ信号から計算され、
　前記残差信号が、前記適応フィルタリングされたＥＣＧ信号及び前記適応フィルタリン
グされたＥＣＧ信号から計算された前記平均値拍動に基づいて取得される、
請求項１０に記載の方法。
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