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Wrebiarka chodnikowa

1

Znane sg wrebiarki chodnikowe, ktére porusza-
ja sie po spagu na ggsienicach i wrebig za po-
mocg wrebnika laricuchowego uchylnego w plasz-
czyznie wrebienia, ktérych wszystkie mechanizmy
napedzane sg jednym wspélnym silnikiem. Naj-
ciezszy typ tych maszyn ma moznoéé dokonywania
wrebéw na dowolnym poziomie i w dowolnej
plaszczyznie dzieki mimos$rodowemu ustawieniu
dwéch glowic o osiach poziomych. W tych wre-
biarkach, wrebnik moze byé podnoszony od naj-
nizszego polozenia przy spggu az na znaczng wy-
soko§é¢ w spos6b bezstopniowy i moze byé usy-
tuowany pod dowolnym katem. Prostszy i nieco
lzejszy typ wrebiarki chodnikowej Jna tylko jed-
ng glowice ustawiong osiowo, a przez jej obrét
osigga sie dwa poziomy pracy wrebnika bgdZz je-
go uko$ne ustawienie. Wrebiarki te zawieraja
szereg mechanizméw odrebnie wigczanych za po-
$rednictwem sprzegiel w celu napedzania tancu-
cha. wrebowego, uchylania wrebnika w plaszczyz-
nie wrebienia, obracania glowicy lub glowic, na-
pedzania ggsienic lub ich sterowania. Predkosci
wystepujagce w tych mechanizmach sg z gory
ustalone przez przeltozenie kél zebatych i nie pod-
legajg regulacji podczas pracy. Wszystkie znane
maszyny, wlgcznie z typem uproszczonym o jed-
nej glowicy, sg ponadto zbyt ciezkie i zbyt duze
co utrudnia i ogranicza ich stosowanie.

Z praktyki wynika, ze ciggto$é przestawiania
wrebnika w poziomie od wrebu przyspagowesgo,
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az do wrebu gérnego nie jest niezbedna. Nato-
miast wazna jest przede wszystkim mozno$§é prze-
stawiania wrebnika z dolnych polozen w gérne
oraz mozno$¢ regulowania w pewnych granicach
polozenia wrebnika zwlaszcza w obrebie ustawie<
nia dolnego, aby zar6wno mozliwe bylo wrebie-
nie bezpoSrednie nad spagiem jak i ladowanie
urobku wrebnikiem na przeno$nik. To ostatnie
wymaga podniesienia wrebnika powyzej przeno$-
nika. Typy wrebiarek, ktore tej mozliwo$ci nie
posiadajg, tj. znane wrebiarki o jednej gtowicy, s3g
mniej uzyteczne.

Przedmiotem wynalazku jest wrebiarka chod-
nikowa z wrebnikiem laincuchowym napedzana
jednym silnikiem podobnie jak wrebiarki znane.
Jej ciezar i wymiary gabarytowe sg mniejsze niz
wrebiarek znanych o tej samej mocy wzglednie
o tej samej uzyteczno$ci ruchowej.

Wrebiarka wedlug wynalazku ma tylko jedng
glowice, a mimo tego ma mozno§é przesuwania
wrebnika w pionie w pewnych granicach. Tag-
wlasciwo§é wrebiarki uzyskano dzieki nowemu
rozwigzaniu, ktére polega na odsadzeniu kadiu-
ba maszyny na podwoziu przesuwnie w pionie
pod dzialaniem podno$nika Srubowego. Podnosze-
niu i opuszczaniu kadluba maszyny wzgledem
podwozia towarzyszy podnoszenie i opuszczanie
wrebnika zwigzanego z tym kadlubem poprzez
glowice. Tak rozwigzana wrebiarka jest mniej
skomplikowana i lzejsza niz znane wrebiarki.
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o dwéch glowicach mimoérodowych, a praktycznie
wykazuje zalety robocze tego typu wrebiarek. Na
przykiad przy dolnym ustawieniu wrebnika mecz-
na wrebi¢ tuz nad spggiem, a réwniez mozna
ustalié poloienie wrebnika na wysokos§ci umo-
zliwiajaéej ladowanie urobku na przeno$nik. Po
obréceniu glowicy o dowolny kat w celu wy-
konywania wrebu sko$nego lub gérnego, mozna
przez podnoszenie bgdZ opuszczanie kadiuba ma-
uzyn*y, ustﬁﬂi w - sposdb bezstopniowy poziom do-
kdnwwnwﬁg’ ebu w zakresie pionowego odcin-
" 484 réwnego wysokosci podnoszenia kadluba wzgle-
g"‘em podwozia.
Druga calkowgci
wynalazku %Tfy

Rowa cechg wrebiarki wediug
q na dalsze obnizZenie cie-

w 7 zfnnfe;szeme ymiaréw wrebiarki ]egi
stasowanie w niej prekladni pulsacyjnej w 8@&
wybllminowama aviglbstopniowej przekladm ko6l

cﬂ Przektadnia pulsacyjna polegajaca na

ok owym zwieraniu i zwalnianiu sprzegla wie-
loptytkowego pod -dzialaniem obracajacej sie
krzywki jest znanym elementem maszyn, jednakie
nie stosowanym we wrgbiarkach chodnikowych.
Przekladnia ta wymaga stosunkowo matlej ilosci
obrotéw, ktérg redukuje dalej. Zastosowanie prze-
kiedni pulsadyjnej- w znanym  rozwigzaniu nie
przyniosto by korzysci, gdyz niemozliwe by bylo
wyeliminowanie wielostopniowej przekiadni két
zebatych lub conajmniej wiekszej jej czesci. Do-
piero nowe rozwigzanie tej przekladni umozliwi-
wilo jej zastosowanie przy stosunkowo wysokich
obrotach po zredukowaniu obrotéw silnika jedy-
nie dwustopniowg przekladnig k6t zebatych.
- Nowoéé tego nowego rozwigzania przekiadni
pulsacyjnej polega na tym, ze krzywka wylacza-
jaca sprzeglo jest napedzana z czestotliwoécig
mniejsza nit obroty samego sprzegla. Krzywka ta
otrzymuje naped poprzez specjalnie dla niej prze=
znaczong przékladnie koéi. zebatych bardzo matych:
wymiaréw, praktycznie bezmocows.

Wrebiarka wedlug wynalazku z przekiadniy pul-
sacyjng w nowej odmianie rozwigzania, pozwala
na beézstopniows regulacjé i to w szerokim Zzakre-
sie predkosci wszystkich mechanizméw roboczych,

. ktére sg napedzane za poSrednictwemn sprzegiet
% walu pozd przekladnigq pulsacyjng. Jedynie na-
ped laficucha wrebdwego wymagajucy stalej pred-
kofci jest napedzany z watu o obrotach nie zre-
dukowanych z pominiecieth przekladni pulsacyjnej
poprzez sprzeglo 1 wiasrig przekiadnie ko6t zqba-
tych stosunkowo niewielkich rozmiaréw.

Wrebiarka wedlug wynalazku przedstawiona jest
na rysunku, ktérego fig. 1 jest schematycznym
widokiem bocznym wrebiarki w dwéch potoze«
niach, a fig. 2 — schematem ukladu kinematycz~
nego wrgbiarki z przekladnig pulsacyjna.

Kadlub 21 stanowiacy obudowe silnika i me-
chanizméw jest osadzony na podwoziu 22. Z Ka~
diubem zwigzana jest glowica 28 napedzajaca
wrebnik 24, W dolnym poloZeniu wrebnika jak
po lewej strondle fig. 1, moiliwe jest wrebienie
od spagu do pewnej wysokofci a przy bezstop~
nioéwym ustalaniu wysokoscl wrebnika, przez pod-
wyzszanie ustawienia kadiuba wzgledem podwo-

. zia. Zakres dzialania symbolizuje pas 25. Po prze-
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stawieniu glowicy o 180°, osigga sie gérne poto-
zenie wrebnika jak po prawej stronie fig. 1 do
wykonywania gbérnego wrebu, ktoére réwniez mo-
Ze byé ustalane w obrebie odcinka a wzglednie
w pasie 26. Podnoszenie i opuszczanie kadluba na-
stepuje dzieki osadzeniu go na pionowych slupach,
Z ktérych jedne 28 stanowia prowadnice, a inne 29
sq Srubami podno$nikéw Srubowych. Przy zasto-
sowaniu czterech stupéw ustawiony¢ch w wierz-
chotkach prostokgta, dwa przeciwlegle po prze-
katnej sq prowadnicami, a dwa $§rubami. Me-
chanizm napedzajgcy podnoéniki zawarty w ka-
dlubie 21 przenosi naped walem 30 na nakretki
umieszczone na podwoziu i powodujace przesuwa-
nie sie §rub 29 w pionie.

nie ze schematem ukladu kinematycznego
ig’2,’naped od silnika 1 poprzez pratkiadnie dwu-
stopniowg 2 k6t zebatych przechodzi na przekiad-
nig¢ pulsacyjng 3. Przekladnia két zebatych ¢ stu~
zy do napedzania krzywki 5 ze stalg predkoscig,
mniejszq niz predikosé sprzegla przekladni “pulsa-
cyjnej 8. Krzywka dziala na sprzeglo przekladni
pulsacyjhej za poSrednictwem przesuwnego palca
dociskowego 8 nastawiahego recznie, ktérego usta-
wienie decyduje o ostopniu przeniesienia prze-
kladni 38, zmieniajge czestotliwosé zwierania i zwal-
niania sprzegla. Wat 7 o zmiennych i znacznie
zredukowanych obrotach przenosi moc za posred-
nictwetn széregu sprzegiel 8 na mechanizm 9 do
napedu zawrebiania, mechanizm 10 do napedu ma-
newrowego wrebnika, tj. do jego szybszych ruchéw
przy tadowaniu lub wycofywaniu ze szczeliny wre-
bowej, mechanizm 11 do napedu obrotéw glowicy,
meéchanizm 12 do hapedu podwozia, mechanizm 13
do regulowania wysoko$ci ustawienia maszyay
wzgledem podwozia za pomocg podnosnik6w. A2e-
by laficuch wrebowy poruszal sié ze stalg pred-
koécig, mechanizm 18 przeznaczony do jego na-
pedu polgczony jest za pormoca sprzegla i prze-
kiladni 14 z walem napgdzajgeym o statej pred-
kofci obrotéw tj., przed przekladnig 3.

Zastrzezenia patentowe

1. Wrebiarka chodnikowa na ggsienicach z wrebni-
kiem ;aﬁcughowym osadzonym ,w obracalnej
glowicy, mnamienma tym, 2e jej kadlub (21)
jest osadzon esuwmnie onie na piono-
wych stupach przymocowanych do podwozia (23),
z ktérych jedne (28) s§ prowadnicami, a inne (29)
frubami podnofnika Srubowego w celu ustawia-
nia kadluba (21) wraz z glowicy (23) 1 wrgbni«
kiem (24) na wymaganej wysokosci w stosunku
do podwozia (22).

2. Wrebiarka wedlug zastrz. 1, znamienna tym,.
e zawiera jeden wspélny dla wi¢kszosci me-
chanizméw roboeczych uklad begstepmiowe] re-:
gulacji predkosci obrotéw, bedacy znang prze-
kladnig pulsacyjng (3) o Krzywce (5) napedzane]
przekiadniy két zebatych (4) wylacznie stuzges
do napedzania. krzywki (8) nadajhcy je) obro-
ty nizsze niz obroty sprzegla przekiladni pulsa-
cyjnej (3).
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