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Przedmiotem wynalazku jest przesuwna hydra-
uliczna obudowa goérnicza przeznaczona do zasto-
sowania przy eksploatacji §cianowej majgca sek-
cje zaopatrzone w przesuwniki sluzgce do podsu-
wania sekcji do czola §ciany w oparciu o nieru-
chomg zapore przy trwajacym docisku stropnic
do stropu w wyniku dzialania ciSnienia osrodka
hydraulicznego w komorach ciSnieniowych sto-
jakow.

Znane sg propozycje rozwiazania obudowy goér-
niczej, ktérej sekcje bylyby przesuwane pod-
czas trwania docisku stropmnic do stropu. Komo-
ry ciSnieniowe stojakéw, wedlug jednej z tych
propozycji, s3g polaczone podczas przesuwania
sekcji z atmosferg lub z przewodem splywowym
przez odpowiednio nastawiony zawér splywowy.
Gdy stropnice napotkajg nieréwno$ci stropu, kté-
Te je zmuszajg do obmniZenia, ciecz z komoér cis-
nieniowych stojakéw wyplywa, a pojemno§é tych
komér ulega zmniejszeniu. R6wniez proponowano
otwieranie splywu cieczy z komor ci$nieniowych
stojakéw, gdy podczas przesuwania sekcji zwiek-
szy sie ciSnienie w komorze przesuwnika dokonu-
jacego tego przesuniecia czyli wowczas, gdy na-
stepuje utrudnienie przesuwania sekcji. Przewi-
dywano réwmiez ponowne rozsuwanie stojakéw
przez doprowadzenie oSrodka hydraulicznego do
ich komér ci$nieniowych, gdy przeszkoda w prze-
suwaniu zostanie pokonana.

Réwniez znana jest propozycja rozwigzania
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w ktorym wutrzymuje sie ci$nienie w komorach
cidnieniowych stojakéw przez polgczenie ich
podczas przesuwania z innym zrédlem oSrodka
hydraulicznego o ci$nieniu wynoszacym maly
ulamek ci$nienia wymaganego dla pelnej pod-
pornosci stojaké6w. Ta drogg zapewnia sie, ze pod-
czas przesuwania sekcji stropnice wsparte na jej
stojakach sa stale doci$niete do stropu.

Powyzsze rozwigzania majg powazne wady.
Pierwsze ma wade nastepujaca. Gdy stojaki zo-
stang obnizone ma skutek mapotkania przez strop-
nice przeszkody, nie mogg sie ponownie samo-
czynnie wysunaé po przekroczeniu tej przeszko-
dy. Drugie rozwigzanie wymaga bardzo skompli-
kowanego urzadzenia sterujacego, ktére podczas
przesuwania steruje doplyw woérodka hydraulicz-
nego do komér cisnieniowych stojakéw mwzgled-
nie wypltyw z tych komér w zalezno$ci od ciSnie-
nia panujgcego w przesuwniku. Ostatnia z wy-
mienionych propozycji wymaga odrebnego Zrédia
cieczy hydraulicznej oraz doprowadzenia odreb-
nych przewodéw do =zasilania tg ciecza kazdej.
sekcji.

Celem wynalazku jest rozwiazanie, ktbére za-
pewnia, ze stojaki podczas przesuwania sekeji
zsuwaja sie lub rozsuwaja sie automatycznie,
utrzymujac stropnice przy nieréwno$ciach stro-
pu w stalej stycznoSci ze stropem, z tym :zeby
rozwigzanie to nie wymagalo dodatkowego Zrodia
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cieczy ciSnieniowej ami skomplikowanych wurza-
dzen sterujacych kazda sekcja.

Cel ten <zostal osiggniety dzieki potaczeniu
w czasie przesuwania sekcji komoér ci$nieniowych
stojakéw z komora przesuwnika, ktérej obje-
to§é zmmniejsza sie przy przesuwaniu.

W szczeg6lnie korzystnym wykonaniu przed-
miotu wedlug wynalazku przewiduje sie, ze zes-
p6t polaczonych ze soba komér cisnieniowych
stojaké6w z dang komora przesuwnika zaopa-
trzony jest w odprowadzenie cieczy do atmosfe-
ry lub do przewodu splywowego poprzez diawik.

Rozwigzanie wedlug wynalazku - umozliwia
w spos6b prosty sterowanie ci$nienia panujgcego
w komorach stojak6w w zalezno$ci od szybkosci
przesuwania sekcji. Mianowicie, gdy sekcja prze-
suwa sie bez przeszkéd, objeto§é jednej z komoér
przesuwnika zmmiejsza sie stosunkowo szybko,
wobec tego ciecz opuszcza te komore z wieksza
szybkioScia niz szybko§é wyplywu - przez dtawik,
co powoduje, ze cze§é cieczy doplywa do prze-
strzeni ciSnieniowych stojakéw.

CiSnienie w komorach stojakéw sie zwieksza,
a zarazem zwicksza sie tarcie miedzy stropnicg
a stropem, co z kolei wplywa ma zmniejszenie
predkoSci dosuwania sekcji. Je§li w danym miej-
sou w stropie jest wglebienie, stojaki automaty-
cznie wysuwaja sie bardziej. Je§li natomiast sek-
cja przy przesuwaniu napotyka przeszkode i pred-
ko§é przesuwania zmniejsza sie, a nawet spada
do zera, ciecz z przesuwnika doplywa do stoja-
kéw w mniejszej iloSci albo wecale nie doplywa,
a réwnocze$nie stale wyplywa przez drawik.

W wyniku tego zmmiejsza sie ciénienie w ko-
morach ci§nieniowych stojaké6w i stojaki zsuwa-
ja sie az do przekroczenia poprzez przeszkode.
Z chwila jej przekroczenia szybko$é przesuwania
wzrasta, a réwniez wzrasta ci$nienie w stojakach,
jak juz opisano powyzej oraz zwicksza sie do-
cisk ‘stropnicy do stropu, a w miare potrzeby
stojaki rozsuwaja sie. Jak wynika z powyzsze-
go opisu dzialania, obudowa wedlug wynalazku
przy wybitnym uproszczeniu wykonania wyka-
zuje wielka zalete funkcjonalna polegajaca na

praktycznie bezstopniowej automatycznej regula--

cji docisku stropnic do - stropu.
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W odmianie wykonania przedmiotu wynalazku"

przewiduje sie dodatkowo zastosowanie zaworu
sptywowego, ktéry iaczy w czasie przesuwania
zespét komér ciénieniowych stojakéw i danej ko-
mory przesuwnika z atmosfera lub przewodem
sptywowym. Ewentualnie zawé6r splywowy w tej
odmianie wykonania calkowicie zastepuje dlawik,
stosowany w wykonaniu opisanym powyzej. Dzie-
ki temu, nawet wowczas, gdy przesuwanie uleg-
nie zatrzymaniu, stropnica sekcji pozostaje do-
ciénieta do stropu z pewng okreSlong sila. Site
tego docisku wustala sie przez odpowiedni dobér
ci$nienia, przez wastawienie zaworu spltywowe-
go. Taka odmiana wykonania obudowy wedlug
wynalazku przeznaczona jest zwlaszcza do przy-
padkéw, w Mktorych nalezy unikaé pozostawiania
stropu bez podparcia.

Przy tym roazwigzaniu powierzchnia §lizgowa
stropnicy powinna byé tak uksztaltowana, aby
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sekcja dostosowywala sie sama do obnizen stro-
pu. Dzieki takiej powierzchni §lizgowej stropni-
cy zostaje ona w miejscach mniejszej grubosci
pokladu obnizona przy zwiekszeniu sie ci§nienia
w komcrach ci$nieniowych stojakéw, otwarciu sie
zaworu splywowego oraz obnizaniu sie stojakow.

Przyktady wykonania obudowy wedlug wyna-

lazku opisane sg w dalszym ciggu bardziej szcze-
gbélowo w oparciu o rysunek, na ktérym fig. 1
przedstawia schematycznie boczny. widok elemen-
tu obudowy =z przynaleznym ukltadem polgczen
hydnaulicznych, za§ fig. 2 przedstawia widok ele-
mentu obudowy jak wyzej lecz w odmianie wy-
konania.
/ Na obu figurach przedstawione s3 stojaki 1
nalezgce do jednej sekcji obudowy. Sekcja ta jest
zaopatrzona w przesuwnik 2, ktéry ma komore
pociagowa 4 i odpychowsg 5. W uktadzie ruro-
ciggéw znajdujg sie zawory sterownicze 6 i 1T,
ktére podczas podsuwania danej sekcji do czola
§ciany lacza odcinki przewodéw 8 i 9 wzglednie
10 i 11. Zawory 6 i 7 w innych okoliczno$ciach
jak podczas rabowania, rozpierania stojakéow lub
podsuwania przeno$nika do czola §ciany, tacza
komory ciSnieniowe 3 stojakéw 1 wzglednie ko-
more odpychowa 5 przesuwnika 2 z innymi ruro-
ciggami.

Na obu figurach rysunku przedstawione sg za-
wory sekcji obudowy czynne przy jej podsu-
waniu do czola §ciany. Podsuwanie to jest spo-
wodowane wprowadzaniem cieczy hydraulicznej
przewodem 12 do komér pociggowych 4 poszcze-
gélnych przesuwnikéw 2. Gdy nastepuje pcdsu-
wanie, zawory 6 i 7 tacza odcinki 8 i 9, wzgled-
nie 10 i 11.

Dzialanie ukladu przedstawionego na fig. 1 jest
nastepujace. Ciecz wyciskana z komory 5 cylin-
dra 2 poprzez przewdd 11 i zawédr 7 jest dopro-
wadzona dalej poprzez zawér 6 i przewéod 8 do
komér ci$nieniowych 3 stojakéw 1. Z przewodem
9 polaczony jest przew6d 14, do ktérego wiaczo-
ny jest diawik 15. Przew6d ten prowadzi dalej
przewodem 16 do mnieuwidocznionego na rysun-
ku przewodu splywowego, badz prowadzi na ze-
wnatrz ukladu. W tym ukladzie do komér 3 pod-
czas dosuwania sekcji moze doplywaé ciecz ci-
$nieniowa wyciSnieta z komory odpychowej 5,
za§ moze z nich ciecz odplywaé poprzez ditawik
15 i rurociag 16.

Jezeli predkosé posuwu jest duza, przewaza
doplyw cieczy z komory 5 do komér 3 powodujac
wiekszy docisk stropnic 17 do stropu 18. Gdy jed-
nak zbyt silny docisk stropnic, badz nieréwmnosé
stropu w rodzaju przeszkody 20, utrudniajg prze-
plyw- i zmniejszaja jego predko§é, zmniejsza sie
doplyw cieczy z komory 5 i przewaza woéweczas
odplyw cieczy poprzez dlawik 15. W wyniku tego
zmniejsza sie ilo§é cieczy w komorach ci§nie-
niowych 3 stojakéw 1, umozliwiajac obnizenie
stropnic 17. Zmniejsza to docisk i tarcie stropnic
i umozliwia przejécie ich przez przeszkody, jak
przeszkoda 20. Gdy to nastapi, predko&é prze-
suwu wzrasta i ponownie wzrasta ci$nienie w ko-
morach 3 oraz docisk stropnic, dzieki temu, ze
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doplywajgca ilo§é cieczy przewaza ilo$¢ odpusz-
czang przez dilawik 15.

W ukladzie przedstawionym na fig. 2 nie ma
zaworu zwrotnego 13, a zamiast dlawika 15 umie-
szczony jest w przewodzie 14 zaw6r przelewowy
21, Zawé6r ten jest mastawiony na takie ci$nie-
nie, przy jakim stropnica 17 ma byé doci$nieta
do stropu 18 z zalozong silg podczas dosuwania
sekcji. Jak dilugo dosuwanie przebiega bez prze-
szk6d z wymagang predko$cig, ci§nienie to utrzy-
muje sie wstalé, a ciecz wytlaczana z komory 5
uchodzi przez zawér przelewowy 21 i rurociag 16.

Gdy jednak nacisk stropmicy zostanie zwolnio-
ny, na przykiad na skutek podsuniecia si¢ jej pod
wazglebienie stropu 22, ci$nienie w komorach 3
obniza sie, wobec czego zawér przelewowy 21 po-
zostaje zamknmiety, a ciecz wytlaczana z komo-
ry 5 uzupelnia ciecz w komorach 3 do podnie-
sienia stropnicy i doci$niecia jej z wymagang si-
13. Jezeli stropnica 17 mapotka przeszkode 20,
wzro$nie nacisk mna stropnice 17, eo w konse-
kwencji wywola wzrost ci$nienia w komorach 3
i otwarcie zaworu przelewowego 21, a przez to
splyw cieczy z komér 3 trwajgcy tak diugo, az
stropnica 17 przekroczy przeszkode.

Nieruchoma zaporg 23, do ktérej przymoco-
wane jest tloczysko przesuwnika 2 moze byé za-
réwno przeno$nik §cianowy jak i inma sekcja
obudowy rozparta i unieruchomiona podczas pod-
suwania danej sekcji.

Obudowa wedlug wynalazku moze by¢é¢ stoso-
wana niezaleznie od tego jaki jest dalszy uktad
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hydrauliczny oraz jaki jest przyjety ogélny spo-
sob sterowania obudowy: reczny za pomocg dzwi-
gni sterowniczych na poszczegélnych sekcjach,
zdalny lub automatyczny.

Zastrzezenia patentowe

1. Przesuwna hydrauliczna obudowa goérnicza do
eksploatacji $§cianowej, majgca sekcje zaopa-
trzone w przesuwniki, za pomocg ktérych sek-
cje podsuwaja sie do czola §ciany w oparciu
o nieruchoma zapore podczas docisku stropmic
do stropu w wyniku dzialania ci$nienia o$rod-
ka hydraulicznego w komorach ci§nieniowych
stojakow, znamienna tym, Ze podczas podsu-
wania sekecji (1, 17) komory ciSnieniowe (3)
stuzace do rozpieramia jej stojaké6w (1) sa po-
laczone z komorg (5) przesuwnika (2), ktérej
objeto§¢ zmniejsza sie przy podsuwaniu.

2. Przesuwna hydrauliczna obudowa gérnicza,
wedlug zastrz. 1, znamienna tym, Ze podczas
podsuwania sekcji (1, 17) komory ci$nieniowe
(3) jej stojakéw (1) s3 polaczone z atmosferg
lub z przewodem splywowym poprzez dlawik
(15). ,

3. Przesuwna hydrauliczna obudowa goérnicza we-
dlug zastrz. 1, znamienna tym, 2ze podczas
podsuwania sekcji (1, 17) komory -ci$nieniowe
(3) jej stojakéw (1) sa polaczone z atmosferg
lub przewodem splywowym poprzez zawoér
przelewowy (21).
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