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at:rolﬁ a zarizeni pro koZelufny, ReS{ se
problém uchyceni zai*izeni k ovlédéni do-
pravniho pésu prdb&Zného koZeluZského
stroje, které sestdvd ze svételného zdro-
je a fototidel, aby jeho nastaveni bylo co

nejjednodudii, Podstata redeni spolivd

v tom, Ze konzola (2) 1e posuvné upevnéna
v dréZce vedeni (1) upinacim Sroubem (3)
se &tyithrannou hlavou a hvézdici (4). Na
konzole (2) je stavitelné uloZen na otol-
ném Sepu (9) driék 26),- na kterém je ulo-
%eno zarizeni k ovladang dogravniho pésu,
Redeni je mo¥no vyufit v koZeluZském obo-
ru. ’
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vynalez se tyk4 oto&ného dri&ku na zarizeni k ovlAadéni dopravniho pasu v poZadova-
né poloze u koZeluZiskych prib&¥nych stroji, napiiklad Zehlicich,

Dosud znémé provedeni ovlédéani dopravnich pésé v poZadované poloze, napiiklad
u prib&Zngch Zehlicich strojd, jsou konstrukind i‘eSena tak, Ze vidy jedno fotodidlo
a jeden svEtelny zdroj jsou upevn&ny proti sob& na konzole, upevn&né a posouvatelné na
dr2éku, Takto je na dridku upevnina dvojice konzol s fotodidly a svételnymi zdroji, kte-
ré urduji polohu dopravniho pésu a dévaji signdl k vyklap&cimu hydraulickému vélci pro
jeho mechanické ovladéni dopravniho pésu. Pokud neni provedeno mechanické zékladni se-
#izeni pésu, pak se tento phés miZe pifesunout pFes ovlddaci foto¥idlo na jedno ze dvou.
havarijnich foto&idel se svételnymi zdroji, které dé okamiity impuls k zastaveni stroje.
v ptipadé, kdy je dopravni p&s v havarijni poloze, pak je nutné pati¥i¥nou konzolu demon-
tovat, provést mechanické serfizeni pasu a havarijni konzolu znovu na dridk namonto-
vat., V pitipadE potieby zmEny roztedi mezi jednotlivymi fotolidly se svételnymi zdroji
na drZacfich je nutné tyto jednotlivé uvolnit a nastavovat, Seifizeni polohy pésu je po-
tom zdlouhavé a nastaveni do jeho z&kladni polohy je zna&n& omezené.

Uvedené nevyhody odstrafuje otodn¢ drisk na zaifizeni k ovlddini dopravniho pésu,
vyznatujici se tim, Ze konzola je posuvné upevnéna v dréice vedenf upinacim Zroubem
se Etyrhrannou hlavou s hvézdici a je na ni stavitelnd na oto&ném Sepu uloZen dridk, za-
jistitelny upinacim Sroubem s matici v rozmezi z jedné zé&kladni polohy do druhé zékladni
polohy.

Pokrok dosaZeny vynéGlezem spolivé v snadno ménitelné poloze konzoly a drisku vzhle-
dem k okraji dopravnikového pésu, to znamené, Ze roztel fotolidel vzhledem k okraji do-
pravniho pAsu je moZno libovolnd zmendovat naklép&nim dri&ku z jedné zékladni polohy I
do druhé zékladni polohy II. Presouvénim drisku 8 naklépénim se umoifuje ustaveni
dopravniho p4ésu na st¥ed nosnych vélch a ustaveni optimélni roztele mezi ovlddacimi fo-
fo&idly a tfm i snadné uvedeni stroje do chodu, pokud doje k jeho zastaveni pi‘i presu-
nuti dopravniho pésu.

Na vikresu je v narysu znfzorn&n oto¥ny drisk na zarizeni k ovl&déni dopravniho
pésu,

otodny driék se skladé z konzoly 2 posuvnd upevndné v dré¥ce vedeni 1 pomoci 3rou-
bu 3 se &tyrhrannou hlavou a hvdzdice 4. vedeni 1 je upevn¥no Erouby 5 na rém 13 nezné-
zorn&ného stroje. Na konzole 2 je stavitelnd uloZen na otolném Zepu 9 s matici 10
drzék 6 s draZkou, upinacim Eepem 11 a wmatici 12. Na konci drZéku 6 jsou uchycena fo-
totidla 7 se svitelnymi zdroji 8 k ovlédéni dopravniho pésu 14 na nosném vélci 15.

Pl uvedeni stroje do chodu otdlejici se nosné vélce 15 unéSeji dopravni pés 14.
roloha dopravniho pésu 14 je udrZovéna pomoci fotolidel 7 se svitelnymi zdroji 8 a ne-
znbzornénym zaifizenim k ovladéni dopravniho pésu 14, Sprévné nastaveni drZiku 6 se pro-
vede uvolnénim matice 12 wupinaciho Zroubu 11. Potom je moiné vyklépdt driék 6 z jedné
zékladni polohy I ve smdru #ipky B do druhé zékladni polohy II. Ponastaveni poZadované
polohy se tato pojisti matici 12 s upinacim &epem 11, Poiadované poloha dopravniho pésu
14 na nosném valci 18 se dosédhne plesunutim konzoly 2 ve smdru ¥ipky A po uvolnéni Srou-
bu 3 hvézdici 4, ktery je suvn¥ uloZen v dréZce vedeni 1, PoZladovand poloha se potom po-
jistf upnutim konzoly 2 hvézdici 4 a 3roubem 3 se ZtyXhrannou hlavou.
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PREDMET VYNALEZU

oto&ny drZsk na zaiizeni k ovladani dopravniho pésu prib&iného koZeluiského stro-
je pomoci svdtelného zdroje a fototidel, opat¥eny konzolou, vyznatujici se tim, Ze kon-
zola (2) je posuvnd upevnina v dréZce vedeni (1) upinacim ¥roubem (3) se Etyihrannou
hlavou s hvdzdicf (4) @ je na ni staviteln® uloZen na oto&ném &epu (9) drisk (6), za-
jistitelny upinacim 3roubem (11) s matici (12) v rozmezi z jedné zékladni polohy (I)
do druhé zékladni polohy (1I).

1 vykres
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