CESKOSLOVENSKA . .

SOCIALISTICKA pep ? agﬁ

REPUBLIKA : -

- EMU OSVEDCEWT
| (51) Int. CL3

- B 65 D 1/54
(22) Prihlaseno 25 06 80
(21) (PV 4514-80)
(40) Zvereingno 2502 82

URAD PRO YYWALEZY | (45) Vydano 15 04 86

(75)

Autor vynalezu KREPCIK RUDOLF, JEDOVNICE, HOREK PREMYSL ing., KRTINY

(54} Zapojeni ovladaée lesnich lanovych sysiémii

 § 2

Vynélez se tyk4 lesnich lanovych systé-
mi, u kterych je po zapnuti hlavniho vypi-
nate ddlkového ovladéani navijdku z bez-
petnostnich dvodf navijak automaticky za-
brzdén.

Zapojeni ovladaCe lesnich lanovych sy-
stém® se vyznaluje tim, Ze sestdva z para-
leln& zapojenych elektrickych obvodil t¥ipo-
lohového prepinace a elektromagnetil servo-
mechanism@ pro ovlddani odbrzd&ni a na-
vijeni navijdku lanovky. Prepina¢ je opa-
tfen v jedné krajni poloze vratnou pruZinou
a v druhé krajni poloze a stfedni poloze pie-
pinafe aretaci pro zajisSt&ni pafky pfrepina-
ce. + O

Vyndlezu mfiZe byt pouZito p¥i kéblovém ?
dalkovém ovlddéani navijdku i pii ovladéani . P _ 6
vysilate bezdratového ovladani navijakd la- ‘ VAN
novych systémil. Ovlddad zamezuje samo- A
ginnému odvijeni navijdku vyvolaném hmot-
nosti ndkladu a p¥i nedobrovolném pieruse- _ ~3 ]
ni navijeni pf#i nepozornosti, nevolnosti ne- ] X—E%—.] 7

bo trazu lanovkéie.
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Vyndlez se tykd zapojeni ovlddale lesnich
lanovych systémi@, u kterych je z bezpeé-
nostnich divodt po zapnuti hlavniho vypi-
nade déalkového ovladani navijdku buben na-
vijdku automaticky zabrzdén.

U takto feSenych navijdkll lesnich lano-
vych systémil se pii dédlkovém ovl4adani to-
hoto navijdku musi p¥i kaZdé pracovni funk-
ci — odvijeni — navijeni taZného lana —
buben navijdku pfedevd3im déalkovym pove-
lem odbrzdit. Zatim pouZivané ovladaci
skifiilky jsou vybaveny tlafitkovymi ovlada-
¢i pro kaZdy povel. Tak napfiklad pfi od-
vijeni taZného lana z bubnu navijdku musi
lanovkai po celou dobu odvijeni mit stisk-
nuté tlaéitko pro odbrzdéni, P¥i povelu na-
vijeni lana pak musi mit lanovkar stisknuta
obé tladitka jak pro odbrzdéni navijaku,
tak pro navijeni. Tento zplisob ovlddéni na-
vijdku lesniho lanového systému je néroc-
ny a nebezpedny. Ovlddani lanovky nevrat-
nymi vypina¢i je z bezpetnostnich divodi
neZéadouci.

Shora uvedené nedostatky odstrafiuje za-
pojeni ovladacde lesnich lanovych systémfi
podle vynélezu, jehoZ podstatou jsou para-
leln& zapojené elektrické obvody pfepinace,
vyznatujici se tim, Ze mezi kladnym a z&-
pornym pdolem zdroje elektrického proudu
je v prvnim obvod& za sebou zapojen kon-
takt jedné krajni polohy tFipolohového pre-
pinafe a elekiromagnet servomechanismu
brzdy navijdku a v druhém elektrickém ob-
vod& je za sebou zapojen kontakt druhé
krajni polohy prepinafe a elektromagnet
servomechanismu navijenf. Dal$i kontakt
druhé krajni polohy piepinale je paralelné&
napojen ke kontaktu prvni krajni polohy
piepinate. Stfedni poloha prepinafe nemad
zapojené kontakty. T¥ipolohovy pfepinad mé
nruZici pero pro druhou krajni polohu péé-
ky pFepinae a aretaci pro stfedni a prvni
krajni polohu pfrepinade.

Vyhodou zapojeni ovlddade lesnich lano-
vych systémi je, Ze usnadiiuje préci lanov-
kéaie s ddlkové ovlddanym navijdkem lanov-
ky, a to zejména z technologickych a ergo-
nomickych hledisek, coZ vede k vy3§im pra-
covnim vykontim. D4le pak podstatng zvy-
Suje bezpelnost préce lanovkéafe, zejména
ve strmych svazich.

P¥edm8t vyndlezu je schematicky zn&zor-
nén na vykresu., Mezi kladnym a zdpornym
pbélem zdroje elektrického proudu jsou pa-
ralelng zapojeny elektrické obvody tfipolo-
hového piepinafe 2. V prvnim elektrickém
obvodé je v sérii zapojen kontakt 1 jedné
krajni polohy pFepinafe 2 a elektromagnet
3 servomechansmu brzdy 4 navijdku. V dru-
hém elektrickém obvodé€ je v sérii zapojen
prvni kontakt 5 druhé krajni polohy pie-
pinale 2 a elektromagnet 6 servomechanis-
mu navijeni 7. Druhy kontakt 8 druhé kraj-
ni polohy piepinafe 2 je paraleln& napojen
ke kontaktu 1 prvni krajni polohy pfepina-
te 2. Stfedni poloha pirepinafe 2 nemd za-
pojené kontakty. P¥epina¢ 2 mé pruZné pero

4
10 pro druhou krajni polohu paéky 9 prepi-
nate 2 a aretatni tstroji 11 pro stfedni a
prvni krajni polohu pfepinale 2.

Zapojeni ovlddafe lesnich lanovych sy-
stém@ funguije tak, Ze je-li po zapnuti hlav-
niho vypinafe ddlkového ovlddani navijdku
patka 9 prepinafe 2 ve stfedni neutrdlni
poloze, je pracovni servomechanismus brz-
dy 4 v Cinnosti a navijdk je zabrzdén. Pfe-
pne-li lanovkai patku 9 pfepinaf 2 do prvni
krajni polohy, sepne se kontakt 1 pFepinade
2 a uzavie se proudovy cbvod z kladného
polu zdroje elektrického proudu pies sepnu-
ty kontakt 1 na elektromagnet 3 servome-
chanismu brzdy 4 a na zdporny p6l zdroje
elektrického proudu. Takto nabuzeny elek-
tromagnet 3 uvede v &innost servomecha-
nismus brzdy 4 a navijdku lanovky se od-
brzdi. LanovkaF miZe odvijet taZné lano.
Patka 9 pFepinafe 2 ziistavd vlivem aretac-
niho tdstroji 11 v této poloze zajiSt&na, aby
lanovkafr mohl k odvijeni taZného lana po-
uZit ob& ruce. Pfepnutim packy 9 piepinace
2 do neutrdlni stfedni polohy se elektricky
obvod elektromagnetu 3 pFeru$i a servome-
chanismus brzdy 4 se vrdti do zdkladni po-
lohy a opét automaticky zabrzdi navijék.
Patka 9 prepinafe 2 ziistdva vlivem aretad-
niho ustroji 11 i v této poloze zajiSténa. La-
novkafi se miZe plné& soustfedit na upeviio-
vani nédkladu. Piepne-li lanovk&¥ péacku 9
pfepinade 2 do druhé krajni polohy — po-
loha pro navijeni — sepnou se kontakty 8
a 5 druhé krajni polohy p¥epinafe 2 a uza-
viie se proudovy obvod z kladného polu
zdroje elektrického proudu pFes sepnuty
druhy kontakt 8 druhé krajni polohy pfe-
pinade 2 na elektromagnet 3 servomechanis-
mu brzdy 4 na zdporny p6l zdroje elektric-
kého proudu. Tim se opét uvede v ¢innost
servomechanismus brzdy 4 a navijdk je od-
brzd&n. Soudasné se uzavie proudovy obvod
z kladného pélu zdroje elektrického prou-
du pfes dal¥i sepnuty kontakt 5 druhé kraj-
ni polohy piepinafe 2 na elektromagnet 6
servomechanismu 7 pro navijeni a na zé-
porny pdl elekirického proudu. Nabuzeny
elektromagnet 6 uvede v ¢innost servome-
chanismus 7 pro navijeni a odbrzd&ny navi-
jak zatne navijet taZné lano. Lanovkal drZi
po celou dobu navijeni patku 9 prepinale
2 sepnutou v poloze navijeni a pFekondva
odpor vratné pruZinky 10. Jakmile pusti pac-
ku 8 piepinate 2 do neutrdlni zajiSténé
stfedni polohy, sepnuté kontakty 8 a 5 se
rozpojl, ¢imZ se preruSi elektrické obvody
elektromagnetu 3 brzdy a elektromagnetu 6
servomechanismu navijeni 7 a navijdk se
zastavi a zabrzdi, Pdcka 9 pfepinale 2 je
op8t zajiSténa aretatnim dustrojim 11, Tyto
funkce jsou pro provoz lesntho lanového
systému dileZité, nebot automatické zabrz-
déni navijdku lanovky nedovoli samofinné
odvijeni navijdku zptisobeném hmotnosti né-
kladu a zabraiiuje tak zejména v piikrém
svahu nebezpetné havérii. Tato funkce ovla-
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dade lesnich lanovych systémii obdobné& zvy-
§uje bezpecnost provozu lanovky v pripadé
nedobrovolného preruSeni navijeni p¥i ne-
pozornosti, nevolnosti nebo tdrazu lanov-
kére.

Zapojeni ovlddate lesnich lanov§ch sy-
stémfi miZe byt pouZito jak pri kablovém
dalkovém ovlddani navijaku, tak pri ovlada-
ni vysiladem bezdratového dalkového ovla-
déni navijak lanovych systémd.

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni ovladace lesnich lanovych sy-
stémi, vyznadujici se tim, Ze mezi kladnym
a zdpornym pdlem zdroje elektrického prou-
du jsou paraleln& zapojeny elektrické ob-
vody pfepinace (2), z nichZ v prvém obvo-
dé je v sérii zapojen kontakt (1) jedné kraj-
ni polohy piepinace (2) a elektromagnet (3)
servomechanismou  brzdy (4) a v druhém
elektrickém obvodé& je v sérii zapojen prvni
kontakt {5) druhé krajni polohy pfepinace
(2} a elektromagnet (6) servomechanismu

(7) navijeni, pfiCemZ druhy kontakt (8)
druhé krajni polohy pfepinafe (2) je pa-
ralelné napojen ke kontaktu (1) prvni kraj-
ni polohy p¥epinale (2).

' 2. Zapojeni ovlddade lesnich lanovych sy-
stémll podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze
tfipolohovy pfepinal (2) je opatfen pruZ-
nym perem (10) pro druhou krajni polohu
packy (9) prepinale (2) a aretani ustroji
(11) pro stifedni a prvni krajni polohu pacg-
ky (9) prepinale (2].

1 list vykresii
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