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@ Dispositif d’assemblage de profilés comportant des bras basculant autour d’une zone d'articulation.

L'invention concerne un dispositif dont les bras 1, 2 ont,
& une extrémité, des griffes d'ancrage 11, 21 respectives
susceptibles d'étre éloignées par écartement desdits bras, et
une zone d'articulation & I'extrémité opposée.

Selon linvention, des évidements sont creusés symétrique-
ment respectivement dans deux faces 12, 22 desdits bras et
sont garnis d'un bloc de rappel compressible élastiquement 4
commun, des faces respectives opposées 13, 23 des deux
bras présentent dans la zone d‘articulation des surfaces symé-
triques en arcs de circonférence, les extrémités d'articulation
des bras sont emboitées dans une cavité présentant des
surfaces d'articulation en regard en arcs de circonférence de
méme rayon que les surfaces d'articulation des bras, et au
moins un bras présente dans sa face en regard de l'autre une
surface d'appui 6 pour une vis de commande 5.
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"Dispositif d'assemhlage de profilés comportant des bras bascu-~
lant auteour d'une zone d'articulation”,

L'invention concerne un dispositif d'assemblage de pro-
filés par exemple perpendiculaires, du type comportant deux bras
ayant des faces respectives disposé&es en regard et montés bascu-
lants autour d'une zone d'articulation de l'un par rapport & 1'au-
tre formée & l'une de leurs extrémités, munis chacun 3 1l'autre
extrémité d'une griffe d'ancrage susceptible d'8tre &loignée de
celle de l'autre bras lorsque l'on &carte lesdits bras en action-
nant une vis de commande coopérant avec au moins une surface d'ap-
pui prévue sur au moins l'un des deux bras.

On connaft d&jad des dispositifs de ce type, destinés &
étre logés dans une extrémité ouverte d'un profilé creux de sorte
que dépassent du profilé seulement les extrémités du dispositif,
lesquelles sont adaptées & se loger 3 l'intérieur d'un profilé par
exemple perpendiculaire au premier et muni & cet effet d'uneouver-
ture ou d'un logement de fixation dans au moins 1'un de ses flancs.

Ces dispositifs sont généralement de forme compliquée et
en conséquence, de fabrication relativement onéreuse.

L'invention a pour but de remé&dier & cet inconvénient
et concerne a cet effet un dispositif d'assemblage de profilés
par exemple perpendiculaires, du type comportant deux bras ayant
des faces respectives disposées en regard et montés basculants
autour d'une zone d'articulation de 1'un par rapport a l'autre
formée @ 1l'une de leurs extrémités, munis chacun & 1'autre extré-
mité d'une griffe d'ancrage susceptible 4'8tre €loignée de celle
de l'autre bras lorsque l'on écarte lesdits bras en actionnant
une vis de comande coopérant avec au moins une surface d'appui prévue sur
au moins 1'un des deux bras, dispositif caractérisé en ce que, & leur extrémité

d'articulation, les bras comportent d'une part des &videments respectifs symétriques

oli est logé un organe de rappel déformable €lastiquement, et d'autre part des
surfaces convexes respectives symétriques 3 profil en arc de circonférence réali-
sées sur leur faces opposées 3 celles en regard, en ce que les extré&mités d'ar-
ticulation desdits bras d'une part et 1'organe de rappel déformable &lastiquement
d'autre part sont associés dans une disposition insérée de telle sorte que ledit
organe déformable exerce sur les bras une force de rappel tendant
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3 leur rapprochement lorsqu'ils sont &carts, et en ce que lesdites extyé&mités d*
articulation sont logées dans une cavité dont la paroi interne présente des
surfaces d'articulation respectives symétriques se faisant vis & wvis et ayant
un profil en arc de circonférence de mime rayon que celui des surfaces convexes
respectives desdites faces opposées des bras.

Selon une caractéristique avantageuse de 1'invention, les deux bras
présentent une forme extérieure identique,

Selon ure autre caractéristique préférentielle de l'invention, les
évidements sont creus&s dans les deux faces respectives disposes en regard
et débouchent en bout de 1'extrémité d'articulation des bras, 1'organe de rap-
pel est un bloc ccmpressible &lastiquement, et le dispositif comporte un four-
reau de solidarisation dans lequel est creuseela cavité ol sont logées les ex-
trémit8s d'articulation des bras et le bloc campressible &lastiquement.

D'autres caractéristiques et avantages de 1'invention ressortiront
d'ailleurs de la description qui va suivre, se rapportant 3 des formes de réa-
lisation préférentielles de 1'invention données 3 titre d'exemples non limi-
tatifs et illustrées sur les dessins ci-joints dans lesquels :

- la figure 1 est une vue de profil partiellement coupée d'un dis-
positif selon 1'invention en position de repos;

- la figure 2 est une vue de profil du dispositif de la figure 1
en position d'assenblage de deux profilés;

- la figure 3 est une section transversale montrant un profilé dans
lequel est introduit un dispositif selon une variante de réalisation de 1'in-
vention;

~ la figure 4 est une coupe longitudinale du profilé et du dispo-
sitif de la figure 3;

- la figure 5 est une vue en perspective explosée de deux profilés
dont 1'un comporte un dispositif selon la variante des figures 3 et 4 dans sa
position d'assenblage des profilés.

Le dispositif d'assemblage représenté sur les dessins, dans ses
deux formes de réalisation, est un pion destiné 3 6tre logé dans une extrémité

ouverte d'une pigce A, telle qu'un profilé creux, de telle sorte que dépassent
de cette premiére pidce A seulement des griffes d'ancrage proéminentes, lesquel-~

les sont adaptées & se loger a 1'intérieur d'une autre pidce B telle qu'un
profilé perpendiculaire 3 la premidre pi&ce, munie 3 cet effet d'une ouverture
ou d'un logement de fixation dans au moins 1'un de ses flancs.

Ce dispositif est qu type &carteur 3 bras articulés
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1,2 montés basculants autdur de leurs zones d'articulation, lo-
gés, comme on l'a vu pour partie dans la premi&ére pidce A et
pour partie dans la seconde, et les gz;:iffes d'ancrage 11,21 sont
réalisés & des extrémités respectives de solidarisation des

bras 1,2 & la seconde pig&ce B.Ces griffes d'ancrage sont munies

de surfaces decontact 110,111,210,111 avec cette seconde piéce,
destinBesd permettre un certain serrage des griffes 11,21 contre
les parois internes de celle~-ci. Les bras 1,2, qui ont une

forme extérieure identique, dmpuﬁgntdes moyens d‘'articulation
dans un fourreau 3 commun,qui seront décritsdans la suite; des
moyens de commande d'é&cartement des extrémités de solidarisation
des bras conférent 3 ceux-ci une mobilité entre une position de
repos dans laquelle les extrémités de solidarisation sont rap-
prochées et une position de solidarisation & la deuxidme pié&ce
dans laquelle elles sont éloignées et en contact serré avec les
parois internes de cette seconde pié&ce B.

Les moyens d'articulation sont prévus dans une
zone d'articulation située aux extrémitds des bras qui sont
opposées aux extrémités de solidarisation, et les moyens de com-
mande d'dcartement des bras et des extrémités de solidarisation
sont positionnés et agissent entre les extrémitds opposées des
bras, c'est-3-dire entre les moyens d'articulation et les extré-
mités de solidarisation. »

Plus précisément, les bras 1,2 sont des plaques sen-
siblement rectangulaires présentant une section iongitudinale
sensiblement identique sur toute leur largeur, disposés super-
posées de maniére que deux de leurs faces 12,22 soient disposées
en regard sur toute leur étendue et que leurs chants de bout
comme leurs chants latéraux soient en affleurement.

Les faces 12,22 gqui sont placées en regard seront.
désignées par le terme "faces internes” dans la suite de 1'exbosé,
tandis que les faces opposées 13,23 seront désignées par le
terme "faces externes".

Les moyens d'articulation comportent, sur les faces
externes 13,23 des Bras 1,2, une surface cylindrique convexe
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131,231 ayant un profil en arc de circonférence s'étendant
jusqu'en bout de l'extrémité d'articulation des 5ras, rac-
cordée au chant de bout 14,24 du 5ras, lequel est perpendi-
culaire & la face interne 12,22; de 1'autre c8té&, la surface
cylindrique convexe 131,231 se prolonge par une autre surface
cylindrique 132,232, concave celle-13, a profii en arc de
circonférence de rayon sensiblement égal mais de concavité
inversée; cette surface cylindrigue concave 132,232 est rac~
cordée par une surface plane 133,233 de faible longueur, a

la face externe 13,23 du Bras.

Toujours dans la zone d'articulation, chaque bras
1,2 comporte, creusé ici dans sa face interne 12,22, un &vi-
dement d&bouchant en bout de son extrémité d'articulation;
cet évidement pré&sente ici un flanc 121, 221 perpendicu-
laire 3 cette face 12,22 et un fond 122,222 paralléle a
la méme face et débouchant en bout du bras perpendiculairement
au chant de bout 14,24 de celui-ci.

Les faces internes 12,22 des bras 1,2 sont raccordé&es
aux flancs 121,221 de l1l'évidement par un plan incliné 123,223
de faible longueur,et planesdepuis ce plan incliné 123,223
jusqu'd 1l'extrémité de solidarisation et plus précisément
jusqu'au chant de bout 15,25 de cette extré&mité; les faces
externes 13,23 sont &galement planes, depuis la surface plane
133,233 de raccordement & la surface cylindrique concave 132,
232 jusqu'd la r&gion des griffes d'ancrage, et res faces sont
légérement inclin&es par rapport aux faces infernes, comme
cela sera précisé par la suite.

Les extrémités d'articulation des bras sont emboitées
dans un fourreau commun de solidarisation 3 pré&sentant une
forme générale'ﬁm&ﬂlélaﬁ;é&hpe 4 section sensiblement carrée
et de longueur &gale 3 la largeur de la plague constituant. les
bras 1,2, creusé d'une cavité dont la paroi interne présente
des surfaces d'articulation sensiblement complémentaires aux surfa-
ces convexes respectives de la zone d'articulation des bras 1,2 et se fai-
sant donc.vis & vis, comportant des surfaces cylindri-
ques 31 en creux ayant un profil en arc de circonférence
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sensiblement de méme rayon que celui des surfaces d'articula-
tion des bras ; du c6té des chants de bout 14,24 des bras, ces
surfaces d'articulation du fourreau sont relides par une paroi
plane 32 légérement en retrait, déterminant un espace entre
elle et ces chants de bout ; & l'opposé, la paroi interne de

la cavité du fourreau débouche dans une face de la périphérie
de celui-ci par des surfaces cylindriques 33 A profil en arc

de circonférence de méme rayon gque les surfaces en creux, mais
de concavité inversée, c'est-a-dire en relief vers le plan lon-
gitudinal médian du fourreau, de telle sorte que les surfaces
cylindriques concaves 132,232 des bras s'ajustent également dans
le fourreau et plus précisément entre les surfaces cylindriques
en relief de la cavité de celui-ci ; afin que les extrémités
d'articulation des bras puissent étre emboitées dans le four-
reau et y pivoter, les surfaces cylindriques de celui-ci sont
écartées d'une distance trés légérement supérieure & celle qui
sépare les régions correspondantes des surfaces d'articulation
des bras lorsque ceux-ci sont disposés face contre face ; la
largeur du fourreau 3 est sensiblement égale & la distance

qui sépare les faces externes des bras lorsque les faces inter-
nes sont 1l'une contre l'autre, Lorsque les bras 1, 2 sont emboftés dans le
fourreau 3, leurs évidements creusés dans leurs faces internes déterminent
un logement ol est inséré un organe de rappel déformable élastiquement sous
la forme d'un bloc 4, ici sensiblement parallélépipédique, compressible élas-
tiquement, par exemple en caoutchouc ou analogue, qui est donc également
logé dans le fourreau 3 ; ce bloc 4 assure un bon positionnement
1'un contre l'autre des bras dans le fourreau en 1'absence
d'effort exercé par les moyens de commande d'écartement, et

joue le r6le de ressort de rappel chargé et tendant & ramener
les bras en position serrée 1l'un contre l'autre lorsqu'ils sont
écartés sous l'action de ces moyens de commande d'écartement par
suite du glissement pivotant des bras dans le fourreau grice

au positionnement approprié des diverses surfaces cylindriques
131, 231, 132, 232, 31, 33, les unes par rapport aux
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autres et & la présence des plans inclinés 123,223 raccordant
les flancs 121,221 des &videments aux faces internes 12,22 des
bras 1,2. Lorsque les extrémités de solidarisation des bras sont
écartées, le bloc campressible &lastiquement 4 est comprimé par les
fonds 122,222 des &videments, et une expansion correspondante

est permise grfce au retrait de la paroi plane 32 reliant les
surfaces d'articulation du fourreau 3, constituant donc une zone
d'expansion du bloc 4. Lorsque les moyens de commande d'é&carte-
ment sont actionnés en sens inverse de celui provoguant 1'écar-
tement, le bloc compressible élastiquement = reprend sa forme initiale
et provogque effectivement le rapprochement des extrémités de
solidarisation des bras.

Des griffes appropriées, d'ailleurs d&ja comnues en partie, seront
décrites succintement en partant - de leur zone de contact avec la demxi®me piéce
B, constituée par une rainure s'étendant sur toute la largeur des bras
1,2, et en tournant autour de ceux-ci en allant tout d'abord en
direction du chant de bout 15,25 de 1l'extrémité de solidarisation
des profilés, Dans ces conditions, on rencontre successivement
une surface de fond de rainure 11C,210 sensiblement paralléle
d la face interne du bras, s'é&tendant donc sur toute la largeur
de celui-ci et destin&e 3 venir en contact avec la paroi externe
du logement de fixation du profilé B lorsque les griffes sont en
position écartée en vue de l'assemblage des profilés A,B, une
surface 111,211 constituant une paroi de la rainure et inclinée
a 45° vers l'extérieur du dispositif en allant vers l'extrémité
de la griffe, destinde & permettre un positionnement correct par rap-
port au profilé B, une surface externe 112,212 paralléle 3 la
face interne des bras, et un chanfrein 113,213 3§ 45° aboutissant
3 l'extrémité du bras et plus précisément au chant de bout 15,25
de celui-ci.

Si 1'on continue 3 tourner autour des bras, on rencontre
ensuite la face interne 12,22 du bras a laquelle le chant de bout
15,25 est perpendiculaire, s'étendant jusqu'd la zone d'articula-
tion, le plan incliné 123,223 de raccordement
38 l1l'évidement, le flanc 121;221, puisle fond 122,222 de 1'évidement,



10

15

20

25

30

35

2585801

le chant de bout 14,24 de l'extrémité d'articulation, la suxface
cylindrique convexe 131,231, la surface cylindrique & concavité
inverse 132,232, la face externe 13,23, ‘et enfin l'autre paroi
de la rainure d&limitant la griffe du cdté de 1'extrémité de soli-
darisation, constituée tout d'abord d'une surface 114,214 per-
pendiculaire & la face interne du bras et ensuite d'une surface
inclinée 115215 & 45°* symétrique de la paroi opposée 111,121 de la rai~
nure. On notera que l'inclinaison de la face externe des bras
par rapport 3 la face interne est choisie de telle sorte que
lorsque les bras sont en position d'assemblage des profilés

donc "griffes écartées, les faces externes soient paralléles et
écartées d'une distance sensiblement égale a la largeur du four-
reau; 1'épaisseur des griffes est inférieure & 1'gpaisseur des bras
en n'importe quel point de leur partie inclinée,

Les moyens de commande d'écartement des ériffes d'an-
crage 11,21 sont constitués par une wvis 5 et au moins une sur-
face d'appui 6 appartenant & au moins 1l'un des bras 1,2.

7 Dans la forme de réalisation du pion représentée sur les
figures 1 et 2, la vis 5 est insérée dans un trou taraudé 51
dont l'axe longitudinal est sensiblement perpendiculaire 3 la
face interne du bras 1 et traversant ce bras d'une face 3 1'au-
tre, et la surfaced'appuli 6 coopérant avec cette wvis constituant
l'organe de commande est elle mé&me constituée par la région de
la face interne 22 du bras 2 qui est dispoéée en regard de 1'ex-
trémité de la wvis de commande.

Dans la forme de ré&alisation du pion des figures 3 & 5,
1l'organe de commande est constitué par une vis 5 insérée dans
une contre-plaque 7munie d'un trou taraudé 71 la traversant
d'une face & l'autre et disposée de telle sorte que l'une
de ses faces soit appliquée contre les chants latéraux adjacents
des deux bras, @ 1'intérieur du profilé A. Dans cette forme de
réalisation, les surfaces d'appui,prévues sur les faces internes des
bras,sont réalisées identiquement dans les deux bras 1,2 ; & cet effet,
des surfaces demi-cylindriques se faisant vis & vis débouchent
3 la surface de 1'un des chants latéraux 16,26 de chacun des
bras et sont prolongées 2 l'intérieur de ceux-ci par des surfaces



10

15

20

25

30

35

2585801

demi-tronconiques respectives se faisant également vis 3 vis et
constituant les surfaces d'appui 6 de maniére & former, lorsque
les bras sont plagués 1l'un contre l'autre, un trou cylindrique
de diamdtre légeérement plus grand que celui de la vis de comman-
de d'écartement, se terminant par une partie tronconique desti-
née & coopérer avec 1'extrémité tronconique de la vis de commande;
de préférence, cette vis est une vis pointeau, de sorte que son
extrémité tronconique soit de relativement grande longueur afin
que 1'écartement des bras puisse &tre réglé continuement sur
une plage suffisamment étendue.

‘ Dans les deux formes de réalisation, il est
nécessaire que le profilé A soit percé d'un trou lisse pour
le passage de la vis de commande 5, dans 1'une de ses faces dans
le cas de la premire forme de réalisation, dans un de ses
chants dans le cas de la deuxidme forme ; la vis de commande 5
est naturellement accessible de l'extérieur du profilé A en vue
de son actionnement en rotation.

Afin de ne pas avoir & exercer une force trop im-
portante sur la vis, on choisit de préférence la distance de celle-
ci 3 la griffe d'ancrage inférieure & la distance qui la sépare de
l'articulation, par exemple de 1'ordre de la moitié de cette
derniére.

La deuxidme forme de réalisation nécessite que
la contre-plaque 7 soit disposée dans le profilé A de telle sorte
que son trou taraudé 71 soit bien en regard du trou déterminé
dans les faces internes des bras,

En vue de son utilisation, aprés que le fourreau
3 ait &té placé autour de son extrémité d'articulation
incluant le bloc 4 compressible &lasticuement, 1le dispositif est
donc inséré dans 1l'extrémité ouverte d'un premier profilé A de
sorte que dépassent uniquement ses griffes dancrage 11,21; le dis-
positif est pratiguement immobilisé du fait que ses dimensions
hors-tout sont & peine inférieures aux dimensions intérieures
du profilé A; la vis de commande d'écartement est alors introdui-
te dans le trou lisse du profilé, sans &tre suffisamment vissée



10

15

20

25

2585801

pour &carter les bras l'un de l'autre; puis, les deux profilés
A,B 2 assembler sont approch&s et positionnés, les griffes du dis-
positif étant introduitesdans 1'ouverture ou le logement de fi-
xation du deuxi@me profilé B. Les profilés sont maintenus dans
le positionnement désiré 1l'un par rapport 3 l'autre et la vis
de commande 5 est vissée, ce qui &carte les extrémités de so~
lidarisation des bras et &loigne les griffes d'ancrage 11,21 1l'ure
de l'autre, jusqu'a ce que le serrage désiré soit eﬁtenu; pour
démonter les deux profilés A,B, il suffit de dévisser la wvis
5 de commande, ce qui provogue le rapprochement des gi'iffes 11,21
sous l'action de décamnpression du bloc compressible &lastiquement
4,

Bien entendu, l'invention n'est pas limitée aux
formes de réalisation ci-dessus décrites et représentées, a
partir desquelles on pourra prévoir d'autres formes de réalisa-
tion sans pour autant sortir du cadre de cette invention; on pour-
ra par exemple prévoir que les bras soient insérés dans l'organe de
rappel, qui serait alors logé dans des &videments prévus dans les
faces externes des bras, et que l'organe de rappel et lg fourreau
soient une seule et m@me piéce; on pourra &€galement prévoir, dans

des variantes de la forme de réalisation des figures 3 & 5, d'in-

sérer la contre-plague 7 non pas appliquée en contact contre les
chants latéraux adjacents des deux bras, a l'intérieur du profilé
A, mais 8 1'intérieur d'une glissiére prévue dans un chant latéral
de ce profilé; on pourra €galement prévoir de supprimer la con-
tre-plaque, et simplement de tarauder le trou de passage de la vis
de commande existant dans le chant du profilé&, de telle sorte que
ce soit ce trou ainsi taraudé qui coopére avec cette vis de com-

mande.
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10

REVENDICATIONS

1°) Dispositif d'assemblage de profilés (A,B) par
exemple perpendiculaires, du type comportant deux bras {1,2) ayant
des faces respectives disposées en regard et montés basculants
autour d'une zone d'articulation de l'un par rapport 3 1l'autre
formée 3 1l'une de leurs extré&mités, munis chacun 3 1l'autre extré~
mit& d'une griffe d'ancrage (11,21) susceptible d'&tre &loignée
de celle de 1l'autre bras lorsque l'on &carte lesdits bras (1,2)
en actionnant une wis de commande (5) coopérant avec au moins une
surface d'appui prévue sur au moins l'un des deux bras (1,2),
dispositif caractérisé en ce que, 38 leur extrémité& d'articula-~
tion, les bras comportent d'une part des &videments respectifs
symétriques olt est logé un organe de rappel déformable &lasti-
quement (4), et d'autre part des surfaces convexes respectives
symétriques (131,231) & profil en arc de circonférence réalisées
sur leurs faces opposées a celles en regard, en ce que les extré-
mités d'articulation desdits bras d'une part et l'organe de rap-
pel déformable &lastiquement d'autre part sont associés dans une
disposion insérée de telle sorte que ledit organe déformable
exerce sur les bras une force de rappel tendant a leur rappro-
chement lorsqu'ils sont &cartés, et en ce que lesdites extrémités
d'articulation sont logées dans une cavité dont la paroi in-
terne présente des surfaces d'articulation (31) respectives sy-
métriques se faisant wis & vis et ayant un profil en arc de cir-
conférence de mé&me rayon que celui des surfaces convexes respec-
tives desdites faces opposées des bras.

2°) Dispositif selon la revendication 1, caractérisé
en ce que les deux bras (1,2) ont une forme extérieure indentique.

3°) Dispositif selon 1l'une quelconque des revendica-
tions 1 et 2, caractérisé en ce que les &videments sont creusés
dans les deux faces respectives dispos&es en regard (12,22) et
débouchent en bout de 1l'extr&mité d’articulation des bras, 1l'or-
gane de rappel (4) est un bloc compressible &lastiquement, et
le dispositif comporte un fourreau de solidarisation (3) dans
lequel est creusé la cavité oll sont logées les extrémités
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11

d'articulation des bras (1,2) et le bloc compressible élastique-
ment (4). '

4°) Dispositif selon l'une quelcongue des revendications
1 & 3, caractérisé& en ce que les &videments de chague bras com-
portent deux parois planes (121,122,221,222) dont l'une est per-
pendiculaire & la face (12,22) en regard de l'autre bras, et dont
1l'autre est paralléle & la m&me face. |

5°) Dispositif selon la revendlcatlon 3, caracterlse
en ce que le bloc compress1b1e élastiquement (4) est de forme
parallélépipédique et constitue un ressort chargé lorsque les
bras (1,2) sont écartés afin d'exercer alors un effort de rappro-
chement de ceux-ci et un rapprochement effectif en cas d'action-
nement de la vis de commande d'&cartement (5) en sens inverse
de celui provoguant 1'&cartement.

6*) Dispositif selon l'une quelconque des revendications
1 38 5, caractérisé en ce que chaque bras (1,2) présente, en bout
de son extrémité d'articulation, un chant plan (14,24) perpendi-
culaire 3 une paroi plane (122,222) de son &videment pour l'or-
gane de rappel (5).

~ 7°) Dispositif selon l'une quelcongue des revendications

1 3 6, caractérisé en ce que la cavité comporte une paroi plane
(32) entre les surfaces d'articulation (31) & profil en arc de
circonférence, cette paroi plane &tant en retrait desdites sur-
faces d'articulation en arc de circonférence afin de constituer
une zone d'expansion d'un bloc compressible €lastiquement (4).

8°) Dispositif selon l'une guelconque des revendica-
tions 1 & 7, caractérisé en ce que la surface convexe (131,231)
3 profil en arc de circonférence de la zone d'articulation de
chaque bras (1,2) est raccordée, du cBté opposé a l'extrémité
d'articulation, 3 une surface (132,232) & profil en arc de cir-
conférence derayon sensiblement égai mais ‘de concavité inversée,

9°) Dispositif selon 1'une gquelconque des revendica-
tions 1 38 8, caract&risé en ce que la paroi interne de la cavité
est raccordée & la périphérie de la piéce dans laquelle elle
est creusée, par des surfaces cylindriques (33) & profil en arc
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de circonférence de m&me rayon que lesdites surfaces
(31) se faisant vis 38 vis de ladite cavité, mais de concavité -
inversée,

10°®) Dispositif selon l'une gquelconque des revendie-
cations 1 3 9, caractérisé en ce que 1l'un des bras comporte
un trou taraudé (51) dont 1'axe longitudinal est sensiﬁie—
ment perpendiculaire & sa face (12) en regard de l'autre bras,
destiné 3 coopérer avec la wvis de commande (5), et la région
de la face (22) de cet autre hras qui est en regard de la wis
de commande constitue ladite surface d'appui (6) pour cette
vis. -

11°) Dispositif selon 1l'une guelconque des revendi-
cations 1 3 9, caract&risé& en ce qu'il comporte une con-
tre plagque (7) munie d'un trou taraudé& (71) la traversant
d'une face & l'autre, pour la vis de commande (5), en ce que
les deux bras (1,2) présentent des surfaces respectives se
faisant vis-3-vis réalisées sous la forme de surfaces demi~-
cylindrique, dé&bouchant dans l'un de leurs chants latéraux,
prolong&es & 1l'opposé& desdits chants par des surfaces d'appui
(6) demi-~tronconiques se faisant &galement vis & vis, lesdites
surfaces demi-cylindrigue et demi-tronconique déterminant un
trou présentant sensiblement la forme d'un cylindre prolongé
par un tronc de c8ne lorsque lesdites faces en regard (12,22)
respectives sont dispos&es l'une contre l'autre, en ce que le
diamétre dudit cylindre est au moins sensiblement égal a
celui de la vis de commande (5), en ce que la contre-plague
(7) est destinée a &tre disposée de telle sorte qhe ledit trou
taraudé soit en regard dudit trou déterminé dans lesdites
faces en regard, et en ce que la vis de commande (5) est
une vis pointeau dont le pointeau est adapté & coopérer avec
lesdites surfaces d'appui (6) demi-tronconiques pour &carter
les bras (1,2). '

12°®) Dispositif selon la revendication 11, caracté-
risé en ce gue la contre-plaque (7) est insér&e dans 1l'un
des profilés (A), 1l'une de ses faces &tant appliquée en contact
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contre des chants latéraux (16,26) adjacents des deux hras
(1,2). 7

13*) Dispositif selon la revendication 11, carac-
térisé en ce que la contre-plague (7) est insérée dans une
rainure prévue dans un chant latéral de 1'un des profilé (An).

14®) Dispositif selon 1'une quelconque des revendi-
cations 1 & 9, caractérisé en ce que les deux bras (1,2) pré-
sentent des surfaces respectives se faisant vis-a-vis réalisées
sous la forme de surfaces demi-cylindrique, déﬁouchant dans un
de leurs chants latéraux, prolongées 3 1'opposé desdits chants
par des surfaces d'appui (6) demi-tronconiques se faisant &ga-
lement vis & vis, lesdites surfaces demi—éylindrique et demi-
tronconique déterminant un trou présentant sensiblement la
forme d'un cylindre prolongé par un tronc de c8ne lorsque les-
dites faces en regard (12,22) respectives sont disposées 1l'une
contre l'autre, en ce que le diamdétre dudit cylindre est au
moins sensiblement égal 3 celui de la vis de commande (5), et
en ce que la vis de commande (5) est une wvis pointeau dont le
pointeau est adapté 3 coopérer avec lesdites surfaces d'appui
(6) semi-tronconiques pour &carter les bras (1,2) lorsque ladite
vis est viss&e dans un trou taraudé prévu dans un chant de 1'un
des profilés (a).
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