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(54) Zapojeni pro mé¥emi, volbu rozsahi, vjchozi nastaveni a imdikaci plohy extenzometrd

Vyndlez se tykd zapojeni pro méFeni,
volbu rozsshl, vychozi nastaveni a in-
dikaei polohy extemzometrl.Zapojeni obsa-
huje zdroj konstantniho proudw, extenzometr,
blok volby mériefho rozsahu, méiici zesi-
lovad, blok vystupmiho posumuti, referemel
‘signalizace tahové a tlakové deformace,
'porovnévaci dleny & signalizaci tahové a
tlakové deformace.Zménou odpord p¥i &ia -
nosti tenzometrd vznikme signdl p#imo dimdr-
ny snfmené deformaci, kladny p¥i tahové
deformaci, zdporny p¥i tlakové deformaci.
Rozsah méPené deformace extemzomeiru je
'mo¥mé po stupnich m¥nit.Foldtedni vistup-
ui signdl je mo#mé klednd i sédporhé posou-
vat a polaritu méfemé deformace je moZmé
indikovat.Zapojeni se vyuiije p¥i zkoud -
kéokh materidlovych veorki ne elektrohydra-
ullekém zatéZovacim zafizeni.
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Vyndlez se tjkd zapojem{ pro n¥¥enf, volbu rozsahy, vychozi nasteveni & indikasi polohy
extemzometrd obsahujfei zdroj konstantaiho prou&u, extenzometr, blek volby méiiciho rozsa-
hu, méFiel zesilovad, blok vystupn{ho posunuti, referemei gignalizace tabové & tlakové de-
formace, porovadvaci &lemy & signalizaci tahové a tlekové deformacee

PFi navovych zkoudkdch materidlovyich vzorkld je tieba méPit pomdrnou deformaci L1 ’
kde A1 =1 = 1,, je-1i 1 pivodni délka a 1g aélka po deformeei, pomoci extenzome%rﬁ .
Absolutni 1 pomdrmd deformsse nabyvd pii tahovém zatiZeni klednfch hodnot a p¥i tlekovém
zati¥en{ zdpornych hodnot. Extenzometry se upevauji pomoei pruZimek k vélecové Jésti zkou ~
$emého materidlového vzorku e mé¥i pomérnou deformeei jak pFi statickém tak pii dynamickém
zatéZovéni,.

PFi upnut{ extenzometru ke zkoubendmu vsorku je t¥eba pFed kaZdou zkouskou nastavit nulo-
vou hodnotu vystupu s phesmostd alespon 0,8 % . MéFemé signdly z extenzometrd jsou Fddoveé
v droval uV a musi se ddle zesilovat me voltovou droven pro fiqeni a vyhodneceni zkoudky v
elextrohydraulickém eystému; BShem zkoudky ¥asto dochdzi u né¥Fendho vzorku k délkovim zmé-
#dm, kdy plvodmni rozsakr mé¥eni nestadi a b&hem zkoudky je nutno rozseh deformeee extenzo-
metru 1 m¥kolikrdt zvét¥ovate

7némd zkusebni zeFizeml uZiveji nékolike typy extenzometry, které se voli podle potfeb-
ného rozsahuAl . Nedostatkem je, %e pPi volbé extenzometru 8 A1 potfebnym pro celou zkous-
ku je mizkd eitlivest a presnost ma poldtku mi¥eni PP po¥adavku vyS8{ citlivostl je t¥ebe
extenzometry bdhem zkoudky vym$novet, coi vyvoldvd nutnost preruseni zkousky.Dalsi nevihodou
je potPeba extenzometrd s riznfm rozsshem, Ve vieck p¥ipadech neni pFi upnuti extenzometru
ne vzorek informaee o Sprévaém nastaveni muly, které se miZe p¥i upnut{ 118it o ndkolik pro=-
cent. Rovm$% schdzl informace, zde je chyba kladmd &i zdpornd. Ddle je pii malyeh vystupmnich
signdlech superponovdna vysokd hladima rudivich signdly, kterd je spolené se signdlem p¥i-
vedena do Yfdie{hs elektromiekého systému vzddleného i nékolik desitek metrid.

P¥mto nedostatkim Seli zapojeni podle vynélezu, jehoZ podstatou Je, %e vystup zdroje kons~-
tantnfko proudu je spojem se vstupem extenzometru, jeho¥ vystup je veden ma prvai vstup méfi-
efho zesilovade a ma vstup bloku volby mé#ic{ho rozsshu, jehoZz vystup je spojen s drunym vstu-
pen méFiciho zesilovale, jeho¥ vetup koncové stupmé mSFiciho zesilovade je veden na vystup
bloku vystupniho posumuti, jeho¥ vestup.je Pizem vistupem referense v§stupniho posunuti a vys-
tup mé¥iefho zesilovale je pfipojem na prvai vstupy porovnévacieh lend a vystup reference
gignalizace tahové deformace je pFipojen na druhy vstup prvniho porovmdveciho &lenu, jehoZ
vystup nepdji vstup signalizace tlakové deformace, zatim eo vystup referemce signalizace tla-
kové deformace je pFipojem na vstup druhého porovmdvaciho &lenu, jeho# vystup napdji vstup
signalizeee tlakové deformece.

Zapojeni podle vyndlezu umofnuje rudni volbou rozsahu nahradit ndkolik dosud uiivanych
 extemzometrd. Zepojem 1 je moZmo unfstit t3emd k extenzometru a tak omezi® o jedem ¥4d vliv
rudivyeh signdlld na vystupni signdle. Nestaven! nuly vystupu médiciko zesilovale je nezdvis-
16 ma nastaveném rozsahu. Pomoei signalizace tahové a tlakové deformace je moimé jednoduse -
a pFesmé nastavit nulu extenzometru a indikovet jeho stave

Ph{klad zapojem{ podle vynédlezu je zmdzormdn na pFipojeném blokovém schématu.

Zdroj 1 konstantniho proudu je vytvofem Howlandovym obvodem s operadnim zesilovadem,
Umo¥nuje mepijet mé¥ici mistek extenzometru 2 konsteantnim proudem nezévislym ne vstupnim
odporu rapdjeného mistku extenzometru g,'pfiéemi vystup 01 zdroje konstantnihke proudu 1
je spojem se vstupem 21 extenzometru 2, jehoZ vystup 22 je veden ne prvai vstup 31 méFi -
ciho zesilovale 4 & na vstup 31 bloku 3 volby méFiciho rozsahu, jehof vystup 32 je spojem
@ drumym vstupem 42 méiie{ho zesilovale 4, jeho% vatup 43 koncového stupmé méFiciho zesi -~
lovae 4 je~piiveden na vystup 51 bloku 3 v§stupniho posunuti, ktery je tvoFem zavezbenym
operadmim zesilovelen a jeho¥ vstup 52 je spojem s vystupem 61 referemse 6 vystupniko po-
suaut{ e vystup 44 md¥icicho zegilovade 4 je pfipojem na prval vstup 81 prvnihe porovadva~
cihe dlenu 8 & na prvai vetup 11l druhéko porovaévaciho &lenu 11 « Oba tyto porovndvaci
$lemy jsou tvoFemy kompardtorye. Ne, druhy vstup 82 prvniho porovnévaciho &lenu 8 je prive-
dem vystup 71 referenee 1 tahové deformace & ne druhy vstup 112 druhého porovnévaciho Sle~
au 11 je pFivedem vystup 101 referemee 10 signalizace tlaekové deformace.Referemce [
signaligzace tahové deformace obsahuje presnf a stabilni nestavitelny zdroj kladné napétové
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drova¥, kterfm se nastavuje pofadovand Urovem indikace tahové deformace, Referense 10 sig-
melizace tlakové deformace obeahuje pfesnf a stabilni nastavitelny zdroj zdporné napdtové
trovamé, kterym se nastavuje poZadovand irovem signelisece tlekové deformace.Vystup 83 prv-
niho porovnévaciho Elenh‘g napdj{ vatup g1 signalizace 9 tahové deformace, zatimco vystup
112 druhého porovmdveoiho Slemu 11 napdj{ vstup 121 signalizaee 12 tlakové deformace.

Ctmnosti extenzometru 2 dochdzi v jeho méFfofm mistku ke zmén¥ odporu tenzometry e tim
k rogvd¥eni celdho mistku, kdy ma v¥stupu 22 extemzometru 2 se objevi signdl pFimeo dmér -
ny snimané deformasi, PFi tahové deformaci vznikme kladny signdl, p¥li tlakové deformaci
zédporny signdl, V mdfioim zesilovadi 4 se signdl z extensimetru 2 zesiluje na trovem - 10V
af + 10V a 5 vystupu 44 mdFieiho gesilovale 4 se zesileny signdl vede do elektrohydraulic-
kého Fidiofho systému. Velikost zes{lemf{ mé¥iciho zesilovale 4 Jje moiné volit v souladu s
pofadavkem ma m¥¥ici rozmak extemzometru 2 pPepindnim vazebnich odpord v bloku 3 volby mé-
Ficfho rozsaku.V bloku 3 volby mé¥iolhd rozsahu Je té% molné pFepnutim pFepinma¥e zkratovat
prval vatup 41 m¥iioiko zesilovade 4 a komtrolovat nulové poddtedni nastaveni na vystupu
44 mé¥iolho gesilovale 4. Referemce & vystupniho posumuti slou¥{ k zeddvan{ pfeand defi -
novamého & stabilniko kladmého mebo zdporného napdti, kierym se ${dl pofadeveny posuv mu-
1y ma v¥stupu 44 m¥ficfho mesilovade 4¢ Blok J vystupniko pesunuti impendednd r¥izpisobu~
Je referemce 6 vistupniho posmnutf k m&Fiefmu zesilovaedi 4. Kladny signdl na vystupu 44
" mé¥iofho zesilovale 5 je indikovén poure signaligaci 9 tahové deformﬁoe.Zéporny 8igndl as
vistupu 44 m&*iciho zesilovade 4 Je indikovén pouze signalizac{ 12 tlekové deformace.

PF1 nulovém sigmdlu na vystupu 44 mé¥icfho zesilovade 4 nebo signdlu men¥im ne¥ jsou
mege nastavené v referemci 7 tahové deformace a v referemci 10 tlekové deformece-indikuje.
signalizace 9 tahové deformace i signalizace 12 tlakové deformace, 3{m¥ je zdroven ddna
informace o ;rovoznim stavu zabizend,

Vyndlezu se vyu¥fije pFi zkou¥kdch materidlovych vzorkld ma elektrohydraulickém zatd¥o-

vacim za¥igeni,
PREDMET VYNLALEZU
Zapojeni pro m¥¥eni, voldbu rozsahld, vjchozi nastavemi & indikaoi Poloky extemgometry

obsahujfef zdroj konstamtniko proudu, extenzometr, blok volby m$Fleiho rozsahu, mérici ze~
#iloved, blok vystupnfho posunutf, referemci vystupniho posunuti, referemei signalizace
tahové a tlakové deformace, porovadvaci Sleny a signalizace tahové & tlakové deformace
vyznadujfof ae tim, Ze v¥stup (Ol) zdroje (1) konstentnihe proudu je spojem se vatupem
(21)extenszometru (2), jeho¥ vystup (22)je veden na prvai vatup (41)méficiho zasilovade
(4)e ma vspup (31) bloku (3) volby mé¥ieiko rogsahu, jehof vistup(32)je spojem s drukym
vetupem (42) méFicfho zesilovade (4), jehof vatup (43) kemcovéhe atupnd m¥ficiho zesilo-
vale (4) Je vedem ma vistup (51) bloku (5)vystupnfho posunutf, jeho¥ vatup (52)je ¥fzem
vistupem (61) referemee (6)vystupniho posunuti a vystup(44)m¥¥icfho zesilovale Je p¥ipo-
jen na prva{ vstupy (81,111) porovndvasich 8lend(8,11)e vystup(Th)reference (7) signali-
sace tahové deformsce je pFipojen na druhy vatup(82) prvmfho porovnéveciho 3lenu (8), je-
Ro¥ v¥stup(83)nepdjf vetup (91)sigmalizece (9)tahové deformace. gatimoo vistup (101) re=-
feremce (10) mignaligace tlekové deformace Je p¥ipojem ma vstup(112)drukého porovndve~
cfho Slemu (11), jeho¥ vystup (113)napdji vatup (121)sigmalizace (12) tlakové deformace,.

1 vykres
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OPRAVA

popigdu vyndlezu k autorskému osvdddeni £.215 142
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U popisu vynslezu k autorskému osvéddeni &.213 142 Je chyba
vV nézvu.

Sprévné: Zapojeni pro m&¥eni,volbu rozsahu,vychoz{ nastavend
a indikaci polohy extenzometrd
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