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Samoczynne przekiladnie w pojazdach
mechanicznych sg znane. W tych przekla-
dniach biegi wlgczane s3 samoczynnie w
zaleznodci od liczby obrotéw walu mape-
dzajacego albo od wielko§ci momentu obro-
towego walu mapedzanego. W innych urzg-
dzeniach liczbe obrotéw walu napedzajace-
go utrzymuje si¢ stalg. Znane s3 réwniez
urzgdzenia, w ktérych tylko pierwsze dwa

- biegi s3 samoczynnie rozrzadzane w zalez-
noSci od liczby obrotéw walu napedzajace-
- g0, natomiast wlgczanie biegu bezpoSred-
niego nie jest samoczynne.
Wiszystkie te urzgdzenia wykazuja wa-
dy w poréwnaniu z wlaczaniem biegéw re-
cznie przez do§wiadczonego kierowce.

Moc silnika spalinowego jest zalezna od
stopnia zasilania, liczby obrotéw i chwili
zaplonu. Dla osiggniecia korzystnych wa-
runkéw pracy silnika stosunek przekladni
musi byé w kazdej chwili dostosowywany do
chwilowego obcigzenia przy zachowaniu ta-
kiej liczby obrotéw silnika, jaka odpowiada
obranemu [potozeniu narzadu regulujacego
sprawno$é¢ w celu osiaggmiecia najlepszego
skutku.

Wynalazek niniejszy dotyczy urzadze-
nia do samoczynnego mastawiania wzgled-
nie wskazywania stopmia przekladni, zape-

-wniajacej zawsze najlepszy skutek pracy

silnika. Za pomoca tego urzadzenia do ka-
zdej liczby obrotéw walu napedzanego i do



kazdego stopnia zasilania zostaje samo-

czynnie wigczony lub okreSlony taki sto-

sunek przekladni, ktéry przy iianych wyzZej
wspomnianych wielkoSciach odpowiednio
do charakterystyki silnika zapewnia naj-
lepszy skutek.

Regulowanie jest skuteczniejsze, gdy u-

rzgdzenie nastawcze umozliwia nie tylko,

bieg podsynchroniczny, lecz réwniez nad-
synchroniczny watu napedzanego.

W tym celu przedmiot wynalazku za-
wiera narzady nastawcze wzglednie wska-
zujace, uzaleznione tak od liczby obrotéw
walu napedzanego, jak réwniez od marzg-
.dn regulujacego sprawnod¢ silnika, miano-
wicie tak, iz- przy stalym stopniu zasila-
nia i obrotach silnika a zmiennych obro-
tach walu napedzanego wywoluja lub
wskazujg odwrotnie proporcjonalng zmia-
ne stosunku przekladmi, a przy zmianie
stopnia zasilania taka zmiane przekladni,
ktéra odpowiada zawsze, zgodnie z charak-
terystyka- silnika, liczbie obrotéw napedu,
najodpowiedniejszej ze wzglegdu ma sto-
piefi zasilania. .

Urzadzenie wedlug wynalazku do sa-
moczynnego nastawiania przekladni moze
byé zastosowane do kazdej pedni, ktérej
biegi zostaja wlaczane i wylaczane elek-
tryeznie, jak réwniez do kazdej pedni elek-
trycznej. JeSli pednia moze byé wlaczana
recznie, urzadzenie wedlug wynalazku stu-
zy do samoczynnego wskazywania stopnia
przekladni do wlgczania, zapewniajacego
najlepszy skutek uzytecznej pracy silnika
i pedni.

Fig. 1 zalgczonego rysunku przedsta-
wia wykres zaleznosci indykowanej spraw-
nosci silnika spalinowego w zaleznodci od
jego ' liczby obrotéw przy rézinych stop-
niach zasilania; fig. 2 — schemat urzgdze-
nia do samoczynnego . nastawiania lub
wskazywania najodpowiedniejszego stop-
nia. przekladni; fig. 3 — schemat odmia-
ny urzadzenia do samoczynnego wskazywa-
nia najodpowiedniejszegio stopnia prze-

kladni; fig. 4, 5 i 6 — wykresy szczegélo-
we plytki stykowej; fig. 7 — schemat ca-
lego urzadzenia, a fig. 8 — wykres charak-
terystyki silnika, podobnie jak na fig. 1.
Na fig. 1 Li oznacza indykowang
sprawno§¢ silnika spalinowego, n, — jego
liczbg obrotéw, a f stopien zasilania. Wiel-
ko$¢ indykowanej sprawnoSci Li przy pew-
nym okreSlonym zasilaniu f w zaleznoSci
od liczby obrotéw 7, jest uwidoczniona li-
niami prostymi O — A, 0 — Bi O — C,
przy czym O — A odpowiada zasilaniu
f=1,a O — B — zasilaniu f = /.. La-
czac w tym wykresie jpunkty jednakowej
sprawnosci elektrycznej silnika (zawsze
przy najlepiej mastawianym zaplonie)
otrzymujemy krzywe ¢ — a, b — b, ¢ —
¢, d — d itd. Najmizsze punkty 1, 2, 8, 4
tyeh krzywych oznaczaja najlepsze wa-
runki pracy. JeSli wiec przy réinych
sprawnosciach efektywnych ma byé¢ zawsze
osiggniety majlepszy skutek, malezy np.
przy charakterystyce silnika wedtug fig. 1
zasilanie f i liczbg¢ obrotéw %, mnastawic¢ .
zawsze wedlug kreskowanej linii 1, 2, 3, 4,
A. Mozna to osiagnaé przez odpowiednie
dobranie stopnia przekladni. Ten wladci-
wy stopieni przekladni zostaje wedlug wy-
nalazku samoczynnie nastawiomy wzgled-
nie wskazany np. za pomocg ponizej opisa-

- nego urzadzenia.

Na fig. 2 regulator : od§rodkowy 11,
ktérego liczba obrotéw jest réwna lub pro-
porcjonalna do liczby obrotéw %, walu na-
pedzanego, przesuwa styk 12 przy wzra-
stajacej liczbie obrotéw w lewo, przesuwa-
jac go wzdluz linii stykowej 22 — 22 na
plytce stykowej 18.  Plytka stykowa 13
przesuwa sie w zaleznodci od polozenia na-
rzadu regulujgcego wsilnika spalinowego,
mianowicie dzwigni 27 pedalu gaznika.
Plytka 13 jest podzielona na odizolowane
od siebie strefy 14, 15, 16, 17, 18 i 19,
przy czym strefa 14 odpowiada pierwsze-
mu biegowi, strefa 15 — drugiemu i t. d.
Obwdéd pradu z baterii 20 zamyka sie



przez kontakt 12, polaczona z nim strefa
stykowa, przewodnik 21, malezacy do tej
strefy przekaZnik wystajacy 26 i ziemie
lub mase. Przekaznik 26 rozrzadza nie
uwidoczniony na rysunku mechanizm do
przelaczania odnoSnego biegu lub zapala
lampke, wskazujaca na wlaczenie recznie
danego biegu. W elektrycznych przekiad-
niach mozna za pomocg stref stykowych
14 — 19 nastawiaé bezposrednio potrzeb-
ne wzbudzenie do osiggniecia okreSlonego
stopnia przekladni.

Dop6ki polozenie dzwigni 27 pozostaje
niezmienione, nie zmienia sie takze potlo-
zenie plytki 18. Wobec tego kontakt 12

przesuwa si¢ przy zmianie liczby obrotéow:

n, walu napedzanego wzdtuz linii 22 — 22.
Strefy kontaktowe 14, 15 i t. d. sa wzdtuz

tej linii tak rozmieszczone, ze przynalezne -

stopnie 4 zmieniaja sie odwrotnie pro-
porcjonalnie do liczb obrotéw =, . i jest
zawsze rOwny stalej wielkoSci. Ta stala

jest réwna liczbie obrotéw n, walu nape-
dzajacego, gdyz n, . 4 = n, . n,/n, — n,.
Z tego wynika, ze gdy stopien przekladni
zostanie rzeczywiscie nastawiony w ten
spos6b, liczba obrotéw 7, pozostaje stala,
gdy jednocze$nie takze zasilanie, czyli po-
lozenie diwigni 27 pozostaje stale. Przy
tym przyjeto, ze stopnie przekladni sa
male; jeSli stopnie przekladni sg duze, wa-
ha si¢ wartoSé napedowej liczby obroté6w
w pewnym zakresie o stala warto$¢ n,,
osiggmieta w przenosniach z ciggly zmiang
przekladni. Zmiana obcigzenia powoduje
wige tylko zmiane liczby obrotéw =, walu
napedzanego i stopmia przekladni. Obroty
walu napedzajacego, stopienn zasilania, a
tym samym sprawno§é efektywna silnika
pozostaja przy tym stale.

Stosunki na linii 22 — 22 majg np. od-
powiada¢ punktowi 1 na fig. 1. Celem
osiggniecia sprawnosci efektywnej, odpo-
wiadajgcej krzywej b — b, na ktérej
punkt 2 odpowiada najkorzystniejszym
stosunkom pracy, nalezy w poréwnaniu z

_ ze liczba obrotéw 7,

punktem 7 powigkszyé zaréwno stopien zar

silania f, jak i liczbe obrotéw %,. Odpo-

wiedni stopiefi zasilania osigga sie przez

dalsze unaciskanie diwigni 27. Wekuiek ‘R~

go zostaje jednak jednoczesnie przesunieta
w do6t plytka stykowa 13, a styk 12 prze-
suwa sie na linii 28 — 28 (fig. 2). Wzdluz
tej linii strefy stykowe 14 — 19 s3 uksztal-
towane odpowiednio do uzyskania korzyst-
nych warunkéw pracy.

Od punktu 2 do punktu 8 na fig. 1 naj-
korzystniejsze warunki otrzymuje ‘sie, po-
wickszajac stopien zasilania, przy stalych
obrotach n,. W punkcie 3 stopien zasilania
osiggnal maksimum. Plytka stykowa jest
wtedy przesunieta w dé6t tak, ze styk prze-
suwa sie na linii 24 — 24. Wskutek tego,
pozostala niezmien-
na, podzial strefy jest taki sam, jak wzdiuz
linii 28 — 23.
©Od punktu 3 do punktu A na fig. 1
zwigksza si¢ moc silnika w ten sposéb, ze
powigksza si¢ liczbe obrotéw n,, podezas’
gdy stopien zasilania f pozostaje miezmie-
niony w najwiekszej wartoSci, pomiewaz
przy dalszym naciskaniu diwigni 27 nie
moze byé zmienione - polozenie klapy 29
gaznika. Dalszy ruch pedalu 27 przejmuje
na siebie sprezyna 30. Natomiast plytka
stykowa 13 przesuwa sie w dalszym ciggu
w dét, a podziat stref odpowiednio do wa-
runkéw, panujacych w punkcie 4 wykresu,
ksztaltuje si¢ stosownie do korzystnych
warunkéw pracy silnika. _

W urzadzeniu wedlug wynalazku moz-
na zastosowaé dalsze urzadzenie, umozli-
wiajagce dowolne przerwanie i ponowne
utworzenie polaczenia dzwigni 27 z klapg
29 gaznika. Gdy to polaczenie jest przer-
wane, naciSniecie dzwigni 27 powoduje
tylko przesuw plytki stykowej 13 w dét,
natomiast klapa 29 pozostaje w polozeniu
do biegu jalowego. Przesuw plytki 18 w
dét powoduje powigkszenie liczby obrotéw
n, w stosunku do liczby obrotéw n,. To
urzadzenie umozliwia wige w banrdzo pro-



sty .sposéb takze zahamowanie walu, nape-
dzanego przez silnik, przez zwykle urucho-
mienie dzwigni 27. Za pomoca tej diwigni
reguluje si¢ np. w samochodzie calkowicie
sprawno§é i szybko§é, jak réwniez hamo-
wanie.

Wedlug wynalazku nastawianie wzgle-
dnie wskazywanie wladciwego stopnia
przekladni nie musi sie odbywaé ele-
ktrycznie. Na fig. 3 .jest przedsta-
wione schematycznie urzgdzenie wska-
zujace wlaSciwy stopien przekladni,
ktére umozliwia nastawianie reczne.
W urzadzeniu tym beben 81 jest uru-
chamiany wraz ze zmiang polozenia dzwi-

gni 27, ponadto jest przewidziany czujnik

82, mnp. krazek, - osadzony obrotowo na
drgzku 83. Czujnik jest przestawiany w
kierunku osiowym bebna za pomocg regu-
latora od$rodkowego 11 w zaleznoSci od
liczby obrotéw. 7, walu napedzanego i do-
ciskany za pomoca sprezyny 24 do bebna.
Czujnik jest zaopatrzony we wskazéwke
25, przesuwajca sie po podzialce 36.

Polozenie regulatora 11 wzglednie
dZzwigni 27 wplywa na ruchy krazka 32 po
powierzchni bebna. Powierzchnia bebna
32 jest tak uksztaltowana, aby wychylenie
czujnika 32 wzglednie wskazéwki 35 od
polozenia wyjSciowego jednoznacznie wska-
zywalo odpowiedni dla liczby obrotéw =,
i kazdorazowego stopnia zasilania f we-
dtug charakterystyki silnika (fig. 1) wy-
. magany w danej chwili stopiefi przekladni,
ktéry moze byé odczytany bezpoSrednio
na podzialce 36, po czym przekiadnia mo-
ze byé nastawiona recznie.

Przekladnia wedlug niniejszego wyma-
lazku dziata jako .catkowicie wolnobiego-
wa, poniewaz liczba obrotéw =, silnika na-
pedowego spada do liczby obrotéw biegu
jatowego, gdy pedat 27 znajduje si¢ w po-
lozeniu odpowiadajacym temu biegowi,
podczas gdy liczba obrotéw watu napedza-
nego pozostaje stala.

J2k uwdoczniono na fig. 2, strefy sty-

kowe 14 — 19 tworzg nieregularne figury.
Jesli uklad jest taki, ze przesuw styku 12
nastepuje proporcjonalnie do liczby obro-
téw n, walu napedzanego, a przesuw plyt-
ki stykowej 138 proporcjonalnie do liczby
obrotéw m, walu napedzajgcego, wtedy te
strefy stykowe tworza paski zbiegajace
sig.

Na fig. 4 przedstawiono wykres odnos-
ny dla stopni przekladni: =nm, — i =
=13, 12, 1, 2, 8. Na tym wykresie linie
41 ozmaczaja paski izolacyjne, a linie prze.
rywane 42 osie stref stykowych, odpowia-
dajgcych wymienionym stopniom prze-
kladni. Linie 42 stanowia graficzne przed-
stawienie funkeji n, = i . n, w ukladzie
z osiami 7, i n,, w ktérym stanowig pro-
ste zbiegajace sie w punkcie poczatko-
‘wym O. -

Jesli natomiast te przesuwy nie sg do-
bierane proporcjonalnie do liczb obrotéw,
lecz do ich logarytméw, otrzymuje sie plyt-
ke stykows, jak na fig. 5, poniewaz sto-
sunek jest wtedy okreSlony réwnaniem:

log n, = log i + log m,,

w ukladzie wspéhrzednych logarytmicz-
nych, w ktéorym proste 438 réwnolegle do
siebie s3 nachylome do osi pod katem 45°,
o ile podzialki log 7, i log 7, s3 jednako-
we; przy réznych podziatkach zmienia sie
tylko kat nachylenia. Na fig. 5 nie uwi-
doczniono paséw izolacyjnych. W celu
otrzymania odpowiednich stopmi przeklad-
ni nalezy przesuwaé plytke stykowa we-
dhug fig. 5 w kierunku pionowym w zalez-
nodci od log 7,, a nie uwidoczniony styk —
poziomo w zaleznosci od log n,.

Wobec tego, ze proste 43 sa réwnolegle,
mozliwe jest dalsze uproszczenie przez za-
stosowanie zamiast przesuwu w dwéch kie-
rankach osiowych, rzutowania tych ruchéw
na prostg prostopadia do linii 43. Otrzy-
mang w ten sposéb plytke stykowa 44
przedstawia fig. 6, przy czym Yinle 43 two-
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rzg osie stref stykowych, oddzielonych pa-
sami izolacyjnymi. Ta. plytka stykowa po-
siada wiec tylko ograniczone liniami 43
prostokatne strefy stykowe 49 i jest prze-
suwana za pomocg drazka 47 w zaleznodci
od wartosci log »,, styk 12 za$§ znajduje
sie na drazku 48, przesuwanym w zalezno-
$ci od watrosci log n,.

W elektrycznych przekladniach mozna
wiec bardzo latwo dowolnie zmieniaé sto-
piei przekladni dostosowujac do kazdej
strefy stykowej wzbudzenie, odpowiada-
jace odnoS§nemu stopniowi przekladni.

Fig. 7 przedstawia takie urzadzenie do
rozrzagdzania przekladni w zalezno§ci od
liczby obrotéw walu napedzanego i od
sprawnos$ci silnika, nastawionej za pomocg
narzadu regulujacego. Przy tym jest prze-
widziana plytka stykowa 44‘, podobma do
przedstawionej na fig. 6, wobec czego roz-
rzadzanie tej plytki 44 i styku 12 musi
sie odbywaé w zaleznoSci od wartosci log
n, wzglednie log 7,. Ponizej opisane jest
urzadzenie stuzace do tego celu.

Pedal 51 posiada drazek 52, prowadzg-
cy do gaznika. Na koficu przediuzonego ra-
mienia 58 diwigni 51 znajduje sie krazek
54. Charakterystyka silnika napedowego
jest uwidoczniona na fig. 8, wedlug kérej
krzywe 1, 2, 3, 4, 5, 6 uwidoczniaja po-
trzebne krzywe regulacji stosownie do wy-
kresu na fig. 1. Polozenie czopa 54 zaj-
muje przy zasilaniach, odpowiadajgcych
punktom 1 — 6, polozenia 1 — 6 na fig. 7
przy przesuwie czopa 54 W szczelinie 55
wodzika 56. Przy tym wodzik 56 obraca
sie na swym czopie 57, a drazek 47, ktéry
zostaje rozrzadzony wskutek przesuwu u-
mocowanego na nim czopa 59 w szczelinie
60 wodzika 56 i, jest zaopatrzony w plytke
stykowsa 44‘, przesuwa sie w kierunku po-
dluznym. Szczelina prowadnicza 55 w wo-
dziku 56 jest tak wykonana, Ze ten prze-
suw podiuzny jest proporcjonalny do war-
tosci log %,.

W ten sam spos6b drazek 48 moze by¢

‘stopnia przekladni

uruchamiany od walu napedzanego 61 po-
siadajacego obroty 7,, przy uzyciu regula-
tora od$rodkowego, jak na fig. 2. Mozna
takze przy pominieciu przeniesien mecha-
nicznych rozrzadzaé od walu napedzanego
sposobem hydraulicznym, jak to opisano
w dalszym ciggu.

Na wale napedzanym 61, obracajacym
sie z szybkoScia n,, jest osadzony na stale
mimos§réd 62, wobec czego polaczony z
pierScieniem 63 drazek 64 i tlok 65 przy
kazdym obrocie watu wykonuja jeden suw.

- Pod dzialaniem dwdch zaworéw zwrotnych

66, 66 doprowadza sie ze zbiornika 67 nie-
przerwanie ciecz do cylindra 68, a przewo-
dem 69 do drugiego cylindra 71. W tym
cylindrze znajduje si¢ przesuwny przeciw
dzialaniu sprezyny tlok 73, polaczony
drazkiem 48 ze stykiem 12. W §cianie cy-
lindra sg wykonane otwory 75 o réznej
wielkoSci i réznie rozmieszczone, ktérych
przeSwit moze byé dowolnie zmieniany.
Ciecz, wtlaczana do tego cylindra za po-
mocag tloka 65, przesuwa tlok 78 w prawo,
przy czym ilo§¢é cieczy, doprowadzona w
danej chwili, odplywa przez otwory 75 do
zbiornika 67. Za pomoca odpowiedniego
doboru i nastawienia otworéw wylotowych
75 mozna w ‘ten spos6b nadawaé stykowi
12 potrzebny przesuw, stosownie do war-
todei log n,. .

Dla badania dzialania urzadzenia jest
ono wyposazone w przewéd okreiny 77 z
nastawialnym dlawikiem 78, przez ktory
pewna cze§é cieczy moze byé odprowadza-
na z powrotem do zbiornika 67.

Cale urzadzenie wedlug fig. 7 dziala w
spos6b nastepujacy: silnik 80 uruchamia
za pomocg walu 81, obracajacego sie z
liczbg obrotéw 7, elektryczng przekiadnig
82, skladajacg sie z generatora silnikowe-
go i dzialajgcg w taki sposéb, Zze zmiana
odbywa si¢ wylacznie
przez zmiange wzbudzenia pola, jak to jest
opisane w patencie brytyjskim 461 306.
Ta zmiana wzbudzenia odbywa si¢ dzigki



ruchom plytki stykowej 44° wzglgdme sty-
ku 12.
A Poszczegolne strefy stykowe plytki 44°
13 przemostkowane za pomocs opornikéw
&5. Tylko strefa 86, odpowiadajgca wzbu-
dzaniu zerowemu nie posiada przewodza-
cego polaczenia. Koncowe styki 83 za po-
moeg przewodéw 87, 87° polaczone z pier-
écieniami élizgowymi 88, 88° przekladni
elektrycznej. Te pierScienie sg polaczone
przewodami- 89, 89 ze stykami 90, 91, na
ktérych przesuwa sie szczotka 91 na draz.
ku 48, polaczona przewodem 92 z jednym
biegunem 93 baterii 96. Biegun 93° jest
polaczony ze stykami 94 — 94, na ktdérych
przesuwaja sie szezotki 95, 95, znajduja-
ce sie na drazku 48. Z tego wynika naste-
pujace dzialanie. '

Dopdki styk 12 pozostaje na strefach
na prawo od styku zerowego 86 plytki sty-
kowej 44, obwéd pradu jest zamknmiety
poprzez 98¢, 94, 95, 12 ewentualnie 85°
87¢, 88, uzwojenie wzbudzajace czelei sil-
nikowej przekladni 88, 89, 91, 92, 93.
Przy wzglednym przesuwie styku 12 na
plytce stykowej 44° w lewo, wskutek
zwiekszania si¢ oporu obwodu prad male-
je, a na styku 86 spada do zera, natomiast
w lewo od styku kierunek pradu si¢ od-
wraca, poniewaz teraz obwod jest zwarty
przez 93°, 94, 25, 12, ewentualnie 85, 87,
88, uzwojenie wzbudzajace 88, 89, 90, 91,
92, 93. Pierwszy obwéd pradu odpowiada
biegowi podsynchronicznemu, drugi zas
nadsynchronicznemu biegowi walu nape-
dzanego 61. :

Zastrzezenia patentowe.

1. Urzadzenie do samoczynnego na-
stawiania wzglednie wskazywania stopnia
przekladni, zwlaszcza w pojazdach mecha-
nicznych, uzaleznione od polozenia narza-
du regulujacego moc i od obrotéw walu
napedzanego, znamienne tym, ze z regula-
torem odsrodkowym, sprzegnietym z wa-
lem napedzanym, jest polaczone urzadzenie

czujnikowe 1lub podobne do nastawienia
stopnia przekladni w zaleznoci od warun-
k6w pracy silnika, tak iz razem z przyrza-
dem uruchamianym od narzadu reguluja-
cego moc warunkuje najwickszy skutek
uzyteczny przekladni.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tym, ze czujnik (32) jest zaopa-
trzony we wskazéwke (85) i jest przesu-
wany za pomoca regulatora odsrodkowego
(11) wzdluz bebna obrotowego (81) o po-
wierzchni profilowanej, ktéry to beben
jest wprawiany w ruch od narzadu (27),
regulujacego moc.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 11 2, zna-
mienne tym, Ze jest zaopatrzone w przy-
rzad do dowolnego przerywania polaczenia
miedzy narzadem (27), regulujgcym moc,
a klapg gaznika, tak iz umozliwia zahamo-
wanie walu napedzanego za pomoca silni-
ka.

4. TUrzadzenie wedlug zastrz. 11 2,
znamienne tym, ze miedzy narzadem (51)
do regulowania mocy i uruchamianym
przez niego narzadem (44) regulatora
przekiadni znajduje sie przyrzad (56),
przenoszacy ruchy i przemieniajacy ruch
narzadu (51) na ruch narzgdu reguluja-
cego (44), proporcjonalny do liczby obrotéow
n, walu napedzajgcego lub do wartoSci
log n,, przy czym miedzy licznikiem obro-
téw (64) i uruchamianym przez niego na.
rzadem (48) regulatora przekladni znaj-
duje sie drugi przyrzad (73, 75), przeno-
szacy ruchy i przemieniajacy ruch liczni-
ka obrotéw (64) na ruch uruchamianego
przez niego narzadu (48), proporcjonalny
do liczby obrotéw 7, walu napedzanego lub
do wartosci log n,.

5. Odmiana urzadzenia wedlug
zastrz. 1, znamienna tym, Ze jest wyposa-
7Zona w uruchamiang za pomocg walu na-
pedzanego pompe cieczowg (62 — 65) o
obiegu zamknietym, w sklad kt6érego wcho-
dzi cylinder (71) i ttok (78), poruszany
przeciw dzialaniu sprezyny (72) i sprze-

% —



gniety za pomoca drazka z plytka styko-
wg obwodu pradu, przy czym Scianka cy-
lindra jest zaopatrzona w otwory przelo-
towe (75), regulujace nacisk cieczy na
tlok, w taki sposob, ze kazdorazowo prze-
suw tloka odpowiada mnajkorzystniejszym
warunkom pracy silnika i pedni.

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 5, zna-
mienne tym, ze jest zaopatrzone w licznik
obrotéw, stuzacy do kontrolowania dziala-
nia urzgdzenia, oraz dodatkowy, wzgle-
dem pompy réwnolegly przewéd cieczowy
(?7) z dlawikiem (78), stuzacy do nasta-
- wiania urzadzenia.

7. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 5,
znamienne tym, ze stanowi je elektryczna
przekladnia, skladajgca sie z pradnicy (82)
o zmiennym wzbudzeniu, regulowanym za
pomocg ruchéw plytki stykowej (44°)
wzglednie styku $lizgowego z réwnocze-
snym wlaczaniem lub wylaczaniem oporni-
kéw (85) w obwodzie pragdu wzbudzaja-
cego.

Karl Hefel
Zastepca: inz. F. Winnicki
rzecznik patentowy
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