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(57) Abstract: The invention relates to a movable furniture part, particularly a furniture drawer, comprising a ejector device having
an ejector lever and an electric motor for driving the ejector lever, wherein a retracting device is provided with traction means (4)
that can be wound onto a roll (8), wherein the roll (8) can be driven by an electric motor (6, 7), and the ejector device and retracting
device are mechanically connected to one another such that they can be mounted as a unit in or on a furniture body.
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(57) Zusammenfassung: Antrieb fiir ein bewegbares Mobelteil, insbesondere Mbelschublade, mit einer einen AusstoBhebel auf-
weisenden AusstoBvorrichtung und einem Elektromotor zum Antreiben des AusstoBhebels, wobei eine Einzugsvorrichtung mit ei-
nem auf einer Rolle (8) aufwickelbaren Zugmittel (4) vorgesehen ist, wobei die Rolle (8) durch einen Elektromotor (6, 7) antreibbar
ist und dass die AusstoBvorrichtung und die Einzugsvorrichtung derart mechanisch verbunden sind, dass sie als Einheit in oder an
einem Mobelkorpus montierbar sind.
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Antrieb fur ein bewegbares Mobelteil

Die vorliegende Erfindung betrifft einen Antrieb fir ein bewegbares Mobelteil,
insbesondere Mébelschublade, mit einer einen AusstoRhebel aufweisenden

AusstoRvorrichtung und einem Elektromotor zum Antreiben des AusstoRhebels.

Durch einen derartigen Antrieb ist es moglich, das bewegbare Mébelteil aus seiner
geschlossenen Endlage in bzw. an einem Méobelkorpus in eine zumindest teilweise
Offenstellung auszustoRen. Es ist jedoch nicht méglich, das bewegbare Mobelteil
entgegen der Offnungsrichtung zu bewegen, um es beispielsweise in die geschlossene

Endlage Gberzufihren.

Aufgabe der Erfindung ist es, einen gattungsgeméaRen Antrieb derart weiterzubilden,
dass seine Funktionalitat erweitert wird, der Antrieb jedoch nicht aufwandiger zu

montieren ist.
Diese Aufgabe wird durch einen Antrieb mit den Merkmalen des Anspruchs 1 gelost.

Das Vorsehen einer Einzugsvorrichtung gestattet die Aufbringung von Kréften auf das
bewegbare Mébelteil in Einzugsrichtung. Als Zugmittel bietet sich beispielsweise ein
Seilzug an. Es kénnen jedoch auch Zugmittel mit einer gewissen Steifigkeit (wie

beispielsweise Metallbander) vorgesehen sein.

Durch das mechanische Verbinden der AusstoRvorrichtung und der Einzugsvorrichtung
zu einer baulichen Einheit wird sichergestellt, dass der Antrieb mit den kombinierten
Funktionalitaten gleich einfach zu montieren ist, wie ein Antrieb nach dem Stand der

Technik, der nur eine Ausstovorrichtung aufweist.

Beispielsweise kann hierzu vorgesehen sein, dass die AusstoRvorrichtung und die
Einzugsvorrichtung auf einer gemeinsamen Montageplatte angeordnet sind. Besonders
bevorzugt ist jedoch eine Ausfuhrungsform der Erfindung, bei welcher die
AusstoBvorrichtung und die Einzugsvorrichtung in einem gemeinsamen Gehduse

angeordnet sind.
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Besonders vorteilhaft ist es, wenn vorgesehen ist, dass das Gehduse einen durch
einen Hebel arretierbaren Bugel zur werkzeuglosen Befestigung des Antriebs an einer
Profilschiene aufweist. Hierdurch wird ein besonders einfache Montage des Antriebs

ermdglicht.

Grundsatzlich kann ein erfindungsgemafRer Antrieb fur die Aussto3vorrichtung und die

Einzugsvorrichtung jeweils eigene Elektromotoren vorsehen.

In diesem Fall ist es glinstig, wenn die AusstoRvorrichtung und die Einzugsvorrichtung
jeweils eigene Getriebe zur Kraftubertragung vom jeweiligen Elektromotor zum
AusstofRhebel bzw. der Rolle aufweisen, damit der Antriebstrang der
AusstoBvorrichtung und jener der Einzugsvorrichtung mechanisch voneinander

getrennt bleiben.

Eine Kopplung der AusstoBvorrichtung und der Einzugsvorrichtung kann in einem
solchen Fall durch eine gemeinsame Steuer- bzw. Regeleinheit auf elektronische

Weise erfolgen.

Alternativ kann vorgesehen sein, dass der AusstoRhebel der AusstoRvorrichtung und
die Rolle der Einzugsvorrichtung durch denselben Elektromotor antreibbar sind. Diese
Ausfuhrungsform weist den Vorteil auf, dass nur ein einziger Elektromotor pro Antrieb

notwendig ist.

Das Umschalten der Kraftibertragung vom Elektromotor auf den AusstolRhebel der
Ausstovorrichtung bzw. auf die Rolle der Einzugsvorrichtung kann durch
verschiedenste Kupplungen erfolgen. Besonders bevorzugt ist jedoch eine
Ausfuhrungsform, bei welcher die Kraftibertragung vom Elektromotor Uber ein
Planetengetriecbe wahlweise auf den Aussto3hebel oder die Rolle erfolgt. Ein
derartiges Planetengetriebe zeichnet sich durch eine besonders kompakte Bauweise
aus, was insbesondere dann von Bedeutung ist, wenn die Ausstof3vorrichtung und die

Einzugsvorrichtung in einem gemeinsamen Gehause angeordnet sind.

Bei dieser Ausfiihrungsform kann vorgesehen sein, dass das Planetengetriebe
zweistufig ausgebildet ist, wobei die eine Stufe der Kraftiibertragung vom Elektromotor
auf den AusstoBhebel und die andere Stufe der Kraftubertragung vom Elektromotor auf
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die Rolle dient. Die Auswahl der jeweiligen Stufe kann ber eine durch eine Steuer-
bzw. Regeleinrichtung schaltbare Bremse erfolgen, welche beispielsweise als

Magnetbremse ausgebildet sein kann.

Jede der beiden Stufen des Planetengetriebes kann ein eigenes Hohlrad aufweisen, in
welchem die jeweiligen Planetenrdder aufgenommen sind, wobei die Bremse jeder
Stufe mit dem jeweiligen Hohlrad zusammenwirkt. Durch das Feststellen des jeweiligen
Hohlrades durch die jeweilige Bremse, kommt es zu einem Umlaufen der
Planetenrader.

Bei einer Ausfuhrungsform der Erfindung ist vorgesehen, dass in der der
AusstoBeinheit zugeordneten Stufe die Kraftubertragung bei umlaufenden
Planetenradern erfolgt, hingegen in der der Rolle zugeordneten Stufe die
Kraftibertragung bei feststehenden Planetenrddern erfolgt. Hierdurch kénnen bei
gleicher Drehrichtung des Elekiromotors die zueinander entgegengesetzten

Drehrichtungen des AusstoRhebels und der Rollte verwirklicht werden.
Beispielsweise kénnen fir jede Stufe drei Planetenrader vorgesehen sein.

Das Sonnenrad des Planetengetriebes wird in jeder Stufe durch eine gemeinsame
Achse gebildet, welche durch den gemeinsamen Elektromotor antreibbar ist.

Wie bereits ausgefthrt kann in jeder der oben erwdhnten Ausfuhrungsformen eine
gemeinsame Steuer- bzw. Regeleinrichtung zum Steuern bzw. Regeln der

Ausstofvorrichtung und der Einzugsvorrichtung vorgesehen sein.

Diese AusstoRvorrichtung kann in jeder Ausfihrungsform des Antriebs eine Touch-
Latch-Funktionalitat aufweisen. Dies bedeutet, dass die Ausstofvorrichtung in der
geschlossenen und/oder der teilweise oder vollstdndig gedffneten Endlage des
bewegbaren Mébelteils durch eine Kraftausibung auf das Mdébelteil ausldsbar ist. Die
hierffur notwendige Ausbildung der AusstoRvorrichtung wurde bereits im
dsterreichischen Patent AT 413 472 offenbart (siehe insbesondere Seite 4, Absétze 3
bis 7; Seite 7, Absatze 4 und 5; Seite 8, Absatz 6 sowie die darin bezeichneten
Figuren), sodass eine nahere Beschreibung an dieser Stelle entfallen kann.
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Auch die Einzugsvorrichtung kann mit einer derartigen Touch-Latch-Funktionalitat
ausgestattet sein, sodass sich insgesamt ein Antrieb mit Touch-Latch-Funktionlitat
ergibt. Hierfir ist es notwendig, dass die Rolle in Aufwickelrichtung durch einen
Kraftspeicher vorgespannt ist, damit das Zugmittel standig unter mechanischer
Spannung in Einzugseinrichtung gehalten wird. Hierdurch kann eine Kraftaustbung auf
das bewegbare Mobelteil durch einen Benutzer Uber das Zugmittel auf die Rolle
Ubertragen werden und Uber geeignete Mittel (zum Beispiel Drehpotentiometer)

detektiert werden.

Weitere Vorteile und Einzelheiten der Erfindung ergeben sich anhand der Figuren
sowie der dazugehoérigen Figurenbeschreibung. Dabei zeigen:

Fig. 1 eine perspektivische Ansicht eines Ausfuhrungsbeispiels eines
erfindungsgemaRen Antriebs mit gemeinsamen Gehéause,

Fig.2a,2b den Antriebstrang eines ersten Ausfihrungsbeispiels eines
erfindungsgemafRen Antriebs in einer perspektivischen Ansicht und einer
blockweisen Explosionsdarstellung,

Fig. 3a,3b  eine Detailansicht zu den Figuren 2a, 2b in einer perspektivischen
Ansicht und einer Explosionsdarstellung,

Fig. 4 bis 4 den Antriebstrang eines zweiten Ausflhrungsbeispiels eines
erfindungsgemaRen Antriebs in verschiedenen Ansichten bzw.
Schnittdarstellungen und

Fig. 5a bis 5¢ den in den Figuren 4a bis 4c dargestellten Antriebsstrang in weiteren
Ansichten und einer Detailansicht.

Fig. 1 zeigt eine perspektivische Ansicht eines erfindungsgemafen Antriebs 1, bei
welchem alle Komponenten in einem gemeinsamen Gehéduse 2 angeordnet bzw. in
diesem gelagert sind. Erkennbar sind insbesondere der AusstoBhebel 3 einer
AusstoRvorrichtung sowie das Zugmittel 4 einer Einzugsvorrichtung. Uber den mit der
Ziffer 5 versehenen Hebelmechanismus kann der Antrieb 1 an einer nicht dargesteliten
Profilschiene in einem Mobelkorpus werkzeuglos befestigt werden.

Fig. 2a zeigt in einer perspektivischen Ansicht den Antriebstrang 6, 9, 3 der
AusstoRvorrichtung bzw. den Antriebstrang 7, 10, 8 der Einzugsvorrichtung fiir ein

erstes Ausfilhrungsbeispiel eines erfindungsgeméafien Antriebs 1, in welchem der
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AusstoRhebel 3 der Aussto3vorrichtung und die Rolle 8 der Einzugsvorrichtung durch
gesonderte Elektromotoren 6 bzw. 7 antreibbar sind und jeweils eigene Getriebe 9
bzw. 10 zur Kraftlbertragung vorgesehen sind.

Der Antriebstrang 6, 9, 3 der Ausstolvorrichtung weist ein Getriebe 9 auf, durch
welches die Umdrehungszahl des Elektromotors 6 (zum Beispiel ca 6000 rpm) Gber
eine Reihe von Zahnradern herabgesetzt werden kann. Erkennbar ist weiters, dass der
Ausstof3hebel 3 in bekannter Weise (siehe beispielsweise Fig. 17 der AT 413 472 B)
mit einer Zahnung 12 versehen ist, mit welcher ein nicht dargestelites
Drehpotentiometer zur Sicherstellung einer Touch-Latch-Funktionalitdt kAmmt.

Auch der Antriebstrang 7, 10, 8 der Einzugsvorrichtung weist ein Getriebe 10 zur
Herabsetzung (ca. 40 : 1) der Drehzahl des Elektromotors 7 (zum Beispiel ca. 12000
rpm) auf und ist in den Fig. 3a und 3b im Detail dargestellt.

Fig. 2b zeigt, dass die Antriebsstrange 6, 9, 3 und 7, 10, 8 in der in Fig. 2a
dargesteliten Montagelage mechanisch voneinander getrennt sind und nur aus

Platzgriinden so nahe wie mdglich aneinander geschoben wurden.

Fig. 3a zeigt das Getriebe 10 gemeinsam mit der durch das Getriebe 10 angetriebenen
Rolle 8, auf welcher das Zugmittel 4 aufgewickelt ist. Das Zugmittel 4 ist Uber
Laufrollen 13 aus dem hier nicht dargestellten Gehaduse 2 gefuhrt und ist an seinem
freien Ende mit einem Kopplungsteil 48 zur Kopplung mit einem nicht dargestellten
entsprechenden Kopplungsteil am bewegbaren Mébelteil versehen.

Der Elektromotor 7 treibt Uber seine Schnecke das Zahnrad 14 an. Dieses ist Uber die
Achse 15 drehfest mit dem Zahnrad 16 verbunden. Das Zahnrad 16 kdmmt mit dem
Zahnrad 17, welches wiederum mit dem Zahnrad 18 kdmmt. Das Zahnrad 18 ist
drehfest mit einem Vierkantbereich 19 verbunden, welcher der Kraftibertragung auf die
Rolle 8 dient. Dabei ist zwischen den Vierkantbereich 19 und die Rolle 8 eine
Ruschkupplung 20 bis 23 geschalten, welche im Detail in der &sterreichischen
Patentanmeldung A 1769/2006 beschrieben ist. Hierbei handelt es sich um eine
Schlingfederkupplung, deren AuBenhiille 22 durch die Feder 23 leicht gebremst wird,
was zu einem sofortigen Schalten der Kupplung fiihrt.
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Die Rolle 8 ist durch einen Kraftspeicher 24 in Aufwickelrichtung vorgespannt.

Mit der Rolle 8 drehfest verbunden ist ein Schneckenaufsatz 25, welcher mit dem
Antriebsrad 26 eines Drehpotentiometers kdmmt. Das Drehpotentiometer dient dabei
der Positionsbestimmung der Rolle 8 zur Realisierung einer Touch-Latch-Funktionalitat
sowie der Position als bewegbares Mébelteil.

In den Figuren 4a bis 4e ist der Antriebsstrang eines zweiten Ausfiihrungsbeispiels
eines erfindungsgemaBen Antriebs 1 dargestellt, wobei ein gemeinsamer Elektromotor
6 fur den AusstoRhebel 3 und die Rolle 8 vorgesehen ist (siehe Fig. 5).

Dabei ist fur die wahlweise Kraftibertragung auf den AusstoRhebel 3 der
AusstoBvorrichtung bzw. die Rolle 8 der Einzugsvorrichtung ein Planetengetriebe 11
vorgesehen (siehe perspektivische Ansicht der Fig. 4a). Der Aufbau des
Planetengetriebes 11 sei anhand der Fig. 4b in Zusammenschau mit den Fig. 5a bis 5¢
erlautert. Der Kraftfluss durch das Planetengetriebe 11 ist in den Fig. 4c bis 4e

schematisch dargestellt.

Das Planetengetriebe 11 weist ein erstes Antriebsrad 27 auf, welches uber die
Zahnrader 28 und 29 durch die Schnecke 30 eines Elektromotors 6 antreibbar ist

(siehe Fig. 5a).

Das Antriebsrad 27 ist drehfest auf der Achse 31 angeordnet, welche als Sonnenrad
des Planetengetriebes 11 fungiert. An derselben Achse 31 ist ein Rad 32 angeordnet,
welches Uber Bolzen 35 drei Planetenrader 34 (in Fig. 4b sind nur zwei Planetenréader
34 erkennbar) tragt. Zwischen dem Rad 32 und dem Zahnrad 27 ist einstiickig mit dem
Rad 32 ein Vierkantbereich 33 angeordnet, auf welchen der Aussto3hebel 3 der
AusstoBvorrichtung zum Antreiben aufsteckbar ist. Gemeinsam mit dem einseitig
gezahnten Hohirad 36 wird die erste Stufe des Planetengetriebes 11 durch die Teile
32, 33, 34, 35 und 36 sowie der Achse 31 als Sonnenrad gebildet.

Unterhalb des Hohlrades 36 ist ein weiteres Hohlrad 38 angeordnet, welches drei
Planetenrader 39 tragt (sichtbar sind nur zwei). Die Planetenrader 39 kdmmen mit der
Innenverzahnung eines Rades 40, welches einstiickig mit der Rolle 8 ausgebildet ist
und mit dem drehfest mit der Achse 31 verbundenen Zahnrad 37. Das Rad 40 weist
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weiters eine AuRenverzahnung 41 auf, weiche Uber ein Zahnrad 42 und ein Zahnrad
43 mit einem nicht dargestellten Drehpotentiometer kdmmt (siehe Fig. 5a).

Die zweite Stufe des Planetengetriebes 11 wird durch die Bauteile 37, 38, 39 und 40
und der Achse 31 als Sonnenrad gebildet,

Die Funktionalitdt des Planetengetriebes 11 sei insbesondere auch mit Blick auf die
Fig. 4c bis 4e erklart. Der besseren Erkennbarkeit halber wurden dabei in den Figuren

4d und 4e nur jeweils die relevanten Bauteile mit Bezugszeichen versehen.

Fig. 4d zeigt die Kraftibertragung vom Elektromotor 6 auf den Ausstof3hebel 3 der
AusstoBvorrichtung. Die Krafteinleitung erfolgt Uber das Antriebsrad 27 auf die Achse
31. Die der ersten Stufe des Planetengetriebes 11 zugeordnete Bremse 44 (in Fig. 5a
nicht erkennbar, da sie sich auf der nicht einsehbaren Riickseite befindet) bremst Gber
eine Schlingfeder 45 das Hohirad 36 der ersten Stufe. Dadurch kommt es zu einem
Umlauf der Planetenrdder 34 im Hohlrad 36 unter Kadmmung mit der inneren
Verzahnung. Uber die Bolzen 35 wird dadurch das Rad 32 und der darauf
aufgeordnete Vierkantbereich 33 gedreht. Hierdurch kommt es zu einem Antreiben des

AusstoBhebels 3 der AusstoRRvorrichung.

Wihrenddessen bleibt die Bremse 44 der zweiten Stufe inaktiv. Das Hohlrad 38 der
zweiten Stufe kann sich gemeinsam mit den daran befestigten Planetenradern 39
dadurch frei drehen und es kommt zu keiner Kraftubertragung auf das Rad 40 und die
Rolle 8.

Anders ist die Situation in Fig. 4e. Hier ist die Bremse 44 (siehe Fig. 5a) der zweiten
Stufe aktiv und driickt die Schlingfeder 46 gegen das Hohlrad 38. Durch das fixierte
Hohlrad 38 bleiben die Planetenrader 39 ortsfest und kdmmen einerseits mit dem
durch’ die Achse 31 angetriebenen Zahnrad 37 und andererseits mit der
Innenverzahnung des Zahnrades 40. Hierdurch wird die Antriebskraft vom Zahnrad 37
(Sonnenrad) uber die Planetenrader 39 auf das Zahnrad 40 und damit auf die Rolle 8

Ubertragen.
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Die erste Stufe (Kraftiibertragung auf den Aussto3hebel 3) weist also wahrend der
Kraftiibertragung umlaufende Planetenréader 34 auf, wodurch das die Planetenrader 34

Uber die Bolzen 35 tragende Rad 32 in Bewegung gesetzt wird.

Im Gegensatz dazu weist die zWeite Stufe (fur die Rolle 8) wahrend der
KraftDbertragUng ortsfeste Planetenrader 39 auf, da ja das Hohlrad 38, an weichem die
Planetenrader 39 gelagert sind, durch die Schlingfeder 46 fixiert wird. In diesem Fall
kommt es zur Kraftilbertragung von der Achse 31 und dem Zahnrad 37 uber die
Planetenrader 39 auf das Rad 40. Die Drehrichtung ist jedoch im Vergleich zur ersten
Stufe umgedreht. Dies ist auch zu verlangen, da ja die Antriebsrichtung far die
AusstoBung bzw. den Einzug eines bewegbaren Mgobelteils bei unveranderter

Drehrichtung der Achse 31 entgegensetzt zueinander sein missen.

Von Interesse ist noch der Aufbau der Bremse 44, welcher aus den Fig. 5b und 5 ¢
hervorgeht. Erkennbar ist, dass die Bremse 44 einen StoRel 47 aufweist, welcher bei
Aktivierung der Bremse 44 auf die zugeordnete Schlingfeder 45 bzw. 46 drickt. In
diesem Ausfilhrungsbeispiel sind die Bremsen 44 als Magnetbremsen ausgebildet.
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Patentanspriiche:

. Antrieb fur ein bewegbares Mobelteil, insbesondere Mébelschublade, mit einer

einen AusstolRhebel aufweisenden Ausstofvorrichtung und einem Elektromotor
zum Antreiben des Ausstohebels, dadurch gekennzeichnet, dass eine
Einzugsvorrichtung mit einem auf einer Rolle (8) aufwickelbaren Zugmittel (4)
vorgesehen ist, wobei die Rolle (8) durch einen Elektromotor (6, 7) antreibbar
ist und dass die Ausstofvorrichtung und die Einzugsvorrichtung derart
mechanisch verbunden sind, dass sie als Einheit in oder an einem Mdbelkorpus

montierbar sind.

. Antrieb nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die

AusstoBvorrichtung und die Einzugsvorrichtung in einem gemeinsamen

Gehause (2) angeordnet sind.

. Antrieb nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass das Gehduse (2)

einen durch einen Hebel arretierbaren Bligel zur werkzeuglosen Befestigung

des Antriebs (1) an einer Profilschiene aufweist.

. Antrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass fur

die AusstoRvorrichtung und die Einzugsvorrichtung jeweils eigene

Elektromotoren (6, 7) vorgesehen sind.

. Antrieb nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass die

AusstoBvorrichtung und die Einzugsvorrichtung jeweils eigene Getriebe (9, 10)
zur Kraftiibertragung vom jeweiligen Elektromotor (6, 7) zum AusstoRhebel (3)

bzw. der Rolle (8) aufweisen.

. Antrieb nach einem der Ansprliche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass der

Ausstoflhebel (3) der Ausstofvorrichtung und die Rolle (8) der
Einzugsvorrichtung durch denselben Elektromotor (6) antreibbar sind.
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Antrieb nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass die Kraftibertragung
vom Elektromotor (6) Uber ein Planetengetriebe (11) wahlweise auf den
AusstoBBhebel (3) oder die Rolle (8) erfoigt.

Antrieb nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass das Planetengetriebe
(11) zweistufig ausgebildet ist, wobei die eine Stufe der Kraftlbertragung vom
Elektromotor (6) auf den AusstoBhebel (3) und die andere Stufe der
Kraftiibertragung vom Elektromotor (7) auf die Rolle (8) dient.

Antrieb nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass fur jede der beiden

Stufen eine Bremse (44) vorgesehen ist, bei deren Betatigung die

Kraftibertragung tber die zugeordnete Stufe erfolgt.

Antrieb nach Anspruch 8 oder 9, dadurch gekennzeichnet, dass jede der beiden
Stufen ein eigenes Hohlrad (36, 38) aufweist, in welchem die jeweiligen
Planetenrader (34, 39) aufgenommen oder gelagert sind, wobei die Bremse
(44) jeder Stufe mit dem jeweiligen Hohlrad (36, 38) zusammenwirkt.

Antrieb nach Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, dass in der der
AusstolReinheit zugeordneten Stufe die Kraftibertragung bei umlaufenden
Planetenradern (34) erfolgt, hingegen in der der Rolle (8) zugeordneten Stufe
die Kraftlibertragung bei feststehenden Planetenréadern (39) erfolgt.

Antrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 11, dadurch gekennzeichnet, dass
eine gemeinsame Steuer- bzw. Regeleinrichtung zum Steuern bzw. Regeln der

AusstoRvorrichtung und der Einzugsvorrichtung vorgesehen ist.

Antrieb nach einem der Anspriche 1 bis 12, dadurch gekennzeichnet, dass die
Rolle (8) in Aufwickelrichtung durch einen Kraftspeicher (22) vorgespannt ist.
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