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(54) Kompenzdtor ndklonu pro elektromechanické pdsové véhy

Vyndlez se tykd kompenzdtoru néklonu pro elektiomechanické pésové véhy, kterym se -
eliminuje vliv rozkladu sil na elektromechanickjch. pdsovych véhéch, které jsou umfsts-
ny na dopravniku, ménfcim b¥hem provozu sklon.

Dosavadn{ péaévé véhy Jjsou, pro konﬁlikace 8 rozkladem sil pfi zm¥n& sklonu doprav-
niku, unfsfovany bud do vodorovnych nebo éikmych pésovych dopravniku jejich poloha se
béhem provozu nem&ni. S postupujict automat;zaci vyvatévé potfeba instalovat tyto véhy'
na dopravniky, které b¥hem provozu svij dhel néklonu m¥ni, jako nap¥{klad u kolesovych
rypadel, zakladeld a podobnych zariiegi.

Proto%e rozssh zmdny néklonu je u t¥chto dopravnikl velkf§, m&nf se zna¥n® velikost
811y pisobici na snima¥ pédsové véhy, ¥imZ jsou podstatnd ovlivnény yysledky n&Fen{ pé-
sové vahy. Zménu s{ly lze popsat cosinovou funkcf thlu néklonu.

Gilem fedent Jje vytvorit konatrukéné Jednoduchy kompenzédtor s dostateénou presnosti,
na jehoZ vystupu se ziskd hodnota Um&rnd cosinu dhlu néklonu dopravniku, takie tuto
hodnotu je moZno pou%it pro korekci asigndlu ziskaného ze snimade pésové véhy.

Tenté problém je vyFeSen kompenzétorem ndklonu podle vynélezu, jeho% podstata spo-
¥{véd v tom, %e sest4v4 z ramena, oto¥nd ulo%eného v loZisku, pevn¥ spojeném s rémem pé~

sového dopravaiku, které%to rameno je opatfeno jednek zdveiim, jednak &epem upravenym
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v kulise suvné& uloZené vé smEru osy snimade na pevnych vodftkdch a ddle z linedrnd pro-
m&nlivého odporu, upevnénéhd‘na rému péaového dopravafku, piiZem? poauvny jezdec 1li~-

neérn¥ promdnlivého odporu je pevné spojen 8 kulisou.

Vyhodou tohoto uspordddni kompenzdtoru ndklonu je jednak presnost, s ni¥ je sledo~
véna hodnota uUm&rnd cosinu dhlu néklonu, ‘jednak spolehlivost pfi provozu i v hrubjch
podminkdch, nap¥, na za*fzenich pro povrchovou t&%bu,

PP{klad provedeni kompenzitoru ndklonu je zndzornén na vikresu, kde na obr. 1 je
schematicky pohled na pdsovou véhu ve vodorovné poloze, na obr, 2 Je schematicky pohled
na pésovou vdhu p¥i sklonZném dopravniku s nazna¥enim rozkladu sil a na obr, 3 je sché-

maticky nérys mechanismu kompenzdtoru,

V loZisku 1, upevniném na rému 12 péaového dopravniku, je otoZn® uloZeno rameno 2
(obr, 3). Na ramenu 2 Je‘upevnéno Jednak zédva%i 3 jednak ¥ep 4. Cep 4 je vloZen do ku-
lisy 3 uloZené vidy vodicf ¥detf 6 na pevnych vodftkéch 7 suvn&é ve amdru usy snimade
sil 11, Snima& sil.ll, napf. odporovy tenzometricky snimad, je upevn¥n na rému 12 pé-
sového dopravniku. S kulisou 5 je pevn& spojen posuvny jezdec 9 linedrné& proménlivého
odboru‘;g, upevnéného na rdmu 12 pésového dopravniku, Vile v uloZen{ gepu 4 v kulise 5
Je vymezena prufinami 8 vzepfenymi mezi pevnou zarsd¥kou na vodftkéch 1 a vodicimi d4st~
mi 6 & kulisou 5.

Ve vodorovné poloze (obr. 1) plsobf na snfma¥ sil 11 svisld sfla G, PFi naklondnf

pésového dopravniku o udhel ¢ plisobf na snima® sil 11 pouze sloZka G,coso¥ vyvoland
svislou silou G (obr. 2). V naklonZné poloze se odchyl{ rameno 2 od pivodnt poléhy vi-
&1 rému 12 pdsového dopravniku o ihel o4 Cep 4 pritom premist{ kulisu 5 do nové polohy,
kterd je Umdrnd cosinu ﬁhlqut Tato poloha jévpfenesena posuvnym jezdcem 9 na linedrnd
prom&nlivy odpor 10 zapojeny do vyhodnocovactho obvodu pédsové véhy.

PRKEDMET VYINALEZU

Kompenzdtor néklonu pro elektromechanické pssové véhy vyznadujic{ se tim, Ze sestd-
vé z reamena (2), otodn& uloXeného v lo!iakuAkl), pevn® spojeném s rémem (12) pésového
dopravniku, kteréfto rameno (2) je opatfeno jednak zéva¥im (3), jednak ¥epem (4) vloZe-
nym do kuliay (5), uloZené suvné ve smdru osy snimafe sil (11) na pevn}ch voditkdeh (7),
a ddle z linedrné promdnlivého odporu (105, upevniného na rému (12) pésového dopravniku,
‘priéemz posuvny jezdec (9) linedrnd prom¥nlivého odporu (10) Je pevné spojen 8 kuli-

sou (5).
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