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zarizeni pro mé¥eni rotainich odpord viledkd

Zzarizeni je urleno pro méfeni rotal-
nich odpord vdleckld s neotocnym hiidelem
v zdvislosti ne zatizeni, Zarizeni obsa-
huje jednak méYeny vdlelek opatieny prv-

nim hridelem a porovndvaci vdlelek o zndmém

rotadnim odporu opatfeny druhym hiidelem

a jednak dvé staciondrnil loZiska a dve po-

suvnd loZiska. Ne poguvnd loZiska plsobi

zat8Zovaci sily ve smdru kolmém ke gpojnici

stacionarnlch lozigek, Do Jednech lozisek se

usadi prvni h¥idel a do druhych lozisek dru-

hy h#idel, HP{dele vAdlelkd Jsou sprazeny s lA
Jim pFirazenymi pohony tak, Ze prvni i druhy —
h¥idel se otdleji otdckami odpov1da3101mi

dopredne rychlosti dopravnlho pasu 8 tlm,

Ze _smysl otdlek prvniho hbidele je onacny

nez smysl otdfek druhého hiidele, Nezi mé-

Feny vdleSek a’porovnivaci vdledek je vsum
nuta planzeta sprazené 8 vyhodnocova01 apa-
raturou. Na planzetu plsobi vysledny rotad-
ni odpor mé&Fendho vdlelku a porovndvaciho
vdlelku, ktery je zdvisly na zatéZovaci
sile. Pri znalosti prib&hu rotalniho odpo-
ru porovnévaciho vdlelku se odeltenim od
vysledneho rotadniho odporu zjisti rotadni
odpor mé&Fenédho viledku.
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Vyndlez se tykd zarizeni pro méiemi rotaénlch odpord véledkl

s neotodnym h¥idelem v zdvislosti na zatiZfend,

Vdledky s neotodnym h¥idelem jsou nejéastéji pouZivanym ty-
pem véledkd v pédsovych dopravnicich ddlkové pdsové dopravy. Vdled-
kem s neotodnym h¥idelem se rozumi vdledek s prib&Zfnym hi¥{delem
a jeho technické ekvivelenty, nap¥. védlelek s délenfm h¥idelem apod.
Spoleénym znakem téchto typh vdlelkd Je, Ze Jjejich pld&té jsou ulo-
Zeny nejlastéji na valivych loZiskdch upravenych u obou &el, pri-
dem¥ v téchto valivych loZiskdch jsou soudasné uloZeny neotodéné h¥i-
dele. Na nosné konstrukei pdsového dopravniku jsou jednotlivé ne-
oto¥né h¥idele uloZeny bud na drZdecich vytvofen&ch ne nosné kon-
strukci, nebo jsou tyto neotodné h¥idele vzdjemné spojeny do gir-
landy, jeZ je jako celek zavéfena na nosné konstrukei pésového do-
pravaiku, M&-1li se vdledek otddet konstantni obvodovou rychlosti,
musi se z béZiciho pdsu pF¥enést na povrch jeho pld¥té hnaci sils,
jeZ je v rovnovdze s rotadnim odporem vdledku. Hodnota rotadnich
odporti vdledkd je tudiZ dileZitym paremetrem pro raciondlni ndvrh
a vypodet pohdndcich jednotek pdsovych dopravniki. Tato hodnota je
z4visld na 7adé vlivi, z nich¥ jednim je zati¥eni v4ledkd od tihy
pFepravovaného materidlu, Pro G&el experimentilniho zji&téni rotad-
nich odpord vdledkd v zdvislosti na jejich zat{%eni byla sestroje-
na za¥izeni na m&¥eni této hodnoty, pF¥idemZ snahou bylo, aby zave-
deni zatdZovaci sily na méFeny vdlelek neovlivnilo méFenou hodnotu
rotadniho odporu. Jde toti%Z o to, Ze hodnota rotadniho odporu vé-
ledku je proti hodnoté zatd¥ovaci sily aZ dvésténdsobné mensi.

U dosud zndmych za¥Fizeni, opat¥enych vétdinou pdkovymi pFevody

pro pienos zatéfovaci sily ne méFeny vdledek, dochdzi ke zkresleni
vysledkd namé¥enéhoe rotadniho odporu vdledku zanesenim ddsti za-
té%ovaei sily do vysledkd méFeni, cof je nevyhodou téchto jinak
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Uvedend nevyhoda je podstatné zmenSena za¥izenim pro méFeni
rotadnich odpord vdledkd s neotoénym h¥idelem v zdvislosti na za-
ti%¥eni podle vyndlezu, jeZ je tvoifeno dvéme staciondrnimi loiisky
upevaénymi na rdmu o dvéma posuvnymi loZisky suvné uloZenymi na ré-
mu ve sméru kolmém na spojnici staciondrnich loZisek. Posuvnd lo-
Ziska jsou spraZena se zdrojem zatéZovaci sily o sméru kolmém
na spojnici staciondrnich loZisek. Ve staciondrnich loZiskdch je
uloZen jeden z dvojice prviaiho h¥idele a druhého h¥idele & v po-
suvnych lo¥iskdch je uloZen druhy z dvojice prvniho a druhého h¥i-
dele, pridemZ prvni h¥idel je souddsti méreného vdledku a druhy
h¥idel je souddsti porovndvaciho vdledku. Prvni h¥idel je sp¥aZen
s prvnim pohonem a druhy h¥idel je spraZen s druhym pohonem. Smysl
ot48ek prvniho h¥idele je opadny neZ smysl otddek druhého h¥idele.
Pomér mezi podtem otéddek prvaniho h¥idele a poldtem otddek druhého
h¥idele je reciprokou hodnotou k poméru mezi primérem méreného vé-
ledku a primérem porovndvaciho vdledku, Mezi mé€Feny vélelek a po-
rovnidvaci vdledek je vsunuta planfeta, kterd je spraZena s vyhod-
nocovaci aparaturou. Pro d8el p¥ibli¥eni k provoznim podminkdm
je planfeta tvoPena materidlem, 2 néhoZ je zhotoven pds pdsového
dopravaiku.

Vyhodou zeiizeni pro mé¥eni rotadnich odpori valedkl podle
vyndlezu je vyrobni jednoduchost a provozni spolehlivest, avéak
jeho nejvétdi vyhoda spodivd v tom, Ze jim lze zisket objektivni
Gdaj rotadnich odpord vdledkd bez zaneseni &dsti zatéZovaci sily
do vysledk’ mébeni. '

Ne pYipojeném vykrese je schematicky zndzornén p¥iklad pro-
vedeni za¥izeni pro méPeni rotadnich odport vdledki s neotodnym
h¥{delem v zdvislosti na zetiZeni podle wvyndlezu, kde znadi obr. 1
bokorysny pohled ne za¥izeni, obr. 2 pidorysny Yez A-A z obr. 1,
obr. 3 grafické vyjdd¥eni zdvislosti rotadnich odport na zat&Zo-
vaci sile.

Za¥izeni pro mé¥eni rotednich odport védledkd je tvo¥eno ré-
mem 15, k némuZ jsou upevnéna dvé steciondrni loZiska 3 o rozteéi
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vét8{ neZ je délka m&F¥eného vélelku 1. MéYeny vélelek 1 obeahuje
prvai h¥idel 2, pomoci néhoZ je uloZen ve staciondrnich leZiskéch
3 (obr. 2). Za¥izeni ddle obsahuje dvé posuvnd loZiska 6 uloZend
na rdmu 15 suvné ve sméru kolmém ne spojnici staciondrnich loZi-
sek 3 (obr. 1). Rozted posuvnych loZisek 6 je v&t5i, neZ je Zifka
porovndvaciho vdledku 4 obsshujiciho druhy h¥idel 5, pomoci néhoZ
Jje porovndvaci vdlefek 4 wloZen v posuvnych loZiskdch 6. Je zF¥ejmé,
Ze porovnédveci vdlelek 4 miZe byt uloZen téZ ve staciondrnich lo-
Zziskdch 3 a méYeny vdlelek 1 pak v posuvnych loZiskdch 6. Posuvnd
loZiska 6 jsou s vyhodou upravene ve smykadlech 8, kterd jsou kluz-
né uloZena ve vedeni 7 vytvoreném na rdmu 15. Posuvnd loZiske 6
jsou spraZena se zdrojem zet&Zovaci sily F o sméru kolmém ke spojni-
ci staciondrnich loZisek 3, a to nap¥. tak, Ze smykadla § jsou spo-
jene t¥menem 9, na néjZ plisobi zatéZovaci sila F. Prvni hiidel 2,
na obr., 2 zndzornény jako prib&%Zny hridel, je spPaZen & prvnim po-
honem 13 pro vyvozeni prvniho krouticiho momentu My @ druhy hii-
del 5 je spPaZen s drubhym pohonem 14 pro vyvozeni druhého krouti-
ciho momentu Nop. Prvni pohon 13 a druhy pohon 14 jsou uzpisobeny
tak, %e smysl otddek prvniho h¥idele 2 je opalny neZ smysl otédlek
druhého h¥idele 5. Dalsi uzpisobeni prvaniho pohonu 13 a druhého po-
honu 14 spodivéd v tom, Ze pomér mezi poltem otddek prvniho hiidele
2 a poltem otddek druhého h¥idele 5 je reciprokou hednotou k pomé-
ru mezi primérem mé¥eného vdledku 1 a primérem porovmnivaciho vi-
ledku 4. V pFikladu provedeni, kdy méYeny védlelek 1 md shodny pri-
mdr s primérem porovnavaciho vdledku 4, coZ je v praxi pYevazujici
pfipad, podet otd¥ek prvniho hiidele 2 je shodny s poltem otddek
druhého h¥idele 5. Mezi mé¥eny vdlelek 1 a porovndvaci védledek 4
je vesunuta planfeta 10, kterd je spojena s téhlem 11 zadsténym
do vyhodnocoveei aparatury 12 pracujic{ napi. na principu tenzome-
trického méfeni zatiZeni, PlanZeta 10 je s vyhodou tvofena materidlem,
z ndhoZ je zhotoven pds pdsového dopravaiku. K tomuto udelu se tu-
di¥ velmi vyhodns vyufije &dst pasu pdsového doprevniku.

Pfed méYfenim se méFeny védledek 1 uloZi nap¥. do staciondrnich
lo¥isek 3 a porovndvaci védledek 4 se uloZi do posuvnych loZisek 6.
Rotaéni odpor Bop porovndvaciho vdledku 4 je znédm a ziskéd se v pFed-
chdzejic{ etapé napr. vzdjemnym promé¥enim t#i vdledkd a vypodtem.
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Do &innosti se uvedou prvni pohon 13, druhy pohon 14 a na posuvnd
loZiska 6 zadéne plisobit zat@Zovaci sila F. V tomto stavu dojde
ke znehybn&ni pl43fd méFeného vdledku 1 a porovnivaciho v4lelku 4,
pFifemZ prvni hiidel 2 i druhy h¥idel 5 se otddeji otd¥kami o navz4-
jem opacném smyslu, & to ve shodé s pisobicim prvnim krouticim mo-
mentem My a druhym krouticim momentem Mp. V pPikladu provedeni zné-
zornéném ne vykrese je polet otdlek prvnfho hiidele 2 i druhého
h¥idele 5 shodny. P¥i tomto experimentdlnim mé¥eni dochdzi oproti
skutednym provoznim podminkdm ke kinematickému obrdceni v &dinnosti
plddté a h¥ideld Jak méfeného vdlelku 1, tak porovndvaciho vdlecku
4. Pobet otdlek prvniho hi¥idele 2 i druhého hiidele 5 se zvoli tak,
aby odpovidal obvodové rychlosti méYeného vdle€ku 1 i porovndvaci-
ho védlelku 4, urdené na zdkladé dopredné rychlosti dopravniho pé-
su., Vlesgtni mé¥eni spodivéd v tom, Ze na posuvnd loZiska 6 se p¥i-
vddi zatéZovaci sfla F. Jeji jedné velikosti odpovidd jediny rotac-
ni odpor Rom méfeného védledku 1 a jediny rotadni odpor Rop porovné-
vaciho véledku 4, pridemZ jejich soufet se projevi jako vysledny
rotadni odpor Roy pisobici tedné na planZetu 10, uloZenou mezi mé-
Yenym vdledkem 1 a porovndvecim védlelkem 4. Hodnota vysledného ro-
taéniho odporu Ryy ®e pfes tdhlo 11 prenese do vyhodnocovaci apara-
tury 12. Pro rGzné velikosti zatéZovaci sily F se ziskd pribéh
visledného rotadniho odporu R,y V zdvislosti na zatiZeni, vyjddte-
ny nap¥. graficky (obr. 3). Na zdkladé znalosti prib&hu rotadniho
odporu R,p porovndvaciho vdledku 4 se ziskd bud numerickym nebe
grafickym vypo&tem pribéh rotainiho odporu BRou mé¥eného vdledku 1.

zai¥{zen{ podle vyndlezu nalezne uplatnéni p¥i zjiéfovéni‘ro-
tadnich odport vdledkd v zdvislosti na zatifeni, jakoZto jedné
z ddleZitych velidin pro vypodet pohdnécich jednotek, zejména
v ddlkové pédsové dopravs. ‘



-5—

PREDMET vYINLLEZU

261 737
1, Za¥izeni pro méFeni rotaénich odpori vdle&kd s neotodnym h¥ide-
lem v zdvislosti na zatiZeni, vyznadujici me tim, %e je tvoreno
dvéma staciondrnimi loZisky (3) upevnénymi na rédmu (15) a dvéme po-
suvanymi loZisky (6) suvné uloZenymi na rdmu (15) ve sméru kolmém
ne spojnici staciondrnich loZisek (3) a spraZenymi se zdrojem za-
té%ovaci sily (F) o sméru kolmém na spojnici staciondrnich loZisek
(3) a ve staciondrnich loZiskdch (3) je uloZen jeden z dvojice
prvaiho a druhého h¥idele (2, 5) a v posuvnych loZiskdch (6) je ulo-
Zen druhy z dvojice prvniho a druhého h¥idele (2, 5), p¥idemZ prvni
h¥idel (2) je souddsti mé¥eného vdledku (1) a druhy hiidel (5) je
souddsti porovndvaciho vdledku (4) a prvni h¥fdel (2) je spiaZen
s prvnim pohonem (13), zatimeo druhy h¥idel (5) je sp¥aZen s druhym
pohonem (14), pridem? smysl otédek prvniho h¥idele (2) je opaidny
ne? smysl otddek druhého h¥idele (5) a soulasné pomér mezi podtem
otd8ek prwvniho h¥idele (2) a podtem otdlek druhého h¥idele (5) je
reciprokou hodnotou k poméru mezi primérem méfeného vdlecdku (1)
a primérem porovndvaciho vdledku (4), a mezi méPeny vdledek (1)
a porovndvaci vdledek (4) Jje vsunuta planZeta (10), kterd je spra-
Zena s vyhodnocovaci aparaturou (12).

2, Zarizeni podle bodu l/myznaéujici se tim, Ze planZeta (10) je
tvor¥ena materidlem, z n&hoZ je zhotoven pds pdsového dopravniku,

2 vykresy
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Gbr. 1

Obr. 2
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Obr. 3

" Vytiskly Moravské tiskatské zdvody,

~stfed. 11 100, t¥.Lidovych milic{ 3, Olomouc Cena: 2,40 Ké&s
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