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Vynélez umoffiuje stavebnicové uspoié-
déni baterie od¥t¥tinovadi. Skrébaci véalec
mé dtvercové bodnice, které nesou Skrab-
ky o dvou riznych moZnostech ohybu, coZ
umo¥fiuje dokonalejii vykon zafizeni. Ro3t,
JimZ prochézi Skrabky, je moZno vyklonit
a vilec snadno vyjmout za (idelem diXtdni
nebo opravy. Vhazovaci rameno je pres di-
ferencidl a dtyPFkloubovy mechanismus spla-
fen s prvnim védlcem a uvadi se v &innost
pouze na hhozeni kusu.,

Vynélez umo¥fiuje automatizaci.

Zetizeni na 3krébéni 3t&tin z t&1 porafenych vepil
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Vynklez se tyké zarizeni na Skrébéni 3t¥tin z t¥L porafenych viech hmotnostnich sate-
gorii s optimélnim Skrabacim efektem umo¥fiujiciho stavebnicové uspoféddéni Skrabacich jed-
notek a snadnou montd%f a demonté jednotlivych soudssti.

7némé geligeni na Skrabéni Xt&tin pouZivaji védlel s pruinymi Bkrabkami, kde rod3t je
slofen' ze samogtabn&ch roétnic a Skrabaci vhlec je sesroubovén £ jednotlivych dridkd
Skrabek stejného druhu. PFivod vody se d8je dSrovanou trubkou v stropu. Uspofédéni neumoZ~
finje opracovéni vepfd nadm¥rné velikosti a stejny rozstfik vody. Stejny typ Skrabek nemi-
%e sledovat vBechny tvary oprycovéavaného vepfe a tim je yréce ménd kvalitni. Vhazovéani
t81 veptd se d8je vhazovacim ramenem, které m4 bud pohon ssuwostatnym motorem, ktery Jc
putno neustéle zapinat a rozpinat, nebo rameno nepfetriitd kyvé, cof znamenh plytvéni
energii. Hydraulicky nebo pneumaticky pohon ramene vy%aduje zvladtni silové zdroje a je
nevhodny pro nerovnom¥rnou rychlost zavislou na zati¥eni ramene.

Uvedené nevjhody odstrafiuje zafizeni podle vynélezu tim, Ze Skrabaci vélce za sebou
fazené jsou opatPeny vénol tvofenymi Stvercovymi bolnicemi, v nich¥ jsou vytvofeny
driéky Skrabek o dvou risnych polomireah gzak¥iveni. Ro¥t, jehoZ mezerami prochéze ji
#krabky, je zavdien na Sepech uspofadanych ve dvou rovnobd¥nyoh osach a Je otodny kolem
kterékoli z té&chto. os.

PPivod vody je upraven ve vykyvné pfephice nad Skrabacim vélcen. Prvni Skrabaci vélec
Je mechanicky spojen s klikou Styfkloubového mechanismu pohonu vhazovaciho ramene pres
diferenciél s uzévdrkou.

Bodnice vdnci tvart Stverce nevyinivaji nad horni hranu rodtu. Védlec je nerozebira-
telny co¥ pfizpivé k jeho ¥ivotnosti. Dvojim rdznjym zakPivenim drZékd Skrabek je dosaZeno -
dvou tuhosti ¥krabek pro sledovéni povrchu opracovaného vepie. Kombinaci lze doséhnout
vyssioch G&inkd 1 u vepfd nadmdrné hmotnosti.ZaviZeni rodtu usnadfiuje jeho montéZ i demon-
t4% Zkrabaciho vdlce, PrivAadéni vody dutinami pPephfky zvySuje Q¢innost zvlhdovAni tdla
vepfe. Vhodnou konstrukéni (pravou lze Zkrabaci védlec 8 ro¥tem uspofédat do samostatné
Jednotky, a vice kekovjch jednotek lze za sebou stavebnicov® Padit. Tim se pi#i dodrZeni
Skrébaci doby vykon znésobi. Vyu?itim pohonu Xkrabaciho vélce k pohonu vhazovaciho ramene
dochézi k energetické Gspore.

Piiklad provedeni vyndlezu je gmazornsn na piipojenych vjkresech, kde predstavule
obr.l v Pezu celkové uspoPddéni dvou jednotek se vhazovacim ramenem, obr. 2 fez zafi-
genim v rovin rovnobd*né se smdrem postupu opracovévaného kusu, obr. 3 a 4 dva vénce
Ekrebaciho vélce se dvdma druhy driékd Bkrabek, obr. 5 schematicky provedeni pohonu
vhagovaciho ramene v ndrysu a obr, 6 totéZ v pidorysu.

Zatizeni se sklédd ze Ekrabacichk jednotek 1, z nich? ka%dd obsahuje ¥krabaci vélec
2, nad nim umistdny rodt 3 & vykyvnou pPepé¥ku 4. K prvnimu Skrebacimu vélel 2 Je pi'ipo=-
jen &ty¥kloubovy mechanismus 5, ktery prevadi ot4&ivy pohyb Skrabaciho valce 2 na kyvavy
pohyb vhazovaciho ramene §. Vatupni otvor zab{zeni jsou zakryty plentami 7 které bréni
rozst¥iku vody do okoli stroje.

Odététinovaé upraveny do samostatné Skrabaci jednotky 1 mé tvar ski¥in¥ 8 s obdelni-
kovimi otvory 8 plredni a zadni stén¥. Dno skiin& 8 Je oteviené. Bkrabaci vélec @ se sklédé
z hiidele 14 8 nim spojené nosné trubky 15 & véncl tvorenych &tvercovymi bolnicemi 16,

v nich? jsou vytvoleny dr¥édky 17, ke kterym jsou 3rouby nebo upinkami piipevn¥ny pruiné
gkrabky 9. Nad Ekrabacim valcem 2 je uloZen rodt 3 tak ,aby pPi otédeni vélce 2 proché-
zely 3krabky 9 mezerami mezi roStnicemi. Ro3t je zaviBen na Sepech 10 uspofédanych ve

dvou vodorovnych rovnobdinych oséch a je otodny kolem kterékolil z tdchto os. Drisky 17
maji dvoji rizné zek¥iveni o polomdrech rr,. Ve své ohebné Z&sti se Skrabke 9 na polo-
méru rl miZe ohnout o Ghel-tl, pifidem# opisovany oblouk se zmensi o L‘R . Na mensim polo-
méru T, se Bkrabka 9 mi¥e ohnout o v&tii Ghel 04 2 a rozdil opisovanych polom&ri g_ze Je -
potom v&t#i. Velikost hodnoty AR vyjadfuje pfimo dm3rnd schopnost Skrabky 9 sledovat

svym b¥item anatomické tvary t¥la vepfe a nepiimo fim&rn& schopnost Skrabky 9 otélet

télem vepfe na rodtu 3.

Prostor mezi roStem 3 a stropem rozdsluje vykyvné pPeph¥ka 4 sloZend ze svislych turbek,
jejich¥ roztede jsou shodnés roztefemi rodtnic. Dutym Zepem 12 Je de trubek piivédEna
voda, které otvory 13 v Jjejich spodnich koncich stiiké do ékrabaciho prostoru. Vykyvné
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plephZka 4 je opat¥ena zémkem 11.

Bkrgbaci vdlac 2 je pohéndn motorcem 18 s pPevodovkou. K vélei je pfipojena exrid s di-
ferwnciélem 19 opatienym uzévérkou. Vystupni h¥fdel 20 diferenciélniho soukoli je spojen
8 klikou 21 ¥tyFklouvového mechanismu 5, kterjm se otadivy pohyb h¥idele 14 prevédi na
kyvavy pohyb vhazovaciho ramens 6. .

P#l dopraveni téla vepfe na vhazovaci rameno 6 je diferencidlni soukoli uzavieno
uzévérkou, Otevienim uzéverky nybyvé soukoli druhjy stupel volnosti. Tehdy se zastavi ten
&len soukoli, na ktery plusobi nejvitdi odpory, to je &len spojeny s vystupnim hiidelem
gg,'protoie na néj pusobi silovy G&inek hmotnosti ukazovaciho ramens 6 a vBech &lenl
&tyfkloubového mechanizmu 5. Zastavenim &lenmem s hiidelem 20 se zastavi i kyvavy pohyb
vhazovaciho rameue. Uzévérka mi¥e byt ovldddna servo motorem #izenym pomoci signéld
vhodnymi &idly po vloZeni t¥la veplfe na vhazovaci rameno a po ukondeni vhazovaciho cyklu.
PFi oBkrabovéni 3t&tin t&lo veple le%{ na rodtu 3, jim’ prochézeji Bkrabky 9, které maji
menSi moZnost ohybéni, lépe othfeji t&lem vepfe na rodtu 3 a Bkrabky, kters maji vitis
moZnost ohybéni,, lépe sleduji anatomické tvary t¥la veple pii jeho rotaci., Bihem Bkré-
héni je pPepéfka 4 driena ve svyslé poloze zémkem 1l ovlAdanym servovdlcem a je z ni
rozstiikovéna voda na opracovévané t&lo vepie. OSkrabané St3tiny volnd vypadavaji otev-
fenym dnem a lze pripojit zafizeni na odstrafovéni tdchto 5t3tin. Po ukon¥eni Zkrabéni
v jedné 3krabaci jednotce se odjisti zémek 11 a prepé¥ka 4 vykjvne vlivem nérazu
téla veple do polohy 4 a. T¥lo vepfe potom pfepadne do dal3i Skrabaci jednotky, kde se
postup opakuje. ) _

Pro demonté% je moZro rodt 3 otodit kolem jednoho &epu 10 do polohy 3a nebo 3b, &im#
se spodni obrys ro3tnic dostane nad kruinice opisované krajnimi body bodnic 16 vinci
Skrabaciho valce 2. Pak je moZno Zkrabaci valec 2 demontovat vysunutim do strany.

Vzé jemnd dasové vézané otevirdni plepéiek 4 spolu s doplikovymi zafizenimi a cely
chod zafizeni lze vyhodnd Pidit jednoduchym programovym zarizenim,

Zarizeni podle vynélezu miZe byt vyuiito v masném primyslu.

PERDMET VINALEZU.

1. Zafiieni na Skrabéni 3tdtin z t&l poraZenych vepfﬁ obéahujici n&kolik stavebnicovd
Skrabacich jednotek, u nichZ #krabky prochézeji mezerami ro¥th a prvni Zkrabaci jednot=
ka je opati‘ena vhazovacim ramenem, vyznadené tim, %e Zkrubaci vélce (2) za sebou Fazené
jsou opatieny vdnci tvorenjymi éfvercovymi boénicemi (16), v nichZ jsou vytvofeny drié-
Ky (17)'5krabek (9) o dwou rtznych polomérech zaxPiveni (r1 y T ), pFiem rodt (3),

jehoZ mezerami prochézeji Skrabky (9), je zavé3en na &epech (10) uspofédanjch ve
dvou vodorovnych rovnob&Znych oséch a je otoény kolem kterédhokoll z tdchto os.
2.Zafizeni podle bodu 1, vyznalen¢ tim, Ze piivod vody je upraven ve vjykyvné prepaZice
(#) nad $krabacim valcem (2).
3.Zafizeni podle bodu 1, vyznaleny tim, Ze prvni Skrabaci vélec (2) Je mechanicky spojen'
s klikou (21) &tyfkloubového mechanizmu (5) pohonu vhazovaciho ramene (6) pies

diferencial (19) s uzavirkou
4 vykresy
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