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Wynalazek odnosi sie do elektro-hydraulicz-
nego, zdalnie sterowanego zaworu regulujacego
ci$nienie do hydraulicznych hamulecéw szyno-
wych.

W tych urzadzeniach konieczne jest wplywa-
nie na sile hamowania, przez zmiane ciénienia
panujgcego W cylindrach hamulcowych. Przy
tym, wlasciwy zawér regulujacy ci$nienie musi
posiadaé wielki przekrdj przeplywu, poniewaz
przy przejezdzie wagonu przez urzadzenie ha-
mulcowe bardzo duze ilosci oliwy s3 magle wy-
pierane. Z powodu duzego przekroju dotychcza-
sowych zaworéw wymagane sg wzglednie duze
sily dla ich nastawienia, przeniesienie ktérych
az do stanowiska obstugi, lezacego zwykle w
duzej odleglo$ci, za pomocg dzZwigni wymaga
wiele zachodu i powoduje duze koszty instala-
cyjne. :

Proponowano juz do tego rodzaju urzadzen,
elektryczne zdalne sterowanie zaworéw regula-
cyjnych, ktére pozwalajg, zwykle stopniami, na
zdalne mastawianie réznych nacisk6w hamowa-

nia. Rozlegloéé elektrycznych obwodéw pradu do
wlgczania tego rodzaju zawordw wprawianych .
w ruch stopniami byla jednak stosunkowo duza
a przez to réwniez duza mozliwoéé powstawa-
nia zakléceh. Istniejg réwmiez propozycje, aze-
by sile nacisku hamowania regulowaé automa-
tycznie w zaleznoéci od ciezaru albo od szyb-
koSci wagonu wjezdzajgcego na szyny hamul-
cowe. W przeciwienstwie do znanych tych urza-
dzen, wynalazek postawil sobie jako zadanie,
zaprojektowaé prosta, dajaca si¢ odrecznie na-
stawiaé stopniami, regulacje elektryczng sily
hamowania, ktéra posiada przy tym takze za-
lete z powodu przenoszenia na duze odlegloéci
wielko§ci do sterowania prawie bez zadmego
opOznienia.

Wedlug wynalazku zastosowano do zdalnego
przenoszenia znane juz elektryczne zdalne prze-
noszenie, skladajgce sie z madajnika obrotowe-
go (selsyn) i odbiornika obrotowego (selsyn) po-
lgczonego z hydraulicznym suwakiem do regu-
lowania ci$nienia. Zastosowanie takiego obroto-



wego systemu nadawania (selsyn) bylo juz pro-
ponowane do hamulcéw szynowych, lecz jedy-
nie jako system kontroli i zwrotnego madawa-
nia, w:polgczeniy z zaworami sterujgcymi uru-

chamianymi ‘przez elektromagnesy. W przeci- .

wienistwie do tego znajduje zastosowanie system
obrotowego mnadawania z bezpoérednim przeno-
szeniem impulséw sterujgcych na suwak steru-
jacy, bedacy w polaczeniu z hydraulicznym tlo-
kiem postepujgcym za nim. Suwak przesuwa
si¢ w kierunku podtuznym o okreslong wielkosé,
proporcjonalnie do zmiany kata nadajnika obro-
towego i powoduje przez to mapiecie sprezyny.
Sprezyna dziala bezpodrednio na hydrauliczny
zawor sterujacy ciSnienie w ten spos6b, ze sila
napiecia sprezyny réwnowazy ciSnienie hydra-
uliczne.

Przez to mozliwe jest sterowanie ciénienia w
urzagdzeniu hydraulicznym, prawie bez op6znie-
ria, przez obracamie madajnika a przez niego
obrotowego odbiornika hydraulicznego z hydra-
ulicznym wzmacniaczem.

Wynalazek jest opisany na przykladzie wyko-
nania {fig. 1).

Czeéé 1 (fig. 1) przedstawia madajnik obroto-
wy, ktéry ma podstawie elekirycznego schematu

polaczenia (fig. 2), polaczony jest elektirycznie z - -

obrotowym odbiornikiem 2 tak, ze odbiornik 2
wykonuje wiernie ruchy katowe dla wykrece-
nia danego -zZlecenia te same co kolo reczne 3.
Odbiornik obrotowy 2 jest polaczony mna przy-

klad z suwakiem sterujacym 5 tloka 6, postepu-

jacego za mim,” za pofrednictwem gwintowanej
tulei 4 w ten sposéb, ze suwak sterujacy 5 na
skutek obrotu nakrgtki 4 wykonuje ruchy tam
i z powrotem. Przez odpowiedni dobdér krawedzi
sterujacych suwaka 5 i tloka 6, postepujgcego
za mnim, i przez ustalenie cinienia dla jego
przesuwu np. przez pompe zebatg ‘7, tlok 6 usta-
wia sie zawsze w mnarysowanym polozenju obu
czgéci, w stanie wzajemnego wzgledem siebie
spoczynku. Przez to, na skutek obrotu odbdor-
nika 2, spreZyna 8 otrzymuje réwnoczednie réw-
niez rézne mnapiecia. Dzialanie hydraulicznego
wzmacniacza do posuwu tloka jest takie, ze
cinienie pompy 7, ktére utrzymywane jest za
pofrednictwem zaworu 17 na stalym poziomie,
wywierane jest stale ma suwak 5 w komorze
19, poprzez przew6éd 18. SpreZyna 8 stara sie
najpierw docisngé¢ tlok 6 w jego prawe skrajne
polozenie, ktére ograniczome jest przez wystep
w oslonie suwaka, przez co oliwa z pompy ze-
batej moze przedostaé sie¢ przez komore 19 do
komory 20, a przez to réwnie do przem'zani 21
Cylindra poza tlok 6.

Rosngce przy tym ciSnienie przesuwa teraz
tlok 6 tak daleko' w lewo, az suwak sterujgcy
5 otworzy komore odplywu 22. Komora odplywu
22 jest polaczona ze zbiornikiem za poéredni-
ctwem zaworu zwrotnego 23, ktéry nastawiony
jest celowo na male przeciwciénienie 1—3 atm.
i ma za zadanie utrzymaé male przeciwciénie-
nie w kanale 22. Opisany system do przesuwu
tloka pracuje wiec w ten spos6éb, ze suwak
sterujacy 5 i tlok 6 zaworu zajmuja zawsze sa-
moczynnie polozenie, ktére odpowiada poloze-
niu marysowanemu tak, ze doplyw i odplyw ole-
ju (komory 19 i 22) nie sa polaczone jednocze-
§nie z komorg 20 i z przestrzenig cylindra 21.
W praktyce ustala sie jednak malg réznice w
zasilaniu obu cze$ci tak, ze stale plynie drobny
strumienn oleju z przewodu 18 poprzez komore
19, komore 20 do komory 22 i do odplywu.
Przestrzed sprezyny 8 jest polaczona przez
otwér 28 z atmosfera, azeby unikmagé szkodliwe-
go tlumienia. Dla zmmniejszenia sily sprezyny 8
i dla utrzymania jej mozliwie malych wymia-
réw, suwak gtéwny 9 dociskany jest od strony
przeciwnej do sprezyny mnie ma calej powterzch-
ni, tylko przez tlok sterujacy 10. W kierunku

" osiowym jest on wsuniety do suwaka 9 ze swo-

bodnym przesuwem, a W czasie wywierania ci-
$nienia w przestrzeni 11 poprzez kanal 24 opie-
ra sie o podloge oprawy 13.

Wplyw przekroju dlawienia 14 powoduje, ze
w przewodzie tloczacym 15 pompy 27 tworzy
sie dodatkowy odplyw do komory 25, ktéra po-
laczona jest za posrednictwem przewodu 26 ze

-zhiornikiem, przez co cze$é pompowanej iloéci

moze odplynaé poprzez dlawmice 14, komore 25
i przewéd 26. Wielkoéé przekroju dlawienia 14
zalezna jest od ciémienia w przewodzie 15, ktére
odpowiada réwnoczeénie ciénieniu w cylindrze
roboczym 16 i od napiecia sprezyny 8, jak réw-
niez od wielko§ci pomocniczego tloka 10.
Jezeli ma przyklad madajnik obrotowy 1, przez
obrét i elektryczne polaczemie, poruszy réwniez
odbiornik eobrotowy 2 w kierunku obrotu wska-
zéwek zegara, co spowoduje w mastepstwie maj-
pierw osiowy przesuw suwaka sterujacego 5 w
kierunku ma prawo ze wzgledu na prawy gwint
nakretkii wrzecionowej 4. Bezpoérednio za tym
postepuje tlok 6 ma skutek demialania hydr.-
serwo-motorycznego, przez co powoduje sie od-
prezenie sprezyny 8. CiSnienie oleju w prze-
strzeni 16 cylindra, pompowanego przez pompe
27 przewodem 15, zostaje teraz ustalone prez
to, Ze ciénienie to przenosi sie na tlok 10 po-
przez przew6éd 24 i komore 11. Przy tym tlok
10 zostaje przesuniety na lewo w kierunku pod-
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--logi 13 a suwak regulujacy 9 na prawo tak da-
leko, az suwak 9 w miejscu dilawienia 14 po-
zwoli odplyngé olejowi tloczonemu przez pompe
27 o tyle, az cisnienie wustalajgce sie w przewo-
dzie 15 wyr6éwna sie z mnapieciem sprezyny.
Urzadzenie dziala przez to przy matych cisnie-
niach.

Jezeli w przeciwienstwie do tego mnadajniki
zostang obrécone w kierunku przeciwnym obro-
towi wskazowek zegara i spowoduje sie prze-
suw w lewo suwaka sterujcego 5, poprzez od-
biornik obrotowy 2, ze wzgledu na prawy skret
nakretki wrzecionowej 4 i poprzez dzialanie
hydr.-motoryczne, tloczek bedzie poruszal sie
wiemnie w lewo i bgdzie powodowal zwiekszone
napiecie sprezyny. Jest wtedy potrzebne zwiek-
szone cisnienie hydrauliczne, azeby przesungé

gléwny suwak 9 w prawo az do wyréwnania ;

z sila sprezyny. W miejsce tloka 6 przesuwaja-
cego sie tam i z powrotem moZzna na przyklad
zastosowaé réwmiez tlok obrotowy zaopatrzony
w rowek spiralny, ktéry jest sprzegniety bezpo-
§rednio z walem odbiornika obrotowego 2, przez

co osigga sie proste polgczenie miedzy oboma -

czesciami, a tlok 6 przyjmuje takie same usta-
wienie jak poprzednio. '

Fig. 2 pokazuje elekhryaczne polaczenie obu
obrotowych nadajnikéw.

Zastrzezenia patentowe

1. Zdalnie sterowany elektro-hydrauliczny za-
wér regulujacy wcisnienie, szczegblnie do‘ hy-

draulicziych hafuledw  szynowych, w kt6-
rym zmieniany jest przekr6éj dlawienia ce-
lem wywarcia wplywu na ciénienie w hydra-
ulicznym urzgdzeniu, znamienny tym, Ze do
zmdany napiecia sprezyny (8) jest zastosowa-
ny hydrauliczny tlok (6), ktérego polozenie
okreélone jest przez suwak sterujacy (5) i
ktéry sterowany jest w swoim polozeniu
przez nastawienie odbiornika obrotowego (2),
polgczonego z mnim bezpoérednio lub przez
odpowiednie ogniwa poérednie, ktéry ze swej
strony polaczony jest z madajnikiem obroto-
wym (I) w ten sposéb, ze oba przyjmuja
zawsze réwne nastawtenia katowe.

. Zdalnie sterowany elektro-hydrauliezny za-

wér regulujacy ci$nienie wedlug zastrz. 1,
'znamienny tym, ze suwak regulujacy cifnie-

" nie (9) dociskany jest od stromy przeciwnej

do sprezyny przez tlok sterujacy (10).

. Zdalnie sterewany elekiro-hydrauliczny za-

wor regulujacy ciSnienie wedtug zastrz. 11 2,
znamienny tym, ze suwak sterujacy (5), kt6-

ry steruje tlok (6), Jesbmmany Za po-
Srednictwem ur#: ¥ 2 ikl diawikaws,
ktéra do regulowsnia etfnienis dzists przy-
kladowo, jako nadajnik na zasadzie poten-
tiometmru.

VEB Centex Leipzig
Drehautomaten —
und Hydraulikbau

Zastepca: Kolegium Rzecznikéw Patentowych
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