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4 Masina de rectificat plan, cu ax orizontal

(57) Rezumat: Inventia se refera la 0 masina de
rectificat  suprafetele plane ale pieselor de
dimensiuni mici, permitand echiparea masinii cu
accesorii  speciale, in vederea rectificarilor
exterioare sau interioare. In scopul realizarii unei
constructii simple, usor de executat, cu posibili-
tatea de obtinere a unei precizii ridicate si corec-
tabile prin razuire a ghidajelor la deplasarea pe
verticala, capul de rectificare al masinii gliseaza
intre doi montanti verticali, pe suprafete in forma
de V.

Revendicari: 1
Figuri: 6

R A



106539

1

Inventia se refera la o magina de
rectificat suprafete plane akpieselor de
dimensiuni mici, permitind cu echiparea
cu accesorii speciale §i rectificiri rotun-
de exterioare sau interioare. Magina se
poate utiliza in ateliere mici de uzinare,
scularii sau in gospodariile particulare.

Sunt cunoscute magini la care capul
de rectificat este sustinut de doi montanti
verticali cu ghidare cilindrici. Deplasarea
pe directie verticala a capului de rectifi-
care, precum §i deplasarea pe directie
transversald a saniei, utilizeazi ca ele-
mente finale organe de magini gurub-
piulitdi. Aceste magini prezintd insa
dezavantajul c3 nu asigura realizarea inca
din faza de montare a unei precizii dorite
si corectabile, la deplasarea pe verticala
a capului de rectificare, neasigurind, de
asemenea, scoaterea jocului intre gurub
gi piuli{a la deplasarea pe directie ver-
ticald a capului de rectificare.

Magina conform inventiei inlatura
dezavantajele de mai sus, prin aceea ca,
in vederea realizirii unei constructii
simple, ugor de executat, cu posibilitatea
de obtinere a umei precizii dorite s§i
corectabile prin razuire a ghidajelor la
deplasarea pe verticala, este realizata in
varianta in care capul de rectificare
gliseaza intre doi montanti verticali cu
ghidaje in forma de V, fira consum mare
de metal, montantii fiind incastrati in
partea inferioara in batiul maginii, iar
la partea superioara intr-o placi pe care
este montat mecanismul de antrenare pe
verticald, format din roata de mana,
angrenaj conic, gurub-piuli{d cu contra-
piulita pentru scoaterea jocului la depla-
sare, necesar pentru a nu ramane capul
de rectificare suspendat pe ghidaje, solutie
constructiva obligatorie la maginile mici
de rectificat plan, in vederea obtinerii
unei precizii ridicate la pozitionare, de-
plasarea transversala a mesei realizindu-
se manual, de asemenea, fara joc, prin
roata de mana, surub-piulita- contra-
piulita, deplasarea pe directie longitudi-
nala a mesei se realizeaza manual prin
manivelad, roata dintata si cremaliera,
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iar antrenarea in migcare de rotatie a
corpului abraziv se realizeazi prin inter-
mediul unei broge mecanice pe rulmenti
de precizie, a unui cuplaj elastic gi
electromotor.

Se da, in continuare, un exemplu de
realizare a maginii de rectificat, conform
inventiei, in legitura cu fig.1...6, care
reprezinta:

- fig.1, vedere din faja a maginii;

- fig.2, vedere laterald a masinii;

- fig.3, sectiune in plan vertical prin
capul de rectificare, dupa planul de
sectionare G-G din fig.1;

-fig.4, sectiune in plan orizontal prin
capul de rectificare, dupia planul de
sectionare H-H din fig.2;

- fig.5, sectiune in plan vertical prin
mecanismul de deplasare, pe directie
verticala;

- fig.6, sectiune in plan vertical prin
mecanismul de deplasare, pe directie
verticald, dupa planul de sectionare J-J
din fig.2.

Magina se compune dintr-un batiu
1, care are montat pe suprafata superioara
din spate un suport 2, care sustine mon-
tantii verticali 3, pe care gliseaza capul
de rectificare A.

Montantii verticali sunt incastrati la
partea superioara prin placa de legatura
§, care sustine mecanismul de antrenare
B. Batiul sustine, de asemenea, sania
transversala 7 care gliseaza pe ghidaje
de alunecare in formia de V i plan,
care, la rindul ei, sustine masa longitu-
dinala 8, care gliseaza, de asemenea, pe
ghidaje de alunecare in forma de V i
plan. Capul de rectificare este alcituit
din corpul turnat 9 prevazut cu o suprafata
inclinati 43, care, impreuna cu suprafata
inclinatd 42 a glisierelor detagabile 10,
formeaza ghidajul in V a capului de
rectificare A, care gliseaza pe montantii
verticali 3. Suprafetele de glisare verticale
permit razuirea, obtinindu-se astfel o
precizie geometrica a capului de rectifi-
care,

In partea din spate a corpului 9 este
flangat electromotorul C, care, prin
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intermediul cuplajului cu steluti elastica
D, transmite migcarea de rotatie la
broga mecanica cu rulmenti de precizie
E, blocata in corp prin cele doui suru-
buri 14.

Mecanismul pentru deplasarea pe
directie verticala B este compus din
carcasa 25, rulmentii 26, care sustin piulita
cu filet trapezoidal 27, roata conica 29
impreund cu gsurubul 28, incastrat la
partea inferioara de capul de rectificare.
Deplasarea axiald (pe verticali) a guru-
bului 28 se face prin intermediul rotii
dintate conice 29, pana 30, pinionul conic
31, sustinut de bucsa lagar 32, antrenarea
propriu-zisa ficindu-se prin roata de
manevra 33. Contrapiulita 34, montati
pe surubul 28in canelurile frontale ale
piulitei 27 asigurd scoaterea jocului la
deplasarea pe verticala, prin arcul 35 i
bucsa 36

Surubul special 37 cu virf conic,
prin intermediul stiftului 38, solidari-
zeaza inelul gradat 39 de roata de manevra
33, in vederea alegerii gradatiei zero la
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citirea cotei pentru intrarea in adincime
la rectificare. Surubul 28 al mecanismu-
lui de antrenare este protejat contra
prafului prin tubul de protectie 40.

Revendicare

Masina de rectificat suprafete plane
cu ax orizontal, constituita dintr-un cap
de rectificare care gliseaza intre doi
montanti cu ghidare verticala incastrati
intr-un batiu, o sanie transversala, pre-
cum §i o masa longitudinala, caracteri-
zatd prin aceea ca capul de rectificare
(A) cuprinde un corp (9), prevazut cu o
suprafata inclinatd (43), ce primegte
niste glisiere detasabile (10) previzute,
de asemenea, cu o suprafati inclinata
(42), suprafetele inclinate (42, 43) for-

' meazi ghidajul in V, ghidaje ce se conjuga

cu ghidajele celor doi montanti verticali
(3) st o contrapiulitd (34), ce se sprijind
pe un arcde extensie (35) ce preia jocurile
la deplasarea pe verticald a gurubului
(28).

Pregedintele comisiei de inventii: ing. Petrescu loan Cristea
Examinator: ing. Ungureanu Mirela
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