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一种安全智能型的叉车叉架

(57)摘要

本发明公开了一种安全智能型的叉车叉架，

包括配重座，所述配重座侧边固定连接有两根支

撑柱，两根所述支撑柱相靠近一侧柱壁上均开设

有升降槽，两条所述升降槽共同滑动连接有升降

板，所述升降板上固定连接有挡货架，所述挡货

架的底部固定连接有两个货叉，所述货叉上设有

安全辅助装置。本设备在对货物进行装卸时，叉

车驾驶员可通过观察第一提示灯与第二提示灯

的灯光变化和熄亮情况，对货叉在货物托盘下的

情况进行判断，解决了货物遮挡视线的问题，降

低了叉车驾驶员操作难度，并且叉车移动时运输

货物，在货叉表面升起防滑凸粒增加与货物的摩

擦力，避免运输时出现滑动，提高了货叉对货物

运输的稳定性。

权利要求书1页  说明书4页  附图5页

CN 114044468 A

2022.02.15

CN
 1
14
04
44
68
 A



1.一种安全智能型的叉车叉架，包括配重座（1），其特征在于，所述配重座（1）侧边固定

连接有两根支撑柱（2），两根所述支撑柱（2）相靠近一侧柱壁上均开设有升降槽（3），两条所

述升降槽（3）共同滑动连接有升降板（4），所述升降板（4）上固定连接有挡货架（5），所述挡

货架（5）的底部固定连接有两个货叉（12），所述货叉（12）上设有安全辅助装置；

所述配重座（1）上固定安装有油缸（10），两根所述支撑柱（2）的上端固定连接有梁板

（6），所述梁板（6）的底面上固定连接有两个对称分布的转动座（7），每个所述转动座（7）上

转动连接有链轮（8），两个所述链轮（8）各配合连接有一根链条（9），两根所述链条（9）的一

端与升降板（4）的上端面固定连接，所述油缸（10）上伸缩缸的顶部固定连接有起升板（11），

两根所述链条（9）远离升降板（4）的一端与起升板（11）固定连接；

所述安全辅助装置包括多个滚轮（14），每个所述货叉（12）上开设有多个拱形槽（13），

多个所述滚轮（14）分别设置在多个拱形槽（13）内，所述拱形槽（13）的两侧槽壁上各开设有

一条滑槽（15），每条所述滑槽（15）内滑动连接有滑块（16），每个所述滚轮（14）的两端通过

销轴分别与两侧滑槽（15）内的滑块（16）转动连接，每个所述滑块（16）的底部固定连接有一

根弹簧（17），每根所述弹簧（17）的下端与滑槽（15）的底部槽壁固定连接；

每个所述货叉（12）上端面开设有多个凹槽（21），每个所述凹槽（21）内滑动连接有防滑

块（22），每个所述防滑块（22）的上端面固定连接有多个防滑凸粒；

每个所述货叉（12）内开设有两个对称分布且相互平行的滑腔（23），每个所述货叉（12）

上的所有凹槽（21）的两端底部均与两个滑腔（23）连通，每个所述滑腔（23）内滑动连接有一

根滑杆（24），每个所述防滑块（22）两端底部各固定连接有第一连接座（25），每根所述滑杆

（24）上固定连接有多个第二连接座（26），每个所述第一连接座（25）上通过销轴转动连接有

一根连接杆，所述连接杆远离第一连接座（25）与滑杆（24）上相邻对应的第二连接座（26）通

过销轴转动连接，所述滑腔（23）靠近挡货架（5）的一端墙壁内埋设有电动推缸（27），所述电

动推缸（27）与滑杆（24）固定连接；

每个所述拱形槽（13）内其中一侧滑槽（15）的槽壁上嵌设有一对第一导电层（19）和第

二导电层（20），一对所述第一导电层（19）位于滑槽（15）的顶部，一对所述第二导电层（20）

位于滑槽（15）的底部，所述滑槽（15）内滑块（16）嵌设有一条水平的导电条（18），每个货叉

（12）上的多对第二导电层（20）和电动推缸（27）串联且与外界电源电连接。

2.根据权利要求1所述的一种安全智能型的叉车叉架，其特征在于，所述挡货架（5）的

上端安装设置有第一提示灯（28）和第二提示灯（29），所述第一提示灯（28）与两根货叉（12）

上的电动推缸（27）以及第二导电层电路串联，所述第二提示灯（29）与多对第一导电层（19）

串联且与外界电源电连接。

3.根据权利要求2所述的一种安全智能型的叉车叉架，其特征在于，所述第一提示灯

（28）通电后显示红色灯光，所述第二提示灯（29）通电后显示绿色灯光。
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一种安全智能型的叉车叉架

技术领域

[0001] 本发明涉及叉车相关技术领域，尤其涉及一种安全智能型的叉车叉架。

背景技术

[0002] 叉车主要用于对成件托盘货物进行装卸、堆垛和短距离运输作业，然而现有叉车

驾驶室处于车体后方，当货叉伸入货物托盘时驾驶员无法观察到货叉所处情况，特别在卸

货时，整个货叉受货物遮挡，不易对货叉情况进行判断，极易造成货叉在伸入货物托盘或抽

出货物托盘刮擦货物底部，甚至发生弄翻货物的情况，为此提出一种安全智能型的叉车叉

架。

发明内容

[0003] 本发明的目的是为了解决现有技术中存在的问题，而提出的一种安全智能型的叉

车叉架。

[0004] 为了实现上述目的，本发明采用了如下技术方案：

一种安全智能型的叉车叉架，包括配重座，所述配重座侧边固定连接有两根支撑

柱，两根所述支撑柱相靠近一侧柱壁上均开设有升降槽，两条所述升降槽共同滑动连接有

升降板，所述升降板上固定连接有挡货架，所述挡货架的底部固定连接有两个货叉，所述货

叉上设有安全辅助装置。

[0005] 进一步，所述配重座上固定安装有油缸，两根所述支撑柱的上端固定连接有梁板，

所述梁板的底面上固定连接有两个对称分布的转动座，每个所述转动座上转动连接有链

轮，两个所述链轮各配合连接有一根链条，两根所述链条的一端与升降板的上端面固定连

接，所述油缸上伸缩缸的顶部固定连接有起升板，两根所述链条远离升降板的一端与起升

板固定连接。

[0006] 进一步，所述安全辅助装置包括多个滚轮，每个所述货叉上开设有多个拱形槽，多

个所述滚轮分别设置在多个拱形槽内，所述拱形槽的两侧槽壁上各开设有一条滑槽，每条

所述滑槽内滑动连接有滑块，每个所述滚轮的两端通过销轴分别与两侧滑槽内的滑块转动

连接，每个所述滑块的底部固定连接有一根弹簧，每根所述弹簧的下端与滑槽的底部槽壁

固定连接。

[0007] 进一步，每个所述货叉上端面开设有多个凹槽，每个所述凹槽内滑动连接有防滑

块，每个所述防滑块的上端面固定连接有多个防滑凸粒。

[0008] 进一步，每个所述货叉内开设有两个对称分布且相互平行的滑腔，每个所述货叉

上的所有凹槽的两端底部均与两个滑腔连通，每个所述滑腔内滑动连接有一根滑杆，每个

所述防滑块两端底部各固定连接有第一连接座，每根所述滑杆上固定连接有多个第二连接

座，每个所述第一连接座上通过销轴转动连接有一根连接杆，所述连接杆远离第一连接座

与滑杆上相邻对应的第二连接座通过销轴转动连接，所述滑腔靠近挡货架的一端墙壁内埋

设有电动推缸，所述电动推缸与滑杆固定连接。
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[0009] 进一步，每个所述拱形槽内其中一侧滑槽的槽壁上嵌设有一对第一导电层和第二

导电层，一对所述第一导电层位于滑槽的顶部，一对所述第二导电层位于滑槽的底部，所述

滑槽内滑块嵌设有一条水平的导电条，每个货叉上的多对第二导电层和电动推缸串联且与

外界电源电连接。

[0010] 进一步，所述挡货架的上端安装设置有第一提示灯和第二提示灯，所述第一提示

灯与两根货叉上的电动推缸电路串联，所述第二提示灯与多对第一导电层串联且与外界电

源电连接。

[0011] 进一步，所述第一提示灯通电后显示红色灯光，所述第二提示灯通电后显示绿色

灯光。

[0012] 本发明具有以下优点：

本设备在对货物进行装卸时，叉车驾驶员可通过观察第一提示灯与第二提示灯的

灯光变化和熄亮情况，对货叉在货物托盘下的情况进行判断，解决了货物遮挡视线的问题，

降低了叉车驾驶员操作难度，并且叉车移动时运输货物，在货叉表面升起防滑凸粒增加与

货物的摩擦力，避免运输时出现滑动，提高了货叉对货物运输的稳定性。

附图说明

[0013] 图1为本发明提出的一种安全智能型的叉车叉架的结构示意图；

图2为本发明提出的一种安全智能型的叉车叉架另一角度的结构示意图；

图3为本发明提出的一种安全智能型的叉车叉架的半剖结构示意图；

图4为本发明提出的一种安全智能型的叉车叉架中挡货架部分的结构示意图；

图5为本发明提出的一种安全智能型的叉车叉架中货叉的半剖结构示意图；

图6为本发明提出的一种安全智能型的叉车叉架中货叉的结构剖面图；

图7为图6中A处放大示意图；

图8为图6中B处放大示意图。

[0014] 图中：1配重座、2支撑柱、3升降槽、4升降板、5挡货架、6梁板、7转动座、8链轮、9链

条、10油缸、11起升板、12货叉、13拱形槽、14滚轮、15滑槽、16滑块、17弹簧、18导电条、19第

一导电层、20第二导电层、21凹槽、22防滑块、23滑腔、24滑杆、25第一连接座、26第二连接

座、27电动推缸、28第一提示灯、29第二提示灯。

具体实施方式

[0015] 参照图1‑3，一种安全智能型的叉车叉架，包括配重座1，配重座1侧边固定连接有

两根支撑柱2，两根支撑柱2相靠近一侧柱壁上均开设有升降槽3，两条升降槽3共同滑动连

接有升降板4，升降板4上固定连接有挡货架5，挡货架5的底部固定连接有两个货叉12，货叉

12上设有安全辅助装置，配重座1上固定安装有油缸10，两根支撑柱2的上端固定连接有梁

板6，梁板6的底面上固定连接有两个对称分布的转动座7，每个转动座7上转动连接有链轮

8，两个链轮8各配合连接有一根链条9，两根链条9的一端与升降板4的上端面固定连接，油

缸10上伸缩缸的顶部固定连接有起升板11，两根链条9远离升降板4的一端与起升板11固定

连接。

[0016] 参照图4‑8，安全辅助装置包括多个滚轮14，每个货叉12上开设有多个拱形槽13，
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多个滚轮14分别设置在多个拱形槽13内，拱形槽13的两侧槽壁上各开设有一条滑槽15，每

条滑槽15内滑动连接有滑块16，每个滚轮14的两端通过销轴分别与两侧滑槽15内的滑块16

转动连接，每个滑块16的底部固定连接有一根弹簧17，每根弹簧17的下端与滑槽15的底部

槽壁固定连接，滑槽15内的弹簧17始终处于压缩状态。

[0017] 每个货叉12上端面开设有多个凹槽21，每个凹槽21内滑动连接有防滑块22，每个

防滑块22的上端面固定连接有多个防滑凸粒，每个货叉12内开设有两个对称分布且相互平

行的滑腔23，每个货叉12上的所有凹槽21的两端底部均与两个滑腔23连通，每个滑腔23内

滑动连接有一根滑杆24，每个防滑块22两端底部各固定连接有第一连接座25，每根滑杆24

上固定连接有多个第二连接座26，每个第一连接座25上通过销轴转动连接有一根连接杆，

连接杆远离第一连接座25与滑杆24上相邻对应的第二连接座26通过销轴转动连接，滑腔23

靠近挡货架5的一端墙壁内埋设有电动推缸27，电动推缸27与滑杆24固定连接，电动推缸27

通电时推动滑杆24朝远离挡货架5的一端滑动，断电时拉动滑杆24回滑，在电动推缸27断电

时凹槽21内的防滑块22处于凹槽21的底部，防滑块22上的防滑凸粒高度低于凹槽21的槽

口。

[0018] 每个拱形槽13内其中一侧滑槽15的槽壁上嵌设有一对第一导电层19和第二导电

层20，一对第一导电层19位于滑槽15的顶部，一对第二导电层20位于滑槽15的底部，滑槽15

内滑块16嵌设有一条水平的导电条18，每个货叉12上的多对第二导电层20和电动推缸27串

联且与外界电源电连接，挡货架5的上端安装设置有第一提示灯28和第二提示灯29，第一提

示灯28与两根货叉12上的电动推缸27电路串联，第二提示灯29与多对第一导电层19串联且

与外界电源电连接，第一提示灯28通电后显示红色灯光，第二提示灯29通电后显示绿色灯

光。

[0019] 本设备在使用时，初始时货叉12上无货物，此时拱形槽13内的滚轮14在弹簧17的

作用下位于滑槽15的最高处，此时滚轮14高于货叉12的表面，并且滑块16上的导电条19与

滑槽15槽壁顶部两侧的第一导电层18接触，第二提示灯29处于通电状态发出绿光，在叉车

驾驶员控制叉车移动对货物进行运输时，货叉12在油缸10的起升控制下调整至合适高度，

装货时驾驶员与货叉12无货物遮挡不会影响驾驶者判断，驾驶员控制叉车移动使货叉12伸

入货物托盘内，滚轮14将作为货叉12与货物托盘之间距离的判断依据，在货叉12伸入过程

中，第二提示灯29始终处于亮灯状态，即货叉12与货物托盘之间无接触刮擦；若第二提示灯

29出现熄灭时即，即货叉12上表面与货物托盘接触过近，存在刮擦货箱损坏货物的情况发

生，需要及时调整货叉12高度，在货叉12全部伸入货物托盘后，将提升货叉12的高度使货物

在货叉12和挡货架5的支撑下处于悬空状态，此时货物重力将全部作用与货叉12上，重力将

全部滚轮14压入拱形槽13内，使得滑块16滑动至滑槽15底端，导电条18将第二导电层20接

触，使得第一提示灯28所在电路通电，第一提示灯28产生红光表示货物处于运输状态，同时

电动推缸27在通电后将推动滑杆24滑动，减小第一连接座25和第二连接座26之间的水平距

离，从而推动防滑块22向上滑动，与货物底部接触相抵，利用防滑凸粒增加与货物的摩擦

力，避免在叉车移动时货物出现滑动，发生掉落的情况，提高了货叉12对货物运输的稳定

性。

[0020] 在货物运输至指点地点进行卸货时，由于货物的遮挡叉车上的驾驶员无法有效地

观察货叉12与货物托盘之间距离，即货物托盘与地面之间的高度情况，此时驾驶员需要缓
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慢调整货叉12的下降，并时刻注意第一提示灯28和第二提示灯29的变化，在货叉12持续下

降后，当第一提示灯28红灯熄灭第二提示灯29未亮，则表示货物托盘已经落地，货物重力的

大部分支撑将作用与地面，但货叉12仍存在与货物托盘接触或与货物相隔太近，此时抽出

货叉12会剐蹭货物底部，甚至弄翻货物的可能，驾驶员需要继续下降货叉12，待第二提示灯

29发出绿光时，则可移动叉车将货叉12从货物托盘抽出，完成卸货。
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