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Podczas pelengowania na pojazdach i
statkach antenami kierunkowymi, zwlasz-
cza antenami ramowymi, nie otrzymuje sie
od razu rzeczywistego kierunku nadajnika,
lecz nalezy uwzglednié caly szereg czynni-
kéw, obarczajacych bledami wynik pelen-
gowania. Przede wszystkim zaklécenia te
sg wywolywane wszelkiego rodzaju meta-
lowymi czeSciami konstrukcji pojazdu
wzglednie statku, znajdujacymi sie w po-
" blizu anten pelengacyjnych. Znaczna cze$é
promieniowania odbieranej stacji nie do-
chodzi bowiem bezpo$rednio do anteny pe-
lengacyjnej, lecz odbija sie od metalowych
przedmiotéw, znajdujacych sie w poblizu.
Przy odbiciu zachodzi przesuniecie fazowe

energii odbitej. Skladowe promieniowania
poSredniego i bezpoSredniego daja wektor
wypadkowy, ktéry zasadniczo jest skiero-
wany inaczej niz skladowe bezpoSredniego
promieniowania. Poprawke ze wzgledu na
wplyw otoczenia na pole promieniowania
w poblizu anteny pelengacyjnej, czyli tak
zwany efekt pokladowy, uzyskuje sie z po-
réwnania niedokladnego pelengu radiowe-
go z dokladnym pelengiem optycznym. Po-
prawki okre§la sie dla wszystkich kierun-
kéw stacji nadawcze] i wykreSla sie we
wspbhzednych biegunowych. Tak otrzyma-
na krzywa zostaje wycieta i tworzy tak
zwang tarcze efektu pokladowego. Tarcza
ta zostaje osadzona obrotowo wzgledem



§rodka ukladu -wspoélrzednych biegunowych
i polaczona przekladnia zebata z recznym
kétkiem pokretnym, stuzacym do nastawia-
nia anteny kierunkowej, i z tarcza wskaz-
nikowa. Po obwodzie tarczy efektu pokla-
dowego §lizga sie czujnik, ktéry podczas
obrotu nadaje wskaznikowi pelengu za po-
§rednictwem mechanizmu diwigniowego
pewien dodatkowy ruch nastawczy w ten
spos6b, aby wskaznik ten wskazywal na
tarczy wskaznikowej rzeczywista warto§é
pelengu.

Poza efektem pokladowym pelengowa-
nie jest zaklécone przez to, ze np, sasiednia
antena lub maszt odbiera energie pelengo-
wanego nadajnika i oddzialywa wstecznie
na pole ramy pelengacyjnej.

Ten niepozadany wplyw mozna wyeli-
minowaé¢ np. w ten sposéb, ze z obwodem
anteny pelengacyjnej sprzega sie malg nie-
strojong i niekierunkows antene. Energie
pobrang przez te¢ antene pomocnicza regu-
luje sie co do fazy i amplitudy tak, zeby
zaklocenie pelengu zostalo zniesione. Taka
regulacje uskutecznia si¢ samoczynnie badz
za pomocg znanych elektrycznych przyrza-
déw sprzegajacych, badz tez mechanicznie
za pomoca krzywiznowych tarcz korekeyj-
nych, uruchamianych w zalezno$ci od na-
stawienia anteny pelengacyjnej.

Dotychezas pelengowanie odbywalo sie
przewaznie na falach dilugich, a efekt po-
kladowy jak rbéwniez oddzialywanie wste-
czne anteny znajdujacej sie¢ w poblizu an-
teny pelengowej wyznaczano dla danego z
géry waskiego zakresu fal.

W ostatnich jednak czasach istnieje da-
zno§é i konieczno§é stosowania réwniez
Srednich i krétkich fal do pelengowania.
Urzeczywistnienie tego nastrecza jednak

szereg trudnoSci konstrukeyjnych. Efekt-

pokladowy i oddzialywanie wsteczne ante-
ny sgsiedniej sa w wielkim stopniu zalez-
ne od czestotliwo$ci. Na fig. 1 podane s3
wartoSci poprawek (bledy f w stopniach)
w zaleznoSci od dlugosei fali A. Na krzywej

tej widaé wyraznie, ze poczynajac od A=
1000 m w kierunku fal diluzszych krzywa
przebiega prawie réwnolegle do osi odcie-
tych, jednak ponizej X 1000 m krzywa
bledéw wzrasta w stopniu znacznym. W
tym ostatnim przypadku jedna tylko tar-
cza korekeyjna juz nie wystarcza, gdyz
chcae osiagnaé prawidlowe wskazania pe-
lengu pasmo czestotliwo$ei ponizej 1000 m
nalezy podzielié na duza liczbe zakreséw
poprawkowych.

Dla kazdego zakresu fal mozna byloby
zastosowaé oddzielne tarcze korekecyjne,
ktére mozna byloby zamieniaé¢ miedzy so-
ba podczas przejécia z jednego zakresu fal
na drugi. Pomyst ten w praktyce jest jed-
nak niemal niewykonalny.

Wymalazek dotyczy samoczynnego urzg-
dzenia korekecyjnego do wprowadzania po-
prawek przy wyznaczaniu pelengu na
wszystkich dlugoSeiach fal. Dla otrzymania
wladciwego pelengu wystarezy tylko na-
stawié recznie dlugo§é fali w odbiorniku
pelengacyjnym i kierunek anteny pelenga-
cyjnej. W celu wprowadzenia poprawek na
efekt pokladowy i oddzialywanie wsteczne
anten, znajdujacych sie w poblizu anteny
pelengacyjnej, stosuje sie urzadzenia me-
chaniczne, za pomoca ktérych uzaleznia sie
te poprawki od czestotliwosei i od kierun-
ku anteny pelengacyjnej tak, iz na tarczy
wskaznikowej mozna odczytaé prawdziwa
warto§¢ pelengu bez przeliczania i zmud-
nych manipulacyj.

Wedlug wynalazku, zamiast poszezeg6l-
nych krzywiznowych tarcz dla kazdego za-
kresu, stosuje si¢ tréjwymiarowy krzywiz-
nowy przyrzad korekcyjny o ksztaleie zbli-
zonym do stozka Scietego, ktérego tworzace
mogg oczywiScie mnie byé proste. Po po-
wierzchni przyrzadu korekcyjnego przesu-
wa sie czujnik, podobnie jak po obwodzie
tarczy korekcyjnej. Przy zmianie dlugosci
fali czujnik przesuwa sie wzdluz tworzs-
cej przyrzadu korekcyjnego. Przy zmia-
nach nastawienia ramy pelengacyjnej ezuj-




nik przesuwa si¢ po powierzchni przyrzg-
du w plaszezyznie prostopadiej do osi stoz-
ka.

Taki przyrzad korekeyjny ma jednak te
wade, ze jego wykonanie jest trudne i ko-
sztowne. Do wykonania jego trzeba bowiem
calego szeregu specjalnych narzedzi, kté-
rych nie ma np, na pokladzie statku. Je-

dnak w nawigacji wodnej i lotniczej pozg-.

dane jest wykonywanie urzadzen korek-
cyjnych bezpoSrednio na statku.

Z tego powodu latwiejsze jest wykona-
nie przyrzadu korekecyjnego, ktory sklada
sie z szeregu plaskich tarcz korekcyjnych,
utozonych jedna nad druga w jedng bryle
tréjwymiarowa. Takie plaskie tarcze moga
byé wykonane bez specjalnych umiejetno-
Sci i narzedzi na pokladzie statku.

Nastepne uproszczenie stanowi zastoso-
wanie stosunkowo malej liczby tarcz. O-
trzymuje sie przez to dopasowanie tylko do
okreslonych czestotliwo$ei, ale nie jest roéw-

“niez niemozliwe dopasowanie ciagte, wtedy
czujnik wykonuje sie tak, zeby mégt wy-
znaczaé¢ warto§¢ posSrednia, otrzymang z
dwéch warto$ci poprawek otrzymanych z
sgsiednich tarcz. W ten sposéb dla zakre-
su fal od 5000 do 100 m moze wystarczy¢
okoto 5 — 8 tarcz, ktére sa umieszczone w
pewnych odlegloSciach od siebie w zespole
tarcz, przy czym blad wynikajacy wskutek
tego jest tak maly, ze praktycznie biorac
mozna go pomingé.

Nastepng cechg przedmiotu wynalazku
jest samoczynne uruchamianie wzglednie
przestawianie przyrzadéw korekeyjnych w
zaleznoSci od nastrojenia odbiornika pelen-
gacyjnego i nastawienia kierunkowego an-
teny ramowej. JeSli w odbiorniku pelen-
gacyjnym strojenie wszystkich zakreséw
fal odbywa si¢ za pomocag cigglego ruchu
np. galki strojeniowej, to ruch czujnika
wzdluz przyrzadu korekcyjnego musi byé
sprzezony z ruchem tej galki strojeniowej.

Ze wzgledéw praktycznych, to znaczy
dla latwiejszego i dokladniejszego stroje-

nia, cale pasmo fal odbiornika dzielj si¢ na
mniejsze zakresy. Zakresy te przelgcza sie
przelgeznikiem, poszezegdlne za$§ diugosci
tal wewnatrz danego zakresu nastawia sie
za pomoca galki strojeniowej, sprzezonej
np. z kondensatorem obrotowym lub wa-
riometrem.

Do przestawiania czujnika w zaleznoSci
od czestotliwosdci konieczne jest mechanicz-
ne sprzezenie go z przelgcznikiem zakre-
sOw i przyrzadem strojeniowym odbiorni-
ka,

Na rysunku, przedstawiajagcym urzg-
dzenie korekcyjne wedlug wynalazku, prze-
noszenie ruchu przelgeznika i przyrzadu
strojeniowego na czujnik odbywa si¢ za po-
mocg zwyklej przekladni zgbatej lub rézni-
cowej, znanej z techniki samochodowej.

Na fig. 2 — 4 przedstawiony jest przy-
klad konstrukeji urzadzenia wedlug wyna-
lazku. Fig. 2 przedstawia ogélna konstruk-
cje urzadzenia korekcyjnego, ktére dziala
w zaleznoSci od czestotliwo$ei i nastawie-
nia kierunkowego anteny pelengacyjnej.
Ko6tko reczne Hr, ktére obraca sie na osi
10 i ktére jest polaczone z podzialkg S,
stuzy do nastawienia kierunkowego anteny
ramowej R i jest sprzezone z nig za pomo-
cg linki L. Podziatka pelengacyjna S stat-
ku, ktérej linia odniesienia (linia zerowa
podziatki) stanowi jego 0§ podluzng, jest
nieruchoma i polaczona na stale ze stat-
kiem. W $§rodku podziatki pelengacyjnej S
znajduje sie podziatka kompasu K. Pomie-
dzy podzialkg pelengacyjng i podziatka
kompasu znajduje sie pierScienn wskazniko-
wy Z, ktérego nastawienie jest uzaleznio-
ne od zespotu tarcz MFB, stuzacego do po-
prawki efektu pokladowego, dzigki czemu
piericien ten pozwala odeczytaé bezposre-
dnio na podzialce pelengacyjnej S rzeczy-
wistg warto$¢ pelengu. Poprawka jest u-
skuteczniana za pomoca czujnika O,, ktéry
porusza sie¢ po obwodach tarcz korekcyj-
nych, gdy koétko reczne Hr i tym samym
antena ramowa R s3 nastawiane. W tym



celu koétko reczne Hr, czujnik O, i pierScien
wskaZnikowy Z s3g polaczone ze sobg za
pomocg odpowiednich przekladni mechani-
cznych; np. ko6t zebatych, linek, dZwigni lub
tancuchéw.

Na fig. 2 do polaczenia kétka pokretne-
go Hr 1z pierScieniem wskaZnikowym Z
stuzg kola zgbate 1, 2, przekladnia rézni-
cowa G, i kola zebate 3 i 4. Kolo zgbate 1
jest osadzone na tej samej piascie, co i kél-
ko reczne Hr, a wiec jest sztywno z nim
sprzezone. Kolo zebate 2 zazebia sie z ko-
lem zebatym 1. WartoSci poprawek (w
stopniach katowych) zostaja przeniesione
zaleznie od polozenia obracajgcego sie na
osi 7 czujnika O, (fig. 3) poprzez wat 5
na dZwignie 6, ktéra réwniez moze obracaé
sie na osi 7. Na drugim koncu diwigni 6
znajduje sie przegub 8, ktéry nastawia
wycinek zebaty 9. Wycinek zebaty jest za-
zebiony z kolem zebatym 11, ktére stanowi
czeS¢ przekladni G, 1 jest osadzone na
wspolnej osi z kolem zebatym 3.

Czujnik O, musi by¢ przesuniety réw-
nolegle do osi tarcz korekcyjnych podczas
zmiany nastrojenia odbiornika pelengacyj-
nego. Przelgcznik zakreséw fal St i przy-
rzad strojeniowy D w odbiorniku E sg po-
laczone poprzez przekladnie réznicows G,
z tarcza krzywiznowsg U. Na wale przelacz-
nika St zakreséw fal znajduja sie dwa ko-
la zebate, z ktérych jedno jest sprzezone
poprzez koo poSrednie z jednym z kél pla-
netarnych przekladni réznicowej G,, nato-
miast drugie kolo powoduje obrét tarczy
krzywiznowej U za poSrednictwem kola
zebatego. Przy przelaczaniu zakresu fal
wat przekladni réznicowej i tarcza krzywi-
znowa U zostajg obrécone o okreSlony kat.
Przy strojeniu dokladnym za pomoca gal-
ki D jest uruchamiany, za poSrednictwem
pary kot zebatych, specjalny czujnik, ktéry
porusza sie wzdluz obwodu tarczy krzywi-
znowej U, przy ‘czym ruchy jego oddzia-
lywaja na drugie kolo planetarne przekla-
dni réznicowej G,. Wal przekladni réznico-

wej G, jest wigc przekrecany podczas na-
strajania odbiornika. Ksztalt tarczy krzywi-
znowej U odpowiada zaleznoSci biedu f od
dlugosei fali, przedstawionej na fig. 1. Za
pomocg tarczy krzywiznowej U uzyskuje
sie zmniejszenie wymaganej liczby tarcz
korekeyjnych w przyrzadzie korekeyjnym,
gdyz przy zmianie dlugos$ci fali czujniki
0, i O, nie poruszajg si¢ rownomiernie w
kierunku osi tarcz i dla tych dlugosci fal,
dla ktérych warto$ci korekcyjne mato réz-
nia sie od dlugosei fali, zmiana tarcz korek-
cyjnych jest powolna, natomiast w zakre-
sie kroétszych fal zmiana tarcz korekceyj-
nych jest szybka. Nastawienie czujnikéw
0,, 0, wzgledem tarcz korekcyjnych MFB
i MHB odbywa sie za poSrednictwem -urzg-
dzenia nastawczego V, ktére uruchamia
sworzen nagwintowany 12, przesuwajacy
za pomocg nakretek 13 i 14 czujniki O, O,.

Gdy poprawka wykonywana za pomo-
€3 anteny pomocniczej jest zalezna od cze-
stotliwo$ci w ten sam sposéb, jak efekt po-
kladowy, to przy zmianie czestotliwosci
czujnik O,, regulujacy energie anteny po-
mocniczej, jest nastawiany za pomoca tej
samej tarczy krzywiznowej U co i czujnik
0, dla poprawki efektu pokladowego. Gdy
jednak zalezno§¢ obu poprawek korekcy;j-
nych od czestotliwosei jest rézna, to w od-
biorniku muszg byé zastosowane oddzielne
tarcze krzywiznowe U, i U, dla efektu po-
kladowego i wplywu anteny pomocniczej,
jak to przedstawiono na fig. 4. Nalezy
woéwczas stosowaé oczywiscie oddzielne
przyrzady nastawcze V i sworznie nagwin-
towane 12.

Na fig. 5 przedstawiony jest czujnik Q,
§lizgajacy sie po obwodzie tarcz korekeyj-
nych. Kazda tarcza jest przeznaczona dla
okres§lonej dlugosci fali. Aby méc wyréw-
naé blad dla kazdej posredniej dtugoSei fali,
czujnik O powinien by¢é wykonany tak, ze-
by mégt tworzy¢ poprawke o wartoSci po-
Sredniej pomiedzy wartoSciami poprawek
dwoéch sasiednich tarcz. A wiec np. czuj-



nik O, wedlug fig. 2 jest osadzony obroto-
wo na koncu diwigni 15; czujnik ten o-
piera sie stale na dwéch sagsiednich tar-
czach i w ten spos6b tworzy poprawke
$rednig na przestrzeni miedzy obiema tar-
czami, jak przedstawiono na fig. 5.

Promien krzywizny czujnika powinien
byé nieco mniejszy, anizeli najmniejsza
krzywizna istniejgca na przyrzadzie korek-
cyjnym, wykonanym np. jako peing bryla.
Regulowanie energii anteny pomocni-
czej w odbiorniku E odbywa sie za pomoca
ukladu MHAB tarcz korekcyjnych poprzez
dZiwignie 15, pret 16, wycinek zebaty 17
i kolo zebate 18, z ktérego przenosi sie
ruch nastawezy za pomoca zebate]j przekla-
dni stozkowej na przyrzady do regulacji
energii, pobranej z anteny pomocniczej. A-
by uniknaé bledéw paralaksy przy odezy-
tywaniu, umieszcza sig¢ podziatke pelenga-
lcyjna S, pierScien wskaznikowy Z i po-
dzialke kompasu K, jak przedstawiono na
fig. 2, w jednej plaszczyZnie i zaopatruje
sie¢ je w oSwietlenie bezcieniowe.

Zastrzezenia patentowe.

1. TUrzadzenie korekcyjne do samo-
czynnego wprowadzania poprawek przy
wyznaczaniu pelengu, tj. poprawek na efekt
pokladowy i oddzialywanie wsteczne sasie-
dnich anten na antene pelengacyjng, zna-
mienne tym, ze posiada jeden lub kilka
tr6jwymiarowych przyrzadéw korekeyj-
nych, ktérych wymiary w jednym kierun-
ku (np. pionowym) osi wspélrzednych od-
powiadaja zaleznoSeci wartoSci poprawek
pelengu od czestotliwo§ci, a wymiary w
kierunku prostopadlym do tego kierunku

(np. poziomym) odpowiadaja zaleznoSci
wartoSci poprawek pelengu od polozenia
anteny pelengacyjnej, przy czym przyrza-
dy korekcyjne sg poruszane wzgledem
czujnikéw, ktére przenoszg ruch korekeyj-
ny z tych przyrzadéw na podzialke pelen-
gacyjng i na przyrzad do regulacji energii
anteny pomocniczej, usuwajacej zaklécenie
wywolane przez promieniowanie wsteczne
anteny sasiedniej na antene pelengacyjna.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tym, Ze przyrzad korekeyjny skla-
da sie z pewnej liczby ulozonych jedna nad
druga tarcz korekcyjnych.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, zna-
mienne tym, ze tarcze korekcyjne sa umie-
szczone wspblosiowo w okre§lonych odleglo-
Sciach od siebie.

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, 3,
znamienne tym, ze §lizgajagca si¢ po tar-
czach korekcyjnych cze$§é czujnika jest wy-
konana tak, iz stanowi pomost pomiedzy
dwiema sgsiednimi tarczami korekcyjnymi
i przenosi §rednig warto§¢ poprawek, od-
powiadajacych tym dwém tarczom.

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tym, ze posiada przekladnie, kto-
ra przenosi ruch przelgeznika dla zakresu
fal odbiornika i ciagly ruch przyrzadu
strojeniowego na ruch nastawiania czujni-
kéw, odpowiadajacy zalezno$ci wartoSci
poprawek pelengu od czestotliwosci.
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