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(54) Zafizenf k vedeni naslednych jizd seciho stroje
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Vyndlez se tykd zafizeni secich strojl k vedeni nédslednych jizd secfho stroje v neza-
setém pozemku v ndvaznosti na mezifddkovy rozestup.

Jsou v8eobecn& zndmé technickd za¥fzeni, kterd tuto problematiku p¥i seti ¥e¥i vyordnim
vodicich brdzd v dosud neoseté &4sti pozemku podle které se vede traktor s pripojenym secim
strojem p¥i ndsledné jizd&. Toto za¥izeni je zejména v podzimnim hrudovitém terénu mdlo ud&in-
né, nebot vyorané vodici brizdy splyvajf se stopami kyp¥icich orgdni z predsefové p¥ipravy
pudy. Mimo uvedené nedostatky vyvoldvd toto zndmé technické za¥izeni na secim stroji potfebu
vlastniho vyordvaciho zafizeni s automaticky st¥fdanym zveddnim a spou¥t&nfm na konci pole
pfi obraceni secfho stroje. Funkce t&chto znémych za¥izeni zpisobuje vlivem jednostranného
pracovniho odporu vychylovédni celého secfho stroje z poZadované rovinnosti zasetych ¥Fadkd.
Vychylovdni se zvét3uje Um&rné& se zv&tZovanim pracovnich z&b&rll secich strojl.

Uvedené nedostatky odstranuje zafizenf podle vyndlezu, jeho¥ podstata spodivéd v tom,
Ze k vedeni nésledné jizdy seciho stroje se vyuZije stopy kola seciho stroje z p¥edchozi jizdy
ugeln& vyznalené v dosud nezasetém poli a ukazateld namontovanych na p¥edku traktoru. Ukaza-
tel tvo¥{ levé a pravé rameno odnimateln& navledené a koliky zaji%té&né na Sepy pevn& uchyce-
né k predku traktoru.

Ramena jsou ukonena vykyvnymi ukazateli s ¥etizky sm&fujfcimi na okraje stopy kola seci-
ho stroje z pfedchozi jizdy.

Stopa od kola secfho stroje je v p¥ipraveném a dosud nezasetém poli hladkd, ohrani&end
a hroudy zamadkdny do zemé&, &imZ se vyraznd 1i8{ od ostatnfho &lenitého povrchu pole. Vyzna-
&end stopa od kola seciho stroje je néslednou jizdou seciho stroje v technologickém sledu
nejd¥ive p¥ed kaZdou seci botkou znovu prokyp¥ena a pak zaseta, &imZ posldni stopy kon&f.

P¥iklad provedeni vyndlezu je zndzornén na p¥ipojeném vykresu, kde obr. 1 je pidorysem
zplsobu vyznadeni stopy seciho stroje v nezasetém pozemku a vedeni seciho stroje v ndsledné
jizd& podle vyznafené stopy a obr. 2 je detailni pohled na provedeni ukazatele a pohled na
uchycenf ukazatele k traktoru.

Ned&litelné prisluSenstvi secfho stroje 1 pf¥ipojeného k taZnému traktoru 2 a spodivaji-
ciho na levém pojizdném kole 5 a pravém pojizdném kole 5 tvo¥i p¥i setf levé rameno 9 a pra-
vé rameno 9  navledené na Zepy 10, 10°, uchycené znédmym zpisobem na pfedni %4sti taZného
traktoru 2 a v pot¥ebné poloze zaji¥t&né kolfky 11, 11°. Ramena 9, 9~ jsou ukon&ena z&v&snymi
body 12, 12° v nichZ jsou vykyvné zavéZeny ukazatele 13, 13~ s pérem Fetizkd 14, 14~ sm&Fujf-
cich na okraje stopy 6 kola 5 vyznalené z pfedchozi jizdy secifho stroje 1 v dosud nezasetém
pozemku.

Sec{ stroj 1 p¥ipojeny k traktoru 2 za®find sec{ cyklus od kraje pozemku 3 sm&rem ipky
4 a levé kolo 5 secfho stroje 1 vytv4afi{ v nezasetém pozemku stopu 6, kterd slouZi k vedeni
seciho stroje 1 p¥i ndsledujici jizd& ve sméru dals{ Sipky 7, pfifem? postup osévidni pozemku
je v dalSim sméru 8.

Rameno 9 se zavésnymi body 12, v nichZ je vykyvn& uchycen ukazatel 13 s voln& splyvaji-
cim parem ¥etfzkd 14, 14~ musi sm&fovat na okraje stopy 6 kola 5 vyznafenou v nezasetém pozem-
ku z predchoz{ jizdy ve smé&ru Bipky 4.

V p¥ipad¥, Ze Fetfzky 14 nesm&fujf na okraje stopy 6 kola 5 seciho stroje 1 je povinnosti
fidie traktoru 2, aby neprodlené& najetim taZného traktoru 2 do potfebného sméru zdvadu ve
veden{ traktoru upravil a b&hem jizdy tuto situaci neustdle sledoval a korigoval. Tim se samo-
&inn& p¥ibli%uje seci stroj 1 na sprdvnou mezifddkovou vzdédlenost sty&nych ¥adkd z obou fad.
Vyzna&end stopa 6 kola 5 secfho stroje 1 vznikld z j{zdy ve sméru Eipky 4 je p¥i ndsledné jizdé
seciho stroje 1 ve sm&ru dal¥f Bipky 7 v technologickém sledu nejd¥ive prokyp¥ena levymi kyp¥i-
&i 15 pak je nezndzorn&nymi botkami zaseta a zavlalena, &imZ se jej{ plivodni hladkd podoba
zruif a jejf{ vodic{i posléni ukon&f.
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Soudasn& p¥i j{zd€ ve sméru 3ipky 7 se vytvd¥{ pravym kolem 5  seciho stroje 1 nové
stopa 6~ pro zpétnou jfzdu pfi pokradujicim osévdni pozemku ve sméru 8, pfifemZ popsany cyk-
lus pokraduje tim, Ze na stopu 6  najiZdi traktorista pravymi FYetizky 147, pfifemZ stopu
6~ likvidujf pravé kyp¥ie 15~ a levym kolem 5 seciho stroje 1 vytvd¥{ v nezasetém pozemku
novou vodici stopu 6 jako na poddtku p¥i jizd& ve sm&ru Sipky 4.

PREDMET VYNALEZU
za¥fzeni k vedeni nédslednych jizd seciho stroje, sestévajici z ramen uchycenych Cepem

a zajisté&nych koliky, vyznadujici se tim, %e ramena (9, 97) jsou ukondena vykyvnymi ukazate-
1i (13, 137) s tetizky (14, 147) smé&¥ujicimi na okraji stopy (6) kol (5) seciho stroje (1).

1 vykres
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