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Область техники, к которой относится изобретение 
Настоящее изобретение в основном относится к вспомогательному оборудованию, используемому в 

строительстве. Более конкретно, изобретение относится к подъему строительных материалов на строи-
тельных площадках. 

Предшествующий уровень техники 
Перемещение строительных материалов и инструментов для работы с ними требует значительных 

усилий рабочих на строительных площадках. Передача строительного материала от места его выгрузки к 
месту использования требует наличие механических средств, зачастую кранов и других различных меха-
нических приспособлений. 

В патентном документе US 2,851,170 описан подъемный механизм для перемещения строительного 
материала, используемый, в частности, для доставки материала на горизонтальные перекрытия строя-
щихся зданий. Механизм содержит раму с верхним и нижним плечами, причем к нижнему плечу крепит-
ся поддон для элементов строительной конструкции. К недостаткам известного решения относится от-
сутствие возможности перемещения поддона относительно рамы, что накладывает определенные огра-
ничения на доставку материала в заданное место на перекрытии. 

Сущность изобретения 
Настоящее изобретение обеспечивает средства для минимизации стоимости, снижения затрат рабо-

чей силы, повышения скорости, точности доставки и упрощения труда, связанного с перемещением ма-
териалов в пределах каркаса строительного объекта. 

В первом аспекте изобретение предлагает подъемный механизм для перемещения, по меньшей ме-
ре, строительного материала, выполненный с возможностью подвешивания на кране и содержащий раму 
С-образной формы с двумя плечами; средства скольжения, расположенные на переднем конце верхнего 
плеча указанной рамы, для обеспечения скольжения рамы по перекрытию; подъемный трос для соедине-
ния с краном; средства зацепления, связанные с нижним плечом указанной рамы, для подвешивания на 
раме поддона с материалом. 

В предпочтительном варианте подъемный трос предназначен также для регулирования расстояния 
от средств зацепления до рамы, когда рама размещена на перекрытии. 

Средства скольжения предпочтительно выполнены в виде колеса. 
В следующем предпочтительном варианте средства зацепления установлены с возможностью, по 

меньшей мере, вертикального перемещения относительно рамы. Средства зацепления могут быть также 
установлены с возможностью горизонтального перемещения вдоль нижнего плеча рамы. 

Во втором аспекте изобретение предлагает способ перемещения строительного материала посред-
ством подъемного механизма, подвешенного на кране, причем указанный механизм имеет С-образную 
форму и два, по существу, параллельных плеча, соединенных между собой поперечным элементом, пер-
вое из которых несет нагрузку, предусматривающий обеспечение скольжения второго плеча, по существ, 
параллельного указанному первому плечу, по перекрытию здания, служащему в качестве опоры для 
подъемного механизма. 

Перечень фигур чертежей 
На фиг. 1А схематически изображен подвесной подъемный механизм согласно изобретению. 
На фиг. 1В схематически изображен подвесной подъемный механизм согласно изобретению в про-

цессе размещения скользящего колеса на перекрытии. 
На фиг. 1С схематически изображен подвесной подъемный механизм согласно изобретению, раз-

мещенный на противолежащем перекрытии. 
На фиг. 2А схематически изображен предпочтительный вариант подвесного подъемного механизма 

согласно изобретению, где виден узел из блоков и троса. 
На фиг. 2В схематически показан подвесной подъемный механизм согласно изобретению, разме-

щенный на противолежащем перекрытии. 
На фиг. 3 схематически показан вариант осуществления изобретения, в котором блок крюка подве-

шен с возможностью вертикального перемещения на втором блоке и анкере. 
Сведения, подтверждающие возможность осуществления изобретения 

Подъемный механизм согласно изобретению представляет собой подвесную С-образную конструк-
цию или раму с двумя, по существу, параллельными плечами, соединенными поперечным конструктив-
ным элементом. Подъемный механизм перемещается как в боковом, так и в вертикальном направлениях, 
задаваемых краном. Данный механизм представляет собой конструкцию, несущую крюк для погрузки 
материала, и обычно имеющую колесо или салазки для скольжения по перекрытию, а также систему тро-
сов для манипулирования подъемным механизмом и/или управления погрузкой/разгрузкой. В функцио-
нальном плане подъемный механизм применим на строительных объектах с последовательным располо-
жением перекрытий, доступ к которым открыт с боковых сторон. Функционирование механизма поясня-
ется со ссылками на фиг. 1А-С. На фиг. 1А схематически изображен подъемный механизм 50 в подве-
шенном положении прицепленным к тросу 52, который связан с краном (не показан). Трос 54 несет под-
дон 56 со строительным материалом (не показан). Передний конец верхнего плеча рамы снабжен сколь-
зящим колесом 58, обращенным в направлении перекрытия 60. Это перекрытие и другие перекрытия 
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здания смонтированы на колоннах 62. Подъемный механизм, показанный на фиг. 1В, также подвешен-
ный на тросе крана, сместили по стрелке 68 в положение над перекрытием 60. Затем подъемный меха-
низм 50 опустили по стрелке 70 путем подачи троса 52 до касания скользящим колесом 58 верхней по-
верхности перекрытия 60. При дальнейшей подаче троса 52 подъемный механизм 50 поворачивается це-
ликом вокруг скользящего колеса 58, дополнительно перемещая поддон 56 по стрелкам 68 и 70. На фиг. 
1С подъемный механизм 50 показан в положении после завершения описанного маневра. Рама 22 меха-
низма покоится на опоре 74. Трос 52 более не требуется натягивать, поскольку механизм устойчиво опи-
рается на перекрытие 60 через опору 74. Однако, обычно в такой опоре нет необходимости, если рама 
механизма выполнена с возможностью непосредственного прилегания к поддерживающему перекрытию. 

На фиг. 2А-В показаны конструктивные и функциональные особенности предпочтительного вари-
анта подъемного механизма согласно изобретению. Подъемный механизм 80 содержит раму 82, сколь-
зящее колесо 84, комплект блоков 86-89, удерживающих трос 90, крюк 92, фиксатор 94 троса и непод-
вижную опору рамы. Подъемный механизм показан подвешенным в воздухе. Механизм обычно несет 
поддон со строительным материалом (не показан), подвешенный на крюке 92. Как видно, блок 88, ось 
поворота которого соединена с рамой 82, расположен вблизи блока 89, имеющего свободную ось пово-
рота, связанную только с крюком 92. Такое ближнее расположение достигается путем натяжения троса 
90, который верхним концом прямо или опосредованно прикреплен к крану, а нижним концом - к фикса-
тору 94. Конфигурация узла блоки-трос изменяется при опускании механизма на поверхность перекры-
тия. Это схематически показано на фиг. 2В. 

Плита 110 представляет перекрытие, на котором покоится механизм. После размещения механизма 
на перекрытии 110 трос 112 может быть ослаблен без изменении положения подъемного механизма. Од-
нако, такое ослабление вызывает опускание крюка 114. Как показано на чертеже, блоки 116 и 118 разо-
шлись друг от друга, поскольку блок 118 не прикреплен к раме, а соединен лишь с крюком 114. Натяже-
ние подъемного троса 112 вызывает подъем крюка 114, при условии, что прикладываемая к тросу сила 
достаточно велика для подъема крюка и подвешенного поддона с материалом (не показан). Крюк может 
подниматься до упора блока 118 в блок 116. При дальнейшем натяжении троса подъемный механизм может 
быть приподнят с противолежащего перекрытия, когда сила натяжения превысит подвешенную нагрузку. Если 
нагрузка на крюке превышает определенный предел, натяжение троса может вызвать подъем всей рамы. В таких 
случаях может потребоваться закрепление рамы на противолежащем перекрытии. 

В следующем предпочтительном варианте изобретения на нижнем плече рамы подъемного меха-
низма размещена независимая лебедка, представляющая собой средство для подъема/опускания крюка. 
Это поясняется со ссылкой на фиг. 3. В данном варианте подвешенный на кране трос 150 неподвижно 
затянут на подъемном механизме. Ролик 152 приводится двигателем (не показан), который сматывает 
трос 154 или отпускает его, так что крюк 156 движется вверх и вниз по стрелке 158 под контролем опе-
ратора, управляющего двигателем. Трос 154 скользит по траектории, задаваемой блоками 160 и 162. В 
другой конструктивной модификации этого варианта нижнее плечо подъемного механизма используется 
в качестве рельсовой направляющей для блоков, перемещающих нагрузку вдоль направляющей. Пред-
почтительно использование механических средств для перемещения по горизонтальной направляющей, 
если необходимо точное позиционирование оборудования или материала. 

ФОРМУЛА ИЗОБРЕТЕНИЯ 

1. Подъемный механизм для перемещения, по меньшей мере, строительного материала, выполнен-
ный с возможностью подвешивания на кране и содержащий раму С-образной формы с двумя, по сущест-
ву, параллельными плечами; средства скольжения, расположенные на переднем конце верхнего плеча 
указанной рамы, для обеспечения скольжения рамы по перекрытию; подъемный трос для соединения с 
краном; средства зацепления, связанные с нижним плечом указанной рамы, для подвешивания на раме 
поддона с материалом. 

2. Подъемный механизм по п.1, отличающийся тем, что подъемный трос предназначен также для 
регулирования расстояния от средств зацепления до рамы, когда рама размещена на перекрытии. 

3. Подъемный механизм по п.1, отличающийся тем, что средства скольжения выполнены в виде ко-
леса. 

4. Подъемный механизм по п.1, отличающийся тем, что средства зацепления установлены с воз-
можностью, по меньшей мере, вертикального перемещения относительно рамы. 

5. Подъемный механизм по п.1, отличающийся тем, что средства зацепления установлены с воз-
можностью горизонтального перемещения вдоль нижнего плеча рамы. 

6. Способ перемещения строительного материала посредством подъемного механизма, подвешен-
ного на кране, причем указанный механизм имеет С-образную форму и два, по существу, параллельных 
плеча, соединенных между собой поперечным элементом, первое из которых несет нагрузку, предусмат-
ривающий обеспечение скольжения второго плеча, по существу, параллельного указанному первому пле-
чу, по перекрытию здания, служащему в качестве опоры для подъемного механизма. 
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