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(54) Ze¥fzeni pro manipulaci s blemeny, zejména na dopravni prostiedky & z nich

Vyndlez se tykéd zaifzeni pro manipulaci s biemeny, zejména na dopravni prostiedky
a g nich, nakléddni bitemen z urovn¥ terénu na loZnou plochu a k jejich sklédéni z loZné

plochy na uroven terénu.

V ddsledku vysokého podfilu dopravy v nérodnim hoepodéfstvi a tm&rnd s jeho rozvojem
vzrostly poZadavky ve spotiebd materi.élﬁ, a tim také v potiebd manipulovat zZvysend mmo¥~
stvi virobkld, Za rozvojem viroby viak zaostala oblast manipulace s materidly a vyrobky.
Zna¥nd ¥éet z nich se pii plepravd ru¥nd menipuluje, proto¥e nejsou k dispozici vhodné
prostedky a zatfzeni pro mechanizované naklddéni blemen na doprgvni prostiedky a ‘aklédd-

n{ g nich.

V mmohgch pracovaich prostordch, zejména v zem¥d¥lstvi, na poli, ve dvorech, skladech,
také ve aﬁbvebnictvi na stavenift{ch zv145ts v obdobf zad4tku vystavby na lokalitd, ne-
Jsou tyto prostory vybaveny je#dby nebo mobilnimi neklada¥i. Poitizovaci x;éklady u nich
jeou zpravidla vysoké a jejich ponechén{ v mistech obéaané nak'iédky a vyklédky Jje 2 hle-
dieka vyufitf, obsluhy a uddriby vidy neekonomické. Ani v budoucnosti se ned4 odekdvat,
¥e by bylo mo¥né tyto prostory vybavovat trvale p¥{tomnymi mechaninw, Jerdby a nakladaé:l.

Proto se k nutné naklddce, ele zejména vyklddce pou¥ivajL vozidla, kterd jsou vybe-
vena hydraulickymi rukemi HR nebo HIAB. T¥chto vozidel viak je nedostatelny polet a
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nemohou pokryt vdechny néroky na plepravni a manipuledni vfkony. Mimo to noenost t¥chto
hydraulickych ruk je pro éé:.y rozsah pouziti vitdinou nedostatujicf. Daldf nevyhody té&ch-
to zatizenf spolivajf ve sni¥end u%itné nosnosti pouZitych nédkladnich vogidel, ve zmen¥e-
ni u¥itné lo¥né plochy vozidel, a v p#i{padd hydraulickych ruk HIAB nelze pominout rovn¥i
nutnost vynalo#eni devizovych prost¥edkd. Vdinym nedostatkem také jd, fe nen{ redena i
moZnost mechanizované manipulace s materidly u traktorovych pi{vdsd a autovleki,

Uvedené nedostaky odatraﬁu,je garizeni pro manipulaci s biemeny geJména na dopravni
prostiedky a :z nich, k naklddéni bfemen g Urovné terénu na loZnou plochu a k jejich sklé-
dénf s lo¥né plochy na lroveh terénu, tvorfci prisludenstvi univerzélnfch nékladnfch vosd,
‘traktorovych A automobilovych piivésld, poszlstévajici v podstatd z dvou zhodnych mechanis-
md v grcadlovém provadéni, umistdnfch na dvou protilehlych strandch loiné plochy doprav-
niho prostfedku a apo.jer@ch pri¥nym nosnikem. Podstata vynélezu spolivé ve vytvoideni
trojboké ek¥ind, na nif je svym téh:l.eni pistu pfipojen dvou¥inny hydraulicky vélec, ktery
Je svym t¥lesem p¥ipojen okem v Zepu na rému dopravnfho prostiedku. Ski{R je vikywnd
ulozéna na pevném nehybném- hifdeli nepohyblivého kola. Déle je v této skiini ¥eln¥ proti
Yolu umist¥no ha h#fdeli pohyblivé kolo, na n¥m¥ je p¥ipevn¥no rameno vyloZniku, piiZem%
tato kola jsou vzédjemn& spojena po obvodech &elnim ozubenim, nebo smydkovit® lany. Tato
veniklé: d‘vvé‘ ramena vyloZniku jsou spojena pii¥nym noenfkem vylo¥niku, na n¥m%¥ je zavilien
aamoata:t'vny“ mrdrauliclq’ védlec 8 hékem a s vliastnim uzavienym hydraulickym okruhem. '

Zatizent ‘mozi'm.je bezpednou a snadnou préci s bfemeny., Sou¥aen¥ nezmenSuje lonou
plochu dopravnfho proati‘edku'a“_.je";ovlédéno gz jedného mista, zpravidla s miste ¥idile.

: V#hoda zaf{zeni zéleif v tom, -ﬁe Jé vyuzitd' hydraulického zatizenf univergzdlnich néklad=-
" nich vozidel a traktord biingch typl, které se doposud poulivelo prevéind k ovldddnt
vyklé4pdsd. Koncepde manipula&niho zatizeni umoznu:]e mechanizovat préci s nakléddkou a

: vyklédkou u automobilovych souprav s pif{vésem a u souprav traktorovioh s privésy zaﬁze—
nin - p#islulienstvim, bez pouZiti daldfch ga¥f{zeni a strojd v mist¥ naklddky a sklddky,
co% dosud uwoZnino nebylo. | '

P¥iklad provedeni zarigzeni je gndzorn¥n na pi‘ipo:jenyoh vykresech, Obr. 1l piedsta-
vuje kinematické schéma v zékladni pologe, kdy Je vfloZnik nad loZnou plochou doprawvnfho
prostiedku. Na obr. 2 je znﬁzornénp' gafizent v pologe nad urovnl terénu. Obr. 3 pFed-
stavuje totéZ manipuladni ga¥fzeni{ v axonometrickém pohledu. '

Zaiizen{ podle vynslezu pracuje tekto:

Bfemeno spo¥ivajici nap¥fklad na drovni terénu se pomoci lan, Fetdzd nebo chh
dYohytld savisi béinym spisobem na hék, ktery je umistén na p¥i{¥ném nosniku vjloinfku, a
to v tom mfsté nosnfku, které odpovidd mistu na loZné plode dopravniho prostiedku, kam
mé bt blemeno uloZeno. Vpubténim tlakového média do pracovatho vélce 4 upevnéného na
tepu 3 se uvede do ¥innosti pist a téhlo pistu, které posune skiin 3 na Sepu pevného
kola ) ve vertikdlni rovin¥ o jisty udhel proti plvodnimu postaveni:-Stied tohoto hlu
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a jeho osa leZi v stiedu ¥epu pevného kola 1. Soudasn¥ se u¥inkem lanového, nebo Zeln$
ozubeného spojeni obvodd kola ) a kola 2, odvaluje kolo 2 po obvodu kola 1, & to o ten-
t§% thel posunu jako ski{h 3. Vysledkem je piemfstdnf ramen § vylo¥niku spojengch priZ-
nym nosnikem 7 vylo#niku opatPenym hydraulickym vdlcem 8 s hékem o dvojndsobek velikosti
dhlu posunu eki{n¥ J oproti svému pivodnimu postaveni. Tek nap¥fklad biemeno 9 je uloZeno
na loZnou plochou JO na miai'.o pfedem urlend posunem sk¥in& 3 o 60°, &im% se ramena
viloniku proti svému pivodnimu postaveni piemist{ o 120°. Sk14dén{ bitemene z loZné
plochy na droven terénu je kinematickym Qbrégeni;n popsaného postupu. Zpétny pohyd dvou-
&inného pracovntho védlce Jje zabezpelen ovladalem-rozddlovalem tlaku hydrauliky.

Zattzent najde uplatninf v celé #adS vyrobnich odvdtvi, nebol je jednoduché, dSelné,
snadno vyrobitelnd a m_ontovetelné. Montd% na traktorové p¥ivisy a autovleky se provédi
s v¥hodou v prostoru pfedniho a zadniho &ela tak, aby manipulovéni s bi*emenem bylo uvmoZ=-
néno vylo¥nikem g pravé strany loZné plochy. Na nékladni automobily je moZnost vfhodné
monté%e v prostoru bo¥nic v zadni{ &dsti vozidla z divodl snadného couvéni, a také pro
mo¥nost manipulovat i daldf materidly, ne% je loZnd plocha vozidla, napifklad hutni ma-
teridl, ty%e a podobnd..

Proto%e namontované za¥izeni vibec nezabird loZinou plochu vozidla, nc ndm%# je umis-
t3no, mohou tato vozidla plnit evé pivodni funkce, napiiklad vyklép&¥e, aniZ by bylo
t¥eba jakpchkoliv dprav nebb demonté¥e. Snadnd demontd? na druhé strand zabezpeduje
provozni schopnost vozidla i v piipads, %e bude zaiff{zen{ pro poruchu opravovéno.

S vyhodou miZe bft zatrizent pou¥ito k manipulaci a p¥epravé palet, piepravek, tex=-
tilnich vakd na sypké substréty a jinych velkoobjemovych piepravnich prostiedkd.
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PREDMET vYNALLEZU

Za¥igen{ pro manipnlac:l 8 bitemeny, ze:)mém\ na dopravni prostfedky @ 2 nich, k nak-
14dén{ biemen z trovn# terénu na loZnou plochu 8 x JeJich ekldddni = loZné plochy nl
uroven terénu, tvoiici pFisludenstvi univerzdinich nﬁkladnich vozﬂ, traktorovgch a anto-
mobilovych pi‘:(v&ea, poauatévadici v podstatd z dvou zhodmych mechnuiam v srcadlovém
provedent, um:(stényoh na dvou protilehlych strandch lo¥né plochy doprawvntho prostiedku
a spojenych p¥iinym noan:tkim, vyznadujlci se tim, Ze je tvoieno trojbokou skiinf (3),
na nif je svym tédhlem pistu pFipojen dvoudinny hydraulicky véleo (4), ktery je svym

" t&lesem pPFipojen -okon v gepu (5) na pqdvozku dopravniho prostfedku a tato sk¥fR (3) Jje
vikywné uloZena na pevném nehybném hi*{deli nepohyblivého kola (1) a ddle jJe ve skiing
(3) %eln¥ proti kolu (1) umfetdno na hifdeli pohyblivé kolo (2), na n¥m¥ je pFipewnino
rameno (6) vylo¥nfku, p¥i¥em# kola (1,2) jesou vzdjemn¥ spojena po obvodech Zelnim osube-
nim, nebo smy¥kovit¥ lany a takto venikld dv¥ ramena (6) viloinfku jsou spojena pF{3nym
nosnfkenm (7) viloiniku, na n¥m¥ je gavéen samostatny hydraulicky védlec. (8) s hékem a
] vlastrﬁm uzavienym hydraulickym okruhem. V

3 vykresy
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Obr.1

Obr. 2
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Obr. 3
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