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Vynélez se tyka zafizeni pro intenzivni 0-
pravu povrchu rozmérnych rotagnich téles
vyrdbdnych kovanim, lisovAnim zkruZovanim
apod.

Dosud se tuprava povrchu rozmérnych ro-
tadnich té&les, vyradbé&nych kovanim, lisova-
nim, zkruZovanim a pod. s ohledem na jejich
silné zokujeny povrch s nerovnostmi prové-
d&la piedeviim brousenim ruénimi kotouco-
vymi bruskami nebo jednokotouovymi brou-
sicimi pFenosnymi stroji. PTo zvygeni ucinku
obrugovani byvé u silné zokujenych povrchll
provadéno nejprve intenzivni opalovani ho-
taky, ¢imZ se mistné sniZuje piidrZnost oku-
ji. Pracovnik provadgjici ru¢ni brouseni sam,
bezprostfedné uréuje misto plisobeni vykon-
né &4asti zatrizeni. Tento zplsob dpravy povr-
chu se vyznatuje vysokym fyzickym zatiZe-
nim provéadgjicich pracovniki ve zdravi 8kod-
livém prostFedi se silné zvysenou prasnosti,
vyvolanou odpadnimi produkty brouseni.

Ruéni broufeni rozmdrnych rotagnich té-
les si dale vyZaduje dlouhé prib&Zné opra-
covaci lhiity s vysokymi ndroky na investic-
né né&kladnou pracovni plochu. Je zndmo
brousici zafFizeni na rotatni pldsteé a luby
nddob podle &s. patentu &. 107 872, které je
uréeno pro postupnou dpravu povrchu téch-
to tsles brusnymi pésy nebo kotouci. Zarize-
ni mé viak s ohledem na velké vyloZeni
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brousiciho nastroje na nosné trubce dosti
malou stabilitu, a je proto vylouteno jeho
pouZiti pro intenzivni' obruSovani silné zo-
kujenych a nerovnych povrchi, které jsou
p&Zné v hutni a t&¥ké strojirenské vyrobé.
Toto zafizeni je uréeno pievazng pro malé
ubéry a ledt&ni antikoroznich povrcht.

Tyto nedostatky odstraiiuje vynalez, je-
ho# predm&tem je zafizeni pro intenzivni G-
pravu povrchu rozmérnych rotacnich téles
na nosniku uloZenymi brusnymi néstroji.

Podstatou vyndlezu je, Ze brusné ndstroje
jsou pomoci ramen individudlng vykyvné v
roving piitné opracovdavaného télesa uloZe-
ny na supotru, ke kterému jsou vdzany pri-
tlagnym prvkem. Na suportu je rovnéZ uloZe-
na hnaci jednotka k pohonu hnaciho hiidele
brusnych néstrojfi. Suport je na nosniku u-
lo¥en suvné a je spojen s taZnym prvkem,
pfitem# nosnik je vetknut do stojanu.

Zatizeni podle vyndlezu pFindsi proti do-
savadnimu stavu vyrazné zvy3eni produkti-
vity prace, podstatné zkraceni Casu, potieb-
ného pro Gpravu povrchu, zvySuje kvalitu u-
pravovanych ploch a umoZiiuje soudasné na-
sazen{ vice brusnych néstrojlt s réiznou kva-
litou v nejvyhodn&jsim technologickém sle-
du. P¥inosem je i relativni dspora investic-
nich nakladfi, nutnych k tpravé jednotky
povrchu. Dochézi k vyraznému zlepsSen! pra-
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covnich podminek obsluhy, kterd je vzdale-
na od mista bezprostfedniho vyvinu prachu,
a je pfitom osvobozena od zna&né fyzické
namahy.

Priklad provedeni za¥izeni podle vynélezu
je schematicky znédzorné&n na pfipojeném vy-
krese, kde na obr. 1 je narys zafizeni pii 4-
pravé povrchu rotadnfho t&lesa a na obr. 2
je ptidorys zafizeni.

Zatizeni podle vynalezu je tvofeno brusny-
mi ndstroji 8, které jsou pomoci ramen 7 in-
dividuélng vykyvné v rovin& p¥iené opraco-
vavaného télesa 1 uloZeny na suportu 4, k
némuZ jsou vazany pfitlaénymi prvky 9. Na

suportu 4 je rovndZ uloZena hnaci jednotka

6 k pohonu hnaciho hiidele 5§ brusnych né-
stroji 8. Suport 4 je na nosniku 3 uloZen suv-
né a je spojen s ta¥nym prvkem 10, pFitem#
nosnik 3 je vetknut ve stojanu 11.

Zatizeni funguje tak, Ze rotadni tsleso 1
je uloZeno ototnd na kladkovém polohovad-
le 2 a nosnik 3 je ustaven vn& nebo uvnit¥
rota¢niho t&lesa 1. Brusné nastroje 8 jsou
plsobenim sily ptitlagnych prvkd 9 na ra-
mena 7 pfitladovany individuilng do z&bdru

4

s povrchem rotagniho t8lesa 1, pfitemz zplo-
diny brouSeni jsou odsdvany hubicemi 12 a
odvadény. Suport 4 se p¥i opracovani pohy-
buje po nosniku 3 ve sm&ru rovnob&#ném s
osou opracovavaného rotadniho t&lesa 1 a to
bud plynule, nebo v intervalech, pfFicem¥
tento pohyb miiZe byt vazdn na rotaci télesa
1, kterd mii¥e byt rovne: plynulé, nebo jed-
nosmérné& nebo reverzatn® prerudovans. Na
suportu 4 mohou byt umistdny hordky 13
pro intenzivni uvolitovani okuji z povrchu
pied vlastnim obrufov4nim.

Jako brusné néstroje mohou byt pouZity
rdzné typy brusnych kotouédd, elastické ko-
touce s brusnym povrchem, lamelové Kotou-
¢e apod. Jako pfitladného prvku miiZe byt
pouZito pruZiny, posuvného zgvaZi, pdkového
mechanismu s pneumatickym nebo hydrau-
lickym silovym prvkem apod.

PouZiti vynédlezu je zv14sts vyhodné v kot-
larnach p¥i vyrobd rozmé&rnych kovanych ne-
bo zkruZovanych rotagnich t&les pro klasic-
kou i jadernou energetiku, popfipadé pro
chemicky primysl.

PREDMET VYNALEZU

Zatizeni pro intenzivni tGpravu povrchu
rozmérnych rotaénich t8les na nosniku ulo-
Zenymi brusnymi néstroji vyznadené tim, Ze
brusné néstroje (8) jsou pomoci ramen {(7)
individudIng vykyvné v roviné pfi&né opra-
covavaného télesa (1) uloZeny na suportu
(4), k némuZ jsou vézény pfitlanymi prvky

(9), kde na suportu (4) je rovndZ uloZena
hnaci jednotka (6) k pohonu hnaciho hiide-
le (3) brusngch néstroji (8) a suport (4)
je na nosniku ({3) uloZen suvné a je spojen
s taZnym prvkem (10), pFitemZ nosnik (3)
je vetknut do stojanu (11).
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Obr. 1
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