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(54) Automatickd omradovaci past
Automatické omradovaci past je tvo-
fena dvima dopravniky, usporadanymi ve ’*‘ -t
tvaru giamene X,bna jgji%hé usti navazg— 9
Je spadovany Zlab, orientovany svym spé-
dem proti dopravnikﬁm. Nejniigi éast gla, 22 —
bu, v niz jsou upevnéng pevné Sipové ele-
ktrody a opérka dolni delisti, sahd pod PN
asti dopravniki. Sklon Zlabu se smdrem
od nejvysidiho mista snifuje ze 60 © na 8 L ="

15 © ~ mé¥Feno od vodorovné roviny.
gopravniky usporéddané ve tvaru V zajld-

véni, takZe prasata opoustdjici doprav-

|
|

uji orientovany piisun prasat k omralo- N \\{//

nik se ve sviglé roviné pretoli do proti-
sméru a doléhnutim h¥betem do Zlabu
sklouznou, &imZ dosednou hlavou na pevné
omradovaci elektrody. :
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Vyndlez se tyké automatické omralovaci pasti pro 241 902

omralovéni prasat pomoc{ elektrického proudu. Je vhodnd zejmé-
ng pro pou?iti v souinnosti s fixalnimi dopravniky k omrafo=-
véni ustavenymi v priéném Fezu ve twaru pismene V s mezerou

v doln{ Z&asti,

Dosud znémé zafizeni k omralovéni prasat, pracujicich na
principu dopravy prasat fixovanych zaklin&nim mezi dvéma do-
pravniky, usporddanymi v piifném Fezu ve tvaru pismene V pra=-
cuji v pPevéiné vétsing pfipadd tek, Ze prasata jsou béhem
dopravy omradovédna rucn® p¥iklddanou vidlilkou. Ve snaze po
zvyseni produktivity préece na tomto useku byla vytvorena rada
automaticky pracujfcich za¥izeni, kterd zajiz¥ujil v téchto do-
pravnicich pFiloZeni a pFitisknuti omrafovacich elektrod na
vhodnd mista hlavy zvirat. Zdpadonémecky patent &. 3 029 037
to fed31 pomoci posuvného za¥{zenf, umisténého nad dopravniky
ve tvaru V, které mé dvé vykyvné pdkové elekirody, nachézeji-
ci se ve vychozi.poloié v prostoru mezi dopravniky v drovni
optiﬁélnich mist pro pFechod omradovaciho proudu do hlavy zvi-
fat. Po dobu omradovédni se toto posuvné zarizeni s elektirodami
pohybuje paraleln& s pohybem prasat. Po skonfeném omrdceni se
pskové elektrody zvednou a celé posuvné zaifzeni se vraci zpét
proti sméru pohybu dopravniki do vychozi polohy. Z uvedeného
uspoiddédni vyplyvé, Ze spolehlivost funkce je zévisld na pra-
videlném rozmistini za sebou jdoucich prasat, coZ byvad v praxi
.dosti t&Zko dosaZitelné., Obdobnym zpiisobem je FeSena automati-
zace omrafovaciho procesu francouzskym patentem &, 7 814 652,
kde v klinovém prostoru mezi dopravniky je umistna sada vykyv-
- nych elektrod se stiidavou polaritou p¥ivodu omrafovaciho.
proudu. U tohoto uspordddn{ se sice poditd s variabilni polohou
hlavy zvirete, ale presny dotyk elektrod na optimédlnich mistech
povrchu hlavy nemdZe byt spolehlivé zajiStén ve viech polohéch
hlavy,
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Pondkud vyhodn&jusi je usporfadéni elektrod umisténych v
ovélném ko%i ve tvaru vykyvného komolého kuZele, ktery miZa
byti umistén v prostoru mezi obéma dopravniky podle &védského
patentu &, 7 415 132-9 nebo na konci v prostoru za dopravniky
dle nov&jdiho patentu ¢. 7 TL1 703-4.

Tento ku¥elovy ko3 zajis¥fuje navedenf a ust¥eddni hlav
omradovanych prasat do pom&rn& presné polohy, &imZ je zajidté-
na také piesnd poloha dotyku omralovacich elektrod. Za¥izeni
tohoto typu pracuji pomé&rn& spolehlivéji, av3ak po strance
konstrukéni jsou sloZitd. Krom& toho tato za¥izeni nedovoluji
snadné poutani prasat na vykrvovaci kolky v predstihu, tj. jiZ
v prib&hu omradovani, Tato okolnost je dGleZitd s ohledem na
vyskyt Castych agondlnich klonickych kieéi, které nastupuji v
nidkterych pripadech v krdtkém Case po vypnuti omradovaciho
proudu a zté&Zuji pak upoutdni prasat za zedni{ kon&etiny.

Vy3e uvedené nedostatky jsou odstranény automatickou omra-
¢ovaci pasti podle vyndlezu, kdy za dstim dopravnikl, usporédda-
nych v priéném rezu ve twaru pismene V, je umistén Sikmy Zlab
orientovany svym spédem proti sméru pohybu dopravnikd. V nej-
ni#3{ &d4eti %labu, kterd zasshuje a¥ pod dopravnfky, jsou umis-
t&ny pevné nebo pruZné, 8ipové uloZené elektrody, ned nimiZ
se nachdzi opé&rka dolnich Celisti, Sklon Zlabu se sm&rem od
'nejvyééiho mista zmen3uje bud plynule nebo stupnovit¥ ze 60°
na 15° - m&¥eno od vodorovné roviny. |

7lab automatické pasti je uloZen spé&dem v protisméru ﬁ%-
hybu prasat v dopravnicich tvaru V a jeho nejni%e poloZensd
¢4st s omralovacimi elektrodami zasehuje pod dsti dopravnikd,
¢imZ dochdzi pri prechodu prasat z dopravniki k prohnuti trupd
smérem dold 8 ndslednym pretolenim do protism&ru. Po dplném
uvoln&ni zadni $4sti t&la presete z dopravnikd dolehne omralo-
vané zvirfe celou délkou zad na dno Zlabu, a tim se posune ve
sméru spadu tek, aby se jeho kuZelovéd hlave zaklinila mezi
elektrodami a opé&rkou dolni &elisti. Tim se doséhne spolehli-
vého kontaktu hlavy a omralovacich elektrod bez pouZitf pohyb-
livych mechanizml. Poloha trupl prasat ve Zlabu automatické
omradovaci pasti umo¥nuje fyzicky nenamshavé upouténi zadnich
konfetin a zav&seni na 83ikmy elevdtor soufasn& v prib&hu omra-
govactho procesu. | '
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Priklad konkrétniho uspor4déni automatického omra¥ovaciho
zafizeni dle tohoto vynédlezu je znézorn&n na priloZenych obré-
zcich, kde na obr. 1 je zafizeni zndzornéno v podélném Fezu a
na obr. 2 je vyznadeno v pidorysném uspoiédéni.

Automatickéd omralovaci past se skléddé z dopravaikﬁ’/e tva-
ru V (obr. 1) a na n& navezujictho vlastnfho automatického
omralovactho zafizenf{, jehoZ hlavni souldsti je Zlab ¢g. Doprav-
niky$%e tvaru V slou?i k dopravé prasat z hnaci ulilky (neni
kreslena) do vlastniho automatického omrafovaciho za¥izeni, a
to ve stavu, kdy téla prasat jsou zafixovdna zaklin&énim trupu
8 vylouéénim pohybu po vlastnich kon¥etinéch, a tak predévéna
k automatickému omridenf. Automatické omralovaci zarizeni se
sk14d4 ze ¥labu 2, pllkruhového prufezu, jehoZ spdd je orien-
tovén proti sméru pohybu prasat v dopravnicich ve tvaru V a je-
ho nejniééi'éést zasahuje pod uUsti té&chto dopravnikd, Sklon
¥lebu 2 je v horni &4sti volen ve sméru 30°’oa'vertikély, tedy
ve sm&ru 8ikmého elevédtoru 3, kterym jsou omrélend prasata ze
¥labu vytahovéna na vykrvovaci kolej. Pivodni sklon Zlabu 2
se ve sméru shora doll postupn& zmenSuje tak, Ze posledni,
nejni%sf ysek sviré s vodorovnou rovinou dhel (15 az 20)°.

V této dolni &4sti Zlabu 2 jsou pak umistény §ipov§ uspolédané
elektrody 4 (obr. 2). Nad témito elektrodami je koryto Zlsbu 2
(obr, 1) uzavieno p¥i&né& umist&nou opd&rkou 2 pro dolni Celist

prasat. Elektrody 4 a op&rka 3 dolni &elisti vytvéri klinovou

dutinu pro zaklesnuti hlavy omradovanych prasat.

Funkce automatické omracdovaci pasti je nédsledujici, Prasa-
ta vychdzejici z klinové dutiny dopravnikii ve tvaru V postupné
ztrdci podepreni v prednf &dsti téla, tekZe se ve svislé rovi-
né ohybaji smirem dold aZ horni &4st{ rypdéku narazi na spddo-
vané dno Zlabu 2. Pri dals3im pohybu dochdzi k postupnému pre-
tofeni t&l ve svislé roviné do protisméru tak, Ze prasata se
uklddaji ve Zlabu hrbetem doll a konletinami nahoru, prilem?
se zaklinf sloZkou sily, uUm&rnou vlastni hmotnosti, hlavou me=
zi omradovacimi elektrodami 4 a opérkou 5 dolnf &elisti. Tim
Je zapolato omradovédni, béhem n&hoZ miZe byt prase upouténo za
zadni koncetinu a zavéseno na svisly elevétor, kterym je po
ukonéeném omrddeni{ z dutiny Zlebu 2 vytaZeno na vykrvowaci ko-
lej. Tento postup se b&hem préce automatické omradovaci pastl
_ opakuje.
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Automatickd omralovaci past sestdvajici z dopravnfkd
uspofddanych v pri¥ném Fezu do tvaru pismene V, na jejichZ
vystupni stranu navazuje spddovy #Zlab, vyznadeny tim, Ze Je
orientovén svym spddem proti dopravnikim (1) a jeho nejni%3{
g4st zasahuje pod jejich usti, kde v této nejniZ3{ &4sti Zlabu
jsou umistdny 3ipov& uspotddané elektrody (4), nad nimi% je
prostor spédavaného Zlabu (2) uzavien op&rkou (5) dolnf Zelisti,
pridemZ spdd Zlabu ve smdru od svého nejvy3ifho mista
se sklonem 60° postupnd ve sm¥ru k dopravnikdm je sniZen
na 15° od vodoPovné roviny.

2 vykresy
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