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(>} zariadente pre horizontdlne vysunutie uchytdvacieho mechanizmu zo stredovej polohy

Vyndlez riedi zariadenie pre horizontilne vysunutie uchytdvacieho mechanizmu zo stred-
nej polohy pre manipuldciu najmé s tehliarskymi vyrobkami.

U ukladacich a rozoberacich strojov pre tehliarsku vyrobu sa v sulasnosti Sasto pou-
%¥{iva klukového pohonu medzi miestom odoberania a miestom ukladania vfrobkov. Kl'ukovy po=-
hon m& velmi vfhodn§ priebeh rychlosti a zr#chleqi, avSak aby sa tdto vlastnost’ zachovala
mé¥e sa uchytdvaci mechanizmus zastavovat’ len v dvoch miestach vzdialenych od seba dvoj-
nisobkom polomeru kluky alebo v troch miestach, ak je kl'uka zdvojena, tasto potrebujeme
. ukladané vy¥robky ukladat’ do slohy tak, aby niektorid vrstva sa mohla kv6li vizbe a stabili-
te slohy, aleﬁo kv6li zlepdeniu termodynamickych pomerov v peci striedavo posunit’ v réz-
nych smeroch, Pri pohone kl'ukovym mechanizmom sa posunutie dA dosiahnat’ zastavenim kluky
"pred dvratou, avSak z hladiska dynamiky pohybu je to nevhodné (rézy).

Uvedeny nedostatok rie¥i zariadenie podla vyndlezu, ktorého podstatou s& dve do seba
vio¥ené telesé, z ktorfych horné teleso je upevnenéd k mechanizmu zdvihu a pojazdu a dolné
teleso Je upevnené k uchytévaciemu mechanizmu, priSom obe telesd st prepojené priamodia-
rym motorom pre vzdjomné postvanie.

Tymto usporiadanim mo¥no vysivat’ uchytévaci mechanizmus zo stredovej polohy vodi me=
chanizmu zdvihu a pojazdu a t¥m dodatodne uprestiovat’ alebo menit’ polohu uchytévacieho me~

chanizmu bez toho, aby sa musela hnacia kluka zastavovat’ mimo svojich tGvrati,
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Na obr. 1 je nakreslené umiestnenie zariadenia ﬁodra'vynélezu, na obr. 2 a 3 je zobra-
zen¥ priklad prevedenia na obr. 2 Vv pozdl¥nom a na obr. 3 v priednom reze,

V spodnej éaat; mechanLZmu’poJazdu a zdvihu 5 je upevnené horné teleso 1, na vrchnej
Sasti uchytévaciehé mechanizmu 6 je upevnené dolné teleso 2, ktoré si v sebe klzne uloZe-
né prostrednictvom loZisk 3. Horné a dolné telesh si prepdjené(briaﬁoﬁiarym motorom X4,
ktorého di¥ka zdvihu urduje smer a velkost' v&chylky. . v

Pri potrebe vysunit’ uchytavaci mechanizmus 6 mimo ‘polohu danu meohanizmom pojazdu 5,
#1 oo ktord je uré?nﬁ Gvratiou kluky, priamdéiary_motor 3 posunie navzAjom horné
teleso 1 a dolné teleso 2, &im vysunie uchytévaoi’meohanizmus 6 zo stredovej polohy.

V praxi to znamenéd, #e pri, ukladan{ tehliarskych v#fobkov mo¥no ukladat’ jednotlivé vrstvy
slohy so vzéjomnym prasadenim pri zachovani vfhodn&ch vlastnosti krukového ponohu pojazdu.

Zarladenie podla vynélezu je mo¥no zdvojit’ tak, Ze druhé zariadenie Je umiestnené pad,
alebé nad prvim zariadenim a Je pootodené okolo zvislej osi o 90%, Tak mo¥no vjchylku do,
siahnuv smerom, rovnajuoim sa vektorovému sidtu vyohyliek dvoch zariadeni.

Zariadenie podrh vynédlezu je mo¥né pou#it’ véade, kde sa pouZivajd manipuladné zaria-
denia so zavesenym uchytévaoim meohanizmom a tafko menitelnym miestom zastavovania ale kde

je nutné préve toto miesto obdas posunit’,

PREDMET VYNALEZU

1. Zariadenie pre horizontélne vysunutie uchytévacieho mechanizmu zo stredovej polohy naj-
ma pre manipulédoiu s tehliarskymi vyrobkami u tehliarskych ukladacich a rozoberacich
strojov obsahujicich mechanizuus pojazdu a zdvihu vyznadujlice sa tym, Ze pozostéva
z dvoch do seba vloZenych telies (1,2) kde horné teleso (1) je upevnené k mechanizmu
zdvihu a pojazdu (5) a dolné teleso (2) je upevnené k uchythvaciemu mechanizmu (6) pri-
gom obe telesé (1,2) st prepojené priamodiarym motorom (4) pre vzhjommé posivanie.

2, Zariadenie pod¥a bodu 1 vyznadujlice sa tym, %e medzi mechanizmom pojazdu a zdvihu (5)
a uohytévaoim mechanizmom (6) sG umiestnené nad sebou dve zostavy dvooch do seba vlo¥e-

nych telies (l 2) a priamodiareho motora (4) vo¥i sebe pootodené okolo zvislej osi
o 90% pridom k meohanizmu pojazdu a zdvihu (5) je upevnené horné teleso (1) hornej z=o=-
_stavy, dolné teleso (2) hormej zostavy je spojené s hornym telesom (1) dolnej zostavy

a dolné teleso (2) dolnej zostavy je upevnené k uohytévaoiemu mechanizmu (6).

3 vykresy
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