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(54) PIP의 수평 윈도우 신호발생 회로

요약

내용 없음.

대표도

도1

명세서

[고안의 명칭]

PIP의 수평 윈도우 신호발생 회로

[도면의 간단한 설명]

제1도는 PIP의 화면 구성도.

제2도는 본 고안의 회로도.

제3a∼n도는 본 고안에서의 설명을 위한 신호파형도.

* 도면의 주요부분에 대한 부호의 설명

L/R : 좌,우측 제어신호단    

FSC : 주파수 클록신호단    HWD : 수평윈도우 신호단

HRE : 수평리드신호단       

CNT1,CNT2 : 카운터         NOR1-NOR2 : 노어게이트

A1-A4 : 앤드 게이트          N1,N2 : 낸드 게이트

OR1 : 오어게이트               I1 : 인버터

FF1 : D플립플롭

[실용신안의 상세한 설명]

본 고안은 PIP(Picture In Picture)의 수평 윈도우(window) 신호 및 경계(border)신호를 발생시킬 수 있
도록 한 회로에 관한 것이며, 특히, 2화면을 디스플레이하는 VTR, TV, 모니터 등에서 주화면상에 소화면
을 삽입시키고자 할때 윈도우 신호를 좌,우측 위치에 따라 발생시키는데 적용 가능하게한 것이다.

종래의  수평  윈도우  신호발생  회로에  있어서는,  카운터의  계산값을  해독하여  윈도우  스타트 
엔드포인트(window Start End Point)로부터 윈도우 신호를 발생시키도록 되어있고, 또 카운터 이외의 논
리 게이트도 매우 복잡하게 되어 있으며, 경계신호도 해독값을 이용하였기 때문에 많은 논리 게이터가 
필요하게 되었던 것이다.

그러나, 본 고안에서는 이러한 문제점을 해결하기 위해 카운터의 자리올임수(Carry)와 카운터의 해독값 
1개를 이용하여서 윈도우 신호 및 경계신호를 효과적으로 발생시킬 수 있도록 하고, 또 논리 게이트 등
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을 이용하여 정확한 윈도우 신호를 발생시킬 수 있도록 PIP의 수평 윈도우 신호발생 회로를 제공하고자 
함에 그 목적이 있다.

이를 첨부한 제2도에 의하여 상세히 설명하면 다음과 같다.

좌,우측 제어신호단 L/R에 인버터(I1)를 통하여 카운터(CNT1)의 입력단자(D)·(A)를 각각 연결하고, 메인 

수평동기 신호단( 121212212AD1123112313113114234

이와같이 구성된 본 고안의 작용효과를 설명하면 다음과 같다.

우선, PIP화면은 메인 화면상에서 제1도에서와 같이 화면을 4각에 위치할 수가 있고, 그중 좌,우측의 화
면위치는 메인 수평동기 신호에 의해 제어된다. 또 PIP화면은 윈도우 신호 및 FSC(주파수 클록)로 계산
하는 값에 의해 수평사이즈가 결정된다. 그러나 본 고안에서는 FF-30신호까지 즉 32Hex=50번까지 카운터

에서 계산하여 사이즈를 약 

그럼 제2도에 따라서 설명하여 보면, 메인 수평동기 신호단( 12111121212121222

11AD11111

또 카운터(CNT2)의 자리올림수 신호는 상기 카운터(CNT2) 출력단자(QA-QD)를 통해 노어게이트(NOR2)(NOR3)

의 입력단에 각각 입력하여 입력된 신호는 그의 출력단을 통하여 낸드게이트(N3)에 입력된다. 이와같이 

게이트(N3)에 입력된 신호와 낸드게이트(N1)에 입력된 신호는 오어게이트(OR1)에 입력하여 상기 오어게이

트(OR1)의 출력단에서는 제3e도와 같은 30해독펄스 신호가 발생한다.

이와같이 발생된 30해독펄스 신호와 제3d도의 RC신호는 앤드게이트(A3)에 입력되어 상기 앤드게이트(A3)

의 출력단에서는 제3f도와 같은 

221
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이와같이  하여  D플립플롭(FF1)의  출력단자(Q)에서  제3g도와  같은  HWD신호가  발생하여  수평  윈도우 

신호단(HWD)으로 출력된다. 이와같이 출력된 신호는 HWD(수평 윈도우 신호) 수평경계 인에이블( 4

이상에서와 같이 동작되는 본 고안은, 좌,우측 경계신호 발생시에 논리게이트를 모두 해독하지 않고 좌
측 해독은 카운터의 자리올림수 신호를 이용하여 윈도우 신호 및 경계신호를 효과적으로 발생시킬 수 있
도록 하였으며, 또 좌,우측의 위치를 별도로 해독하지 않고 함께 사용할 수 있도록 설계하였다. 그리고 
수평 윈도우 신호, 경계신호, 데이타 리드 인에이블 신호는 30해독펄스신호에 의해서 간단하게 설계할 
수 있도록 하였으므로 기존의 제반 문제점들을 해결할 수 있는 효과가 있다.

(57) 청구의 범위

청구항 1 

좌,우측 제어신호단 L/R에 인버터(I1)를 통하여 카운터(CNT1)의 입력단자(D)(A)를 각각 연결하고, 메인 

수평동기 신호단( 121212212AD11231311311423

4

도면
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    도면2
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    도면3
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