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(54) Vertikdlni fotogrammetricka souprava se svételnou rovinon

1 2

ReSeni se tyka oboru fotogrammetrie a

jeji aplikace v dllnim méFictvi, FeSi oheb-

nou nosnou konstrukci vertikalng fotogram-
metrické soupravy se svéielnou rovinou, vy- O, 1
uZitelnou pro zaméfovani Sibikdi, vrtd mezi ' 20
dilnimi patry apod. Podstata FeSeni spofivd ‘
v tom, Ze k mérické kamere (10} nebo s ni
spojenému nosi¢i je upraven uchyt (20), k
* n8muZ je v kyvném spojeni pFipevnéna nos-
né konstrukce, tvo¥end tfemi ohebnymi zd-
vésnymi nosniky (40, 41), vymezujicimi

30, N\

vzddlenost mezi objektivem kamery (10) a 40
svételnou rovinou (70, 71}, vytvafenou o- A
svétlovacim zafizenim (60, 61). , / L
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Vynalez se tyka vertikalui fotogrammet-
rické soupravy se svéielnou rovinou sesta-
vajici z m&Fické kamery se svislou optic-
kou cscu a s ni nosnou konstrukei vertikél-
‘né spojenym alespoii jednim osvétlovacim
zafizenim vytvafejicim horizontdlni svétel-
nou rovinu. )

Dosud znamé fntogrammetrické soupravy
se svételnou rovinou. uréeny prevdazné pro
zaméfovani Sachet jsou tvofeny nepoddaj-
nou nosnou konstrukci sloZenou z tuhych
konstrukénich prvkil. S nepoddajnou nos-
nou konstrukci je pevné spojena alespoit
jedna meéfickd kamera a osvétlovaci zaii-
zeni. Tuhym spocjenim zamé&fFovacich prvki
soupravy nosnou konstrukci je uréena sta-
la vzdjemnd poloha méfické kamery a o-
svétlovaciho zafizeni, jakoZ i m&Fické vlast-
nosti fotcgrammetrické soupravy. Tyto sou-
pravy jsou popsdny v popisech vynalezu na-
priklad k ¢s. patentim &. 120 976, &. 169 103
a Cs. autorskym osvé&déenim &. 171114, &.
175217 a &. 205 882. Pf¥i praci s fotogram-
metrickou soupravou s tuhou .nzsnou kon-
strukci vznikaji znatné potiZe zejména teh-
dy, ma-li souprava z technologickych diivo-
di v8t81 délku, pFifemZ délka soupravy do-
sahuje aZ 20 m. Nevyhody téchts scuprav
vyplyvajl z velké hmotnosti a z pracného
sestavovani tuhé nosné konstrukce v $ach-
t8. Stisnéné prostorové podminky v ckell
Sachty vyZaduji pouZiti stavebnicovych prv-
kG v nosné konstrukci. Tim se zvy3uje slo-
Zitost konstruk&niho prcvedeni, zvy3uje se
objem a hmotnost a dochdzi k zaclon&ni ma-
Ffeného prostoru prvky nosné konstrukce.
Tyto nevyhody jsou Cdstednd FeSeny vyuZi-
tim téZniho lana zatiZeného t&Zni nadobou
jako vertikdlnibs nosniku, napi. podle &s.
autorského osvédfeni &. 188 806. Talo kon-
strukce je vhodnd jenom pro piipad, kdy je
Sachta vybavena t&Znim zaFizenim a kdy lze
fotogrammetrickou soupravu umistit nad
téZni nadobu. Vysckd zatéZ u této soupravy
zpiisobuje napéti v lang a dochéazi k rotaci
lana v tGchytu t&Zni nddoby, kterd narusuje
stabilitu soupravy pi#i zaméfovéani. Dalsi ne-
vyhodou je, Ze se fotogrammetricka soupra-
va sestavuje pokaZdé na jinou nosnou kon-
strukci a jeji mérické vlastnosti se méni.

Uvedené nedostatky jsou na minimum od-
stranény vertikdlni fotogrammetrickou sou-
pravou se sv8telnou rovinou podle vyndlezu,
sestavajici z méfické kamery se svislou op-
tickou osou a s ni nosnou konstrukci ver-
tikdlné& spojenym alespoil jednim osvétlova-
cim zafizenim vytvérejicim horizontdln{
svételnou rovinu. Podstatou vynélezu této
soupravy je, Ze nosna konstrukce osvétlo-
vacitho zafizeni pro vymezeni vertikdlni
vzdéalenosti mezi objektivem mérické kame-
ry a horizontdlni svételnou rovinou vytva-
Fenou osvétlovacim zaFizenim, které je u-
pevnénoc pod méfickou kamerou, je tvoie-
na tfemi ohybnymi zdvésnymi nosniky. Ty-
to ohebné nosniky jsou pFipevnény kyvnym
spojenim na tchyt, ktery je upraven na ms-
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Fické kamefe, nebo na jejim nositi a jsou
opatfeny nastavovacimi $rouby. .
PouZitim ohebnych zavésnych nosniki s
kyvnym spojem na méfické komcie, nebo
na nosi€i spojeném s méfickou komorou,
které vymezuji vertikdlni vzdalenost mezi
objektivem méfické komory se svislou op-
tickou osou a mezi horizontdlni svételnou
rovinou, se nastavi nosni konstrukce do po-
Zadované polohy pro zaméfovani pfisobenim
gravitace. Z4vésné nosniky u tohoto prove-
deni pi'end$i jenom takcvou sloZku sily zpi-
sobenou hmotnosti osvétlovaciho zafizeni a
hmotnosti zdv8sného nosniku. Tyto sily jsou
malé a umoZiiuji pouZit napriklad lana ne-
bo ocelovy drat, pripadng elektricky kabel,
ktery miZe soutasné pinit funkci elektric-
kého rozvodu. Takto sestavend souprava mA
minimdlni hmotnost. PouZitim t¥i rovnob&z-
nych, stejn& dlouhych zdvésnych nosnikil je
stabilizovdn ndklon optické osy méFické ka-
mery na svételnou rovinu bez ohledu na
pfipadné kmitdni osvétlovacich zafizeni.
Nepatrné zmény ve vertikdlni vzddlenosti
se vyhodnsti matematicky na zdkladé pola-
hy osvétlovaciho =zafizeni na méFickém
snimku a tyto tdaje se zahrnou do koned-
nych vypoltd. PouZitim sbihavych zavés-
nych nosnikl pak miiZe byt dosaZeno stabi-

Jlizace polohy a rychlejSiho tlumeni kyvi.

PouZitim ohebnych zdvé&snych nocsnikG pro
vytvefeni nosné konstrukce se sniZi prac-
nest pri montdZi soupravy, kterou lze ukla-
dat a prepravovat v nerozebraném stavu.
Opétovné uvedeni soupravy do provozu se
provede jejim spuSténim do zaméfovaného
prostoru na nosném =zafizeni, kde zaujme
poZadovanou polohu plsobenim gravitace.
Tenké z4avésné nosniky jsou uZ8i neZ objek-
tiv méfické kamery a proto nosné konstruk-
ce nezakryvd v Zddném sméru zamélovany
prostor. Velkmi podstatnou vyhodou popsa-
né konstrukce fotogrammetrické soupravy
pzdle vyndlezu je moZnost jejiho pouZiti v
mistech, kde pro stisnéné prostorové po-
meéry nelze pouZit fotogrammetrickou sou-
pravu s tuhou konstrukei, napfriklad pro za-
mérovani Sibik{, vrtl mezi dilnimi patry a
podobné.

Na piiloZeném vykresu je zndzornéno pfi-
kladné provedeni vertikdlni fotogrammet-
rické soupravy, priCemZ obr. 1 zobrazuje
soupravu v narysném pohledu a na obr. 2
je nakreslena Cast soupravy v plidorysném
Fezu vedeném rovinou A—A.

Na nezndzornéném nosii meéFické kame-
ry 10 nebo pfimo na mérické kameie 18 je
upraven ftchyt 20, ke kterému jsou pomoci
kyvného spaje 30 pfipevnény ohebné zdvés-
né nosniky 40, vymezujici vertikdlni vzda-
lenost mezi objektivem mérické kamery 10
a horni svételnou rovinou 70, vytvafenou o-
svétlovacim zafizenim 60 a spolu s chebny-
mi zavésnymi nosniky 41, vymezujicimi
vzdéalenost mezi objektivem mérické kame-
ry 10 a dolni svételnou rovinou 71, vytvéfe-
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nou osvétlovacim zafizenim 81. Osvéilova-
ci zaiizeni B0 je upevnéno pod wmérickou
kamerou 18 k chebnym zdvésnym nosnikfim
40 pomoci tchyidl 58 v kyvném spoji 55. O-
svétlovaci zafizeni 61 je upevnéno pcd mé-
Pickzu kamerou 18 nosniky 41 pemoct Gehy-
t4 51 v kyvném spoji 88.

Se soupravou podle vyndlezu se pracuje
takto. M&ficka kamera 1% a nebo nusié spo-
jeny s méfickou kamercu 18 se pripevni k
neznazorndnému zdvésnému zatizeni tak, a-
by objektiv méfické kamery 18 smébgval
svisle dold do zamérovaného prosicru. Pod
mé&fickou kamerou 19 se na nosné konsiruk-
ci spusti osvétlovaci zatizeni 8%, 81, které
vlivem gravitace zaujme urfenou pdlohuy,
vyznaCujici tak horizontalni polohy svétel-
nych rovin 78, 71, vytvafenych osvétlovaci-
mi zaFizenimi 88, 81 a urfené vertikalni

8

vzdalenosti pod cbjektivem méfické kamery
18. Takto upravend vertikdlni fotogrammet-
rickd souprava se okrajem horni svételné
roviny 88 nastavi do zaméF¥ovaného prosto-
ru na stanoveny horizont. Zapnutim svétel-
ného zdroje v osvétlovacim zaFizeni 68, 61
je zaméfovany objekt osvétlovdn v pFesné
definovaném Fezu a pripadnd prisvétlovan
jinfm csvétlenim, umoZilujicim dokumento-
vat také celkovy tvar zaméiovaného objek-
tu na méFickém snimku pofizeném mé¥ic-
kou kamerou 18. Postupnym posouvanim
vertikdln{ fotogrammetrické soupravy tak,
aby sv&telné roviny 78, 71 dosahly uréenych
horizontlt,” se zaméii cely objekt v poZado-
vaném intervalu. V{sledky méfeni ve forma
méFickych snimkl umoZiiuji strojni zpraco-
vani pro daldi vypolet na samodinném po-
¢itagi.

PREDMET VYNALEZU

Vertikalni fotogrammetricid souprava se
svételnou rovinou, sestivaiici z m8rické ka-
mery Se svislou optickou csou a nosnou
konstrukci s ni- vertikdlng spojenym ales-
poil jednim osvéilovacim zafizenim vytvd-
fejicim horizontalni svételnou rovinu, vy-
znadend tim, Ze nosnd konstrukce osvétlo-
vaciho zalizeni (60, 61) pro vymezeni ver-

tik4Ini vzdalenosti mezi objektivem mérFic-
ké kamery (10) a horizontalnimi sv&telny-
mi rovinami (70, 71) je tvoiena tfemi oheb-
nymi zavésnymi nosniky (40, 41), které jsou
upevnény kyvnymi spoji (30] na tuchyty
(20) upravené na meéfické kamefe (10) ne-
bo jejim nosi€i a opatfené nastavovacimi
Srouby.

1 list vykresd
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Obr. 2
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